Vyrocni zprava gestora ISO/TC 204/WG 17 Pfenosna zafizeni
(nomadic devices)

Tato pracovni skupina se zabyva standardizaci vztahu (komunikace a konceptl vzajemné interakce)
mezi vozidlem a prenosnym zafizenim s cilem poskytnout inovativni sluzby fidi¢im a urychlit tak
vyvoj sluZeb, které jsou spojeny s daty vozidla ziskanych skrze sbérnici vozidlové ECU. Ve svété rychle
se rozvijejicich konceptd chytré mobility, které stavi na trendu autonomnich vozidel i kooperativnich
systéml, se tato skupina pokousi o definovani standardniho komunikacniho rozhrani a protokol( pro
komunikaci mezi vozidlem a jakymkoliv pfenosnym zafrizenim.

Clenstvi ve skupiné

Aktivni €lenové: Kanada, Korea, Svédsko, Spojené Kralovstvi, USA, Norsko, Cina, Japonsko, Némecko,
Ceska republika, Jizni Afrika

Vice nez 40 nominovanych expert(.

Spoluprace s TC22

Konvenor: Young-Jun MOON, Ph.D., KOTI (Korea)
Tajemnik: Jeong-Ran WEE, KOTI

Pro tuto skupinu plati:

e Propojuje svét osobnich zafizeni a vozidel

e Tempo uréovano zajmem automobilek

o Cilem jsou jednotné komunikacni protokoly

e  Futuristické koncepty sdileni a zpracovani dat — konvergence rlznych sluzeb a zafizeni

vewvs

Nejnovéjsi trendy a zmény od posledniho zasedani

Diky COVID probihaji jednani pres platformu ZOOM. Gestor se Zadného zasedani nezucastnil.
Zapojeni dalsich zemi, napf. Malajsie

Skupina sleduje tyto potencialni sluzby ci oblasti sluzeb:

Sluzby pro ridi¢e osobnich vozidel

- Pouziti pfrenosnych a mobilnich zafizeni k podpore poskytovani ITS sluZzeb a multimedialnich
sluZeb ve vozidle

- Pouziti pfenosnych a mobilnich zafizeni k podpore poskytovani tisriovych sluzeb

- Protokol navadéni na trasu pres prfenosné zafizeni s asistenénim bezpecnostnim systémem

- Rozhrani ve vozidle pro poskytovani a podporu sluzeb ITS

- Vyména informaci/zkusenosti mezi ridi¢i z pfenosnych zafizeni ve vozidle

- Architektura pro funkcionalitu plug and play ve vozidlech vyuZivajicich pfenosna zafizeni

Sluzby pro cestujici verejnou dopravou




- Pouziti pfrenosnych a mobilnich zafizeni k podpore poskytovani ITS sluzeb a multimedialnich
sluZzeb pro cestujici

- Ramec pro tzv. Green ITS (sluzby podporujici chytrou mobilitu)

- Platforma pro mikromobilitu

Sluzby pro chodce a fidie uvnitf budov a staveb

- Navigace uvnitf budov pro osobni zafizeni ¢i zatizeni ve vozidle

Green ITS — platforma sluzeb pro oblast mobility (podrobnéjsi popis viz zprdva gestora 2015)

- Ndvod na tvorbu norem pro tuto oblast
- Zakladni popis konceptu na integraci sluzeb ve vozidle

Skupina jiz vydala 19 normativnich dokument( a dalsi cca 20 pfipravuje.
Aktualné feSené pracovni polozky
Aktudlné pracovni skupina fesi téchto 15 norem:

K vydani I1ISO 22085-3 “Nomadic device service platform for micro mobility — Part3: Data structure
and data exchange procedures” schvéleno FDIS, bude vydana

DIS 22087 “Collection of driving behavior information and sharing between ITS stations by nomadic
device”

Do FDIS 23795-1 “ITS — Extracting trip data via nomadic device for estimating CO2 emissions - Part 1:
Fuel consumption determination for fleet management”

Do DIS 23795-2 “ITS — Extracting trip data via nomadic device for estimating CO2 emissions - Part 2:
Information provision for eco-friendly driving behavior”

Do CD 22086-2 “Network based precise positioning infrastructure for land transportation - Part 2:
Functional requirements and data interface via nomadic device”

K vydani 13111-2 “The use of P-ITS-S to support ITS service provision for travellers — Part 2: General
requirements for data exchange between ITS stations”

CD v prosinci 2021: 17438-2 “ITS — Indoor navigation for personal and vehicle ITS stations - Part 2:
Requirements and specification for indoor maps*

CD v prosinci 2021: 17438-3 “ITS — Indoor navigation for personal and vehicle ITS stations - Part 3:
Requirements and specification for indoor positioning references”

CD 20530-2 “Information for emergency service support via personal ITS station — Part 2: Service
requirements for vehicle incident notification ” tato potencidlné uZite¢ni polozka nabrala vyznamné
zpozdéni

K vydani v prosinci jako 1SO 20529-2 “Framework for green ITS (G-ITS) standards — Part 2: Integrated
mobile service application and specification”



DIS 18561-2 ITS - Urban mobility applications via nomadic device for green transport management —
Part 2: Functional requirements and specifications for trip and modal choice application

PWI 18561-3 ITS - Urban mobility applications via nomadic device for green transport management —
Part 3: Mobility integration service applications using hybrid communication, téméz zadny posun,

zpozdéni se spusténim DTR faze

Nové polozky (stadium NP)

PWI 17438-5 ITS — Indoor navigation for personal and vehicle ITS stations - Part 5: Requirements and
message specification for central ITS station (C-ITS-S) based positioning

do DTR: TR 6029-1 ITS — Seamless positioning for multimodal transportation in ITS stations —Part 1:
General information and use case definition

Tato technickd zprava stanovi obecné informace a pfipady uZiti pro bezesvou komunikaci p¥i pfechodu z vnitfniho/vnéjsiho prostredi a
definuje technologické faktory pro pfesné uréeni polohy. Bude sestavat ze 4 poloZek, ¢ast 1: obecné informace a pfipady uZiti (TS track),
Cast 2 koncept datové fuze a spole¢ny format zprdv, Cast 3 zabezpedena a spolehliva senzoricka rozhrani, a ¢ast 4 presnost a spolehlivost
polohovych informaci

BlizSi predstaveni nové polozky — synchronizace a dopocitavani polohy, ovérovani presnosti
informaci, predevsim pro autonomni vozidla a jejich bezpecnost provozu i v mistech, kde neni

,»,Signal”, napfiklad pro podzemni parkovani:
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Vyuziti rGznych komunikaénich technologii a jejich dat pro zpfesnéni polohy, a to i skrze kombinaci
informaci z vozidlové a osobni stanice:
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VyuZiti dat ze senzor( vozidel &i jinych robotickych dopravnich prostredk(, pripadné jejich vyména
s ostatnimi vozidly:

Indoor Outdoor

Priklad popisu pfipad( uZiti v rdmci jednoho z identifikovanych klastr( sluzeb:
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