Vyroéni zprava gestora 1ISO TC204/WG14 (Vehicle/roadway
warning and control systems), ISO TC22/SC39/WG8 (Road vehicles/
Ergonomics/TICS on-board-MMI/), ISO TC22/SC39/WG7 (Road
vehicles/ Ergonomics/Symbols) za rok 2020

Gestor: Petr Bouchner

1. Gestorska ¢innost

V roce 2020 m4 gestorskd ¢innosti navazala svou naplni i sméfovanim na rok 2019. V prvni fad¢ se jedna
0 aktivity v ramci skupiny, coz pokryva — kromé ucasti na pravidelnych zasedanich TNK — ¢innosti
spojené s adaptaci standardii do narodniho ramce, tedy gestorské korektury prejimanych standardd, dale
pak piipominkovéani vznikajicich norem a dalsich dokumentd ISO za CR. Dal3i aktivity se tykaji piimo
tvorby standardii v ramci pracovnich skupin 1SO v roli zastupce Ceské republiky, kde jsem prezenénim
¢lenem. Tyto skupiny se zabyvaji tvorbou standardt a technickych zprav ISO s hlavnimi tématy jako jsou
ergonomie a asistencni systémy silni¢nich vozidel. Aktivity obou WG jsou navzajem velmi propojené a
prace v obou ma pro meé synergicky efekt. Skupina WGS8 se zabyva zejména oblasti lidského faktoru a
HMI, zatimco WG14 fesi témata principd fungovani vlastnich systémut vozidel a ovéfovani jejich
spravné/piedepsané funkce. Dale jsem od roku 2018 ¢lenem skupiny ISO TC22/SC39/WG7 (Road
vehicles/Ergonomy/Symbols), ktera zaseda spole¢né s hlavni skupinou této komise, WGS. Aktivity, které
souvisi s praci gestora tvoti praktické aplikace poznatkli a rozsifovani pottebnych znalosti v rdmci feSeni
realnych ukold védy a vyzkumu i komerénich projekt, v ramci mého pusobeni na Fakulté dopravni
CVUT v Praze a vedeni vyzkumné laboratofe na CIIRC CVUT v Praze.

2. Ucast na mezindarodnich pracovnich jednani

Ob¢ WG jsou velmi aktivni jak pfi tvorbé norem, tak v pravidelnosti pracovnich zasedani. Ob¢ skupiny
zasedaji 2x ro¢né (na jafe a na podzim). Jednani jsou obvykle nékolikadenni (v€etné plenarnich sekci).
Skupina ISO TC204/WG14 zaseda v ramci celého TC204, skupina 1ISO TC22/SC39/WG8 samostatné,
obvykle doprovazena malymi WG 3, 5 a 7 (jejiZ jsem od roku 2018 také ¢lenem).

V roce 2020 probéhla vsechna zasedani distan¢né vzhledem k celosvétové situaci v souvislosti s COVID-
19 v systému ZOOM. Nicméné zasedani obdobna jako pii zpisobu standardnim, protoze byva zvykem
zajistit telekonferen¢éni pfipojeni pro vzdalené ¢leny. Konkrétné probéhly:

e duben 2020 - ISO TC204/WG14,

e duben 2020 - WG14TC22/SC39/WG8 +WG7,

e fijen 2020 — TC22/SC39/WG8 + WG7,

e fijen 2020 - ISO TC204/WG14,

e (dodate¢né prosinec 2020 - TC22/SC39/WG7).

Z hlavnich zasedani je proveden sumarizaéni zapis, ptipadné jsou jejich agendy ptilohou zpravy.
Zasedani v druhé poloviné roku byla pfevazné zaméfend na praci na konkrétnich normach a
vyporadavani jednotlivych, jejich korekcim a vyporadavani obdrzené zpétné vazby ¢i vysledkl
hlasovani v ¢lenskych zemich.

Vzhledem k rozsiteni praxe virtualnich zasedani, paradoxn¢ stoupla vykonnost né€kterych skupin,
co se tyce jak poctu jednani, tak i tendence tvorby novych polozek.



3. Spoluprace na tvorbé dokumentit Vv ramci skupin ISO

V ramci prace v obou skupinach jsem se roce 2020 aktivné Gcastnil spoluprace na tvorbé nékolika novych
polozek. Tyto jsou predevsim:

Truck Platooning Systems (TPS) - PWI 4272

Automated Valet Parking System (AVPS) AWI 23374

Motorway Chauffeur System (MCS)-Partl: AWI 23792-1

Motorway Chauffeur System (MCS) - Part 2: PWI 23793-2

ISO/SAE AWI 22736 Intelligent transport systems — Taxonomy and definitions for terms
related to driving automation systems for on-road motor vehicles

(Recall) ISO/TR21974-1Naturalisticdrivingstudies—Vocabulary—Part1:Safety critical events
(TF) RoadVehicles- Methods for evaluating other road user behavior in the presence of automated
vehicle external communication

Piktogramy a obrazové symboly pro systémy vozidel (WG7).

4. Hlasovani/pripominkovani norem ISO

V roce 2020 byly hlasovany/ptipominkovany nasledujici normy/projekty 1SO:

ISO 11067:2015 Intelligent transport systems — Curve speed warning systems (CSWS) —
performance requirements and test procedures

ISO 22178:2009 Intelligent transport systems — Low speed following (LSF) systems — Performance
requirements and test procedures

ISO 22178:2009 (vers 2) Intelligent transport systems — Low speed following (LSF) systems —
Performance requirements and test procedures

ISO 23408 Project Development Hold Resolution

ISO 26684:2015 Cooperative intersection signal information and violation warning systems
(CIWS) — Performance requirements and test procedures

ISO/CD 22737 Intelligent transport systems — Low-speed automated driving (LSAD) systems for
predefined routes — Performance requirements, system requirements and performance test
procedures

ISO CD 23376 Vehicle to Vehicle Intersection Collision Warning Systems (VVICW) — Performance
requirements and test procedures

ISO DIS 22737 Low-speed automated driving (LSAD) systems for predefined routes —
Performance requirements, system requirements and performance test procedures

ISO DTS 16951 Road vehicles — Ergonomic aspects of transport information and control systems
(TICS) — Procedures for determining priority of on-board messages presented to drivers

ISO/NP 23793-1 ITS — Minimal Risk Maneuver (MRM) for automated driving — Part 1: Framework,
straight-stop and in-lane stop

ISO/PWI 4272 Intelligent transport systems — Truck platooning systems (TPS) — Function and
operational requirements

ISO/PWI 23792-1 Intelligent transport systems — Motorway chauffeur systems (MCS) — Part 1:
Framework and general requirements

ISO/PWI 24315-1 Intelligent transport systems — Management for Electronic Traffic Regulations
(METR) — Part 1: General concept and architecture

CIB ISO SAE 22736 Intelligent transport systems — Taxonomy and definitions for terms related to
driving automation systems for on-road motor vehicles

CIB HUD Symbol Proposal (WG5)

CIB ACC Distance Setting Symbol Proposal (WG5)



e FDIS 20176 Road vehicles — H-point machine (HPM-II) — Specifications and procedure for H-point
determination

e FIDS 20901 Intelligent transport systems — Emergency electronic brake light systems (EEBL) —
Performance requirements and test procedures

e TC22 SC39 WG5 — Fifth Wheel Coupling Locked Symbol

e TC22 SC39 WG5S — Passenger Initiated Emergency Stop Symbol

5. Korektury a piipominkovdni a pievzeti norem do CSN

V roce 2020 byly v ramci gestorské ¢innosti provedeny gestorské korektury nasledujicich piejimanych
norem:
e (SN ISO 22078- Inteligentni dopravni systémy — Systémy pro detekci cyklistd a zmirnéni
nasledkt stfetu (BDCMS) — Funkéni pozadavky a zkuSebni postupy

ITS-pedie

V ptedchozim roce byla vytvofena mapa hesel, integrujici t¢émata obou hlavnich pracovnich skupin, které
jsou prfedmétem mé gestorské Cinnosti (jednd se o témata HMI v oblasti automobilli a asisten¢nich
systéma automobiltl), K nimz pfibyla problematika vizualnich uzivatelskych rozrani). Mapu znazoriuje
nasledujici obrazek. Pro Gcely ITS-Pedie byly v minulém roce zpracovavany hesla:

e Adaptivni tempomat,

e Asisten¢ni systémy vozidel,

¢ Komunikace fidi¢-vozidlo (HMI).
V letosnim roce je tato mapa rozpracovavana nasledujicimi hesly:

e Autonomni vozidla,

e Primarni ukoly fidice,

e Protikolizni asistenéni systémy vozidel.
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7. Extrakty z norem, Standard Land

Diky nékolikaleté praci vramci obou hlavnich skupin WG se zjednoduSila moznost piistupu
k dokumentiim, z nichz v fad¢ piipadi jsem je jiz v ramci praci ve skupiné piipominkoval nebo na nich
spolupracoval. Extrakty jsou v roce 2020 zpracovavany podle planu:
e [SO 15007:2020 - Road vehicles — Measurement and analysis of driver visual behaviour with
respect to transport information and control systems
e ISO/TR 21959-1:2018 - Road vehicles — Human performance and state in the context of
automated driving — Part 1: Common underlying concepts
e [ISO/TR 21959-2:2020 - Road vehicles — Human performance and state in the context of
automated driving — Part 2: Considerations in designing experiments to investigate transition
processes

8. Dalsi innosti v souvislosti s gestorstvim WG8 a WG14

Jakozto védeckovyzkumny pracovnik CVUT v Praze vyuzivim moznosti rozvijet oblast své
gestorské Cinnosti v rdmci vyzkumnych ale 1 pedagogickych tikold. Gestorska ¢innost se ptimo
promita v jak na Ustavu dopravnich prostiedki Fakulty dopravni (vedouci ustavu), tak v ramci
vyzkumného institutu CIIRC (vedouci laboratote ,,Automotive R&D 4.0*). Ptedméty prace obou
WG jsou rozvijeny V laboratotich HMI s vozidlovymi simulatory, a vybavenim pro
psychofyziologicka méfeni, jako jsou eyetracking, ¢i biosensoricka fidice. VySetfovani zatéze a
distrakce pti ovladani systému vozidel, vizualni chovani, metody posuzovani fidi¢ova vykonu a
vn&j$i HMI pro budouci autonomni vozidla jsou hlavni témata aktivit skupiny TC22/SC39/WGS,
stejn¢ tak probihaji na obou pracovistich studie, ovéfovaci ¢innosti v oblastech funkcionalit i
uzivatelskych pozadavki ¢i uzivatelské akceptace funkci téchto systému. Jsou to ziva témata
zpracovavand v ramci skupin ISO TC204/WG14. Pracovisté v CIIRC je spole¢nou vyzkumnou a
inovaéni aktivitou se Skoda-Auto a pracuje se zde na projektech, které jsou realizovany s dal§imi
¢leny koncernu VW. Tyto aktivity ddvaji nejen moznost aplikaci a ovéfeni ve standardech
zavadénych postupi a metodik, ale jsou cennym zdrojem poznatkti a podkladd pro tvorbu i
oponenturu tvofenych a revidovanych standardi.

Neméné dilezita je 1 vyuka a samostatnd prace bakalafskych, magisterskych a doktorskych
studentti a jejich zapojeni do vé€deckovyzkumnych ¢innosti v téchto oblastech. Od roku 2018
jsem predsedou oborové rady pro doktorské studium na FD CVUT, pro ktery jsem zpracoval (a
obdrzel platnost od roku 2020) akreditaci oboru ,,Inteligentni dopravni systémy*.

Od roku 2018 (piedpoklad je do roku 2024) jsem zodpovédnou osobou za CVUT za evropsky
projekt EIT KIC - Urban Mobility, ktery pokryva témata pie celé TNK. Byly ukonéeny prace na
realizaci grantu strategického rozvoje platformy pro bezpecnou silni¢ni dopravu (TPSD), kde
zastupuji FD CVUT, ktery ke konci roku 2020 zahajil své dal$i pokratovani. V ramci obou jsou a
budou rozvijena témata z oblasti bezpec€nosti, lidského faktoru a HMI v dopravnich aplikacich,
interaktivnich simulaci, stejn¢ jako problematika pokrocilych asistencnich systému a systému
budoucich automatizovanych a autonomnich vozidel (a souvisejici velmi aktualni téma vnéjsiho
HMI).



9. Predpoklad praci v roce 2021

Napln gestorské Cinnosti Vramci TNK bude navazovat na Cinnosti v roce 2020. Vzhledem
k aktivaci dil¢ich skupin WG zpracovavajici jednotlivé polozky piedpokladam nartst objemu
praci pii tvorbé novych (a revizich starnoucich) standardii nejen v ramci TC204/WG14, kde je
vysoka produkce polozek tradi¢ni, a ISO TC22/SC39/WGS8, ale i ISO TC22/SC39/WG7, ktera se
vroce 2020 velmi aktivovala. To zahrnuje Gi¢ast na osobnich a stale castéjSich distan¢nich
jednanich ISO, tvorbu extrakti z norem a novych hesel do ITS-pedie. V roce 2021 se budu
nadale aktivné Ucastnit tvorby dokumentt ISO ve vSech tfech pracovnich skupinach.

Prace gestora ve vSech WG je ve vzdjemné interakci a symbidze S védeckovyzkumnou ale i
pedagogickou ¢innosti jak na Fakulté dopravni CVUT, tak CIIRC CVUT. To se tyka zejména
praci na grantech a predevsim projektech s automobilovym primyslem, kde je planovano dalsi
prohloubeni spoluprace zejména pak Vv souvislosti s problematikou vysoce automatizovanych
asisten¢nich systému a systémy vozidel na riznych stupnich automatizace jizdy. V podobném
duchu budou realizovany nékteré aktivity v ramci EIT KIC - Urban Mobility ¢i prace platformy
pro bezpecnou silni¢ni dopravu (TPSD).

V Praze dne 30. 11. 2020

doc. Ing. Petr Bouchner, Ph.D.



