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Zprava ze 52. zasedani pracovni skupiny 1ISO/TC204/WG14

Misto konani: Agency for Science, Technology and Research (AStar), Singapur

Termin konani: 14. — 18. 10. 2019

Piitomni: Pracovniho jednani se zacastnilo 56 aktivnich ucastniki (z toho 48 expertli zastupujici ptislusné
narodni organizace) ze 13 zemi - AFNOR (France), ANSI (US), BIS (India), BSI (UK), DIN (Germany),
DSM (Malaysia), JISC (Japan), KATS (Korea), SAC (China), SCC (Canada), SIS (Sweden), UNMZ (Czech
Republic), SA (Australis), dale pak zastupci organizaci SAE and ETSI. Covenerem skupiny je MASANORI
MISUMI, jednani vedl Kenji Okamura (ve funkci zpravodaje/tajemnika).

Prubéh jednani:

Jednani probihalo v prostorach vyzkumného stiediska AStar, v centru Singapuru. Skupina zaseda ve 2 -3
paralelnich podskupinach, vétSinou pracujicich na jednotlivych normach. Obsahem jednani jsou obvykle
definice cill, jimZz pfedchazeji prezentace a sumarizace vychazejici z projekti ¢i realizaci obvykle na
narodnich urovnich. U pfedméti v pokrocilejSim stadiu se obvykle vyporadavaji pfipominky doslé
Z jednotlivych narodnich organii. Soucasti zasedani je téZ obvykle plenarni schiize (interni v ramci WG14),
kde se prezentuji a piedkladaji k diskuzi vysledky a prabéh prace jednotlivych paralelnich skupin.
Nasledujici tabulka ukazuje napln celého 52. zasedani.

Mon. Oct. 14 MPH1 (max 100) Doc Mon. Oct. 14 Room 19 (max 18) Doc
09:00 - 13:00 MRM-1, -2 DT 1512 | 09:00-11:00 AVPS Q&A 1498
11:00 - 13:00 Security 1513
14:00 - 18:00 MCS-1, -2 DT 1500 | 14:00 - 16:00 Truck Platooning Q&A 1502
1501 16:00 — 18:00 CELM DT 1499
Tue. Oct. 15 Room MPH1 (max 100) Doc Tue. Oct. 15 Room 23 (max 18) Doc
09:00 - 10:30 EEBL DT 1510 | 09:00-10:00 PALS DT 1504
10:30 - 13:00 VVICW DT 1503
14:00-17:00 LSAD DT 1508 | 10:00-12:00 NWI - Low speed AEB 1511
17:00 - 18:00 NWI - Test procedure | 1509 | 13:00 - 18:00 CELM 1499



https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20788889&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20713930&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20788141&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20735494&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20735167&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20735694&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20733882&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20761246&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20749660&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20746368&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20761637&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20783253&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20761877&objAction=Open
https://isotc.iso.org/livelink/livelink?func=ll&objId=20733882&objAction=Open

language
Wed. Oct. 16 Room MPH1 (max 100) Wed. Oct. 16 Room 19 (max 18)
09:00 - 18:00 WG14 full meeting
13:00 - 18:00 AVPS signals harmonization
Thu. Oct. 17 Room 16 (max 30) Thu. Oct. 17 Room 20 (max 30)
09:00 — 18:00 AVPS DT 09:00 - 12:00 Truck Platooning DT
13:00 - 18:00 MRM-1, 2 DT
Fri. Oct. 18 Room 17 (max 20) Fri. Oct. 18 Room MPH1 (max 100)
09:00 — 18:00 AVPS DT 10:00 - 18:00 MCS-1, 2 DT

Aktualné zpracovavané dokumenty v ramci zasedani skupiny WG14:

ISO/DIS 20901 — Inteligentni dopravni systémy — Elektronické systémy svétel pifi nouzovém brzdéni —
Funk¢ni pozadavky a testovaci postupy

Intelligent transport systems -- Emergency electronic brake light systems (EEBL) -- Performance
requirements and test procedures

ISO/DIS 21202 - Inteligentni dopravni systémy — Systémy pro ¢aste¢né automatizovanou zménu jizdniho
pruhu — Funkéni / provozni poZadavky a testovaci postupy

Intelligent transport systems -- Partially automated lane change systems (PALS) -- Functional / operational
requirements and test procedures

ISO/DIS 22078 - Inteligentni dopravni systémy — Systémy pro detekce cyklistli a pfedchazeni kolizi s nimi -
Funk¢ni pozadavky a testovaci postupy

Intelligent transport systems -- Bicyclist detection and collision mitigation systems (BDCMS) -- Performance
requirements and test procedures

ISO/AWI 22737 — Inteligentni dopravni systémy - Systémy automatizované jizdy pfi nizkych rychlostech
uréené pro omezené pracovni oblasti — Pozadavky na funkci, systémové pozadavky a postupy provoznich
testdl

Intelligent transport systems -- Low-speed automated driving (LSAD) systems for limited operational design
domains -- Performance requirements, system requirements and performance test procedures

ISO/AWI 23375 — Inteligentni dopravni systémy — Systém pro bezkolizni vyhybaci manévr - Provozni
pozadavky a testovaci postupy

Intelligent transport systems -- Collision evasive lateral manoeuvre systems (CELM) -- Performance
requirements and test procedures

ISO/AWI 23376 — Inteligentni dopravni systémy - V2V systém varovani pted kolizi na kiizovatce - Funk¢ni
pozadavky a testovaci postupy




Intelligent transport systems -- Vehicle-to-vehicle intersection collision warning systems (VVICW) --
Performance requirements and test procedures

ISO/SAE NP PAS 22736 — Inteligentni dopravni systémy - Taxonomie a definice pro terminy spojené se
systémy automatizované jizd y

Intelligent transport systems -- Taxonomy and definitions for terms related to driving automation systems for
on-road motor vehicles

ISO/NP 23374 — Inteligentni dopravni systémy - Systémy pro automatické zaparkovani — Systémovy ramec,
komunikac¢ni rozrani

Intelligent transport systems -- Automated valet parking systems (AVPS) -- System framework,
communication interface, and vehicle operation

ISO/PWI 23792-1 — Inteligentni dopravni systémy - Dalni¢ni autopilot — Cast 1. Rdmec a obecné
pozadavky

Intelligent transport systems -- Motorway chauffeur systems (MCS) -- Part 1: Framework and general
requirements

ISO/PWI 23792-2 — Inteligentni dopravni systémy - DAélniéni autopilot — Cést 2. Pozadavky a testovaci
postupy pro jizdu uvniti pruhu

Intelligent transport systems -- Motorway chauffeur systems (MCS) -- Part 2: Requirements and test
procedures for in-lane driving

ISO/PWI 23793-1 — Inteligentni dopravni systémy — Nouzové funkce pro systémy automatickych vozidel —
Cast 1: Ramec
Intelligent transport systems -- Fallback functions for automated driving systems -- Part 1: Framework

ISO/PWI 23793-2 - Inteligentni dopravni systémy — Nouzové funkce pro systémy automatickych vozidel —
Cast 2: Funk¢ni poZadavky a testovaci postupy pro nouzové zastaveni

transport systems -- Fallback functions for automated driving systems -- Part 2: Performance requirements
and test procedures for emergency stopping

Zavéry:

Pracovni skupina WG14 patii mezi nejaktivnéjsi. Systematicky pracuje na fadé norem, které jsou vétSinou
vénovany nékterému konkrétnimu typu asistenta, ¢i systému tzv. c¢aste€né automatizované funkce jizdy.
Casto se jedna o snahu zastupcii vyrobeti dostat do mezinarodniho standardu systémy, které jiz vyrabéji,
nicméné standardy pak neobsahuji detaily konkrétniho feSeni (evidentné soucast utajovaného know-how), ale
spiSe obecné poZadavky na funkce a zkuSebni postupy. Za nosnou podoblast povazuji zejména castené
automatizované parkovaci systémy, které jsou podporovany i evropskymi ¢leny, ktefi sami podporuji (nebo
se pfimo Ucastni) vyzkumné aktivity (napf. Valeo). Dalsi oblasti jsou systémy pracujici s informaci z ITS
infrastruktury, ¢i komunikaci mezi vozidly (napf. platooning). Ty jsou jedny z mala, které se netykaji
osobnich ale 1 nakladnich vozidel. Je patrna tendence sméfovani k budoucim systémiim plné autonomnich
vozidel, nicméné pro ty nejsou zatim dostatecné zkuSenosti a ani ziejmé tlaky vyrobcti tyto standardizovat.

Tematicky se tato skupina protina s nyn¢jsi skupinou TC22/SC39/WG8 (které jsem také clenem, dale i WG5
a WG3 ze stejné TC). Jednim z pravidelnych bodl programu byva report aktualnich aktivit téchto skupin a
vybér témat se spolenym zdjmem, coz ovSem zatim nevyplynulo v n&jakou realnou spolupraci mimo
TC204.

Naopak ve spolupréci se SAE zasedala pracovni skupina majici za cil vytvoftit spole¢ny dokument ,,ISO/SAE
NP PAS22736 Taxonomy and definitions for terms related to driving automation systems®, které jsem byl




mj. ¢lenem. Dokumenty jsou na obou stranach pfipravené, nicméné budou oba spiSe vlasti mutaci nez
spoleénym dokumentem, protoze ptivodni SAE j3016 je jiz zakotven jako reference v nékterych narodnich
legislativach.

Prace skupiny je velmi konstruktivni, jsou zde velmi dobfe nastaveny procesy prace, cemuz odpovida i
relativné vysoka produktivita. Bohuzel je zde i patrna snaha nékterd témata urputné prosazovat (napf.
predkladanim ke schvéleni tématu stale do kola se zménami, které reflektuji kritiku z predchoziho kola), coz
vede K situaci, kdy nékteré z produkovanych norem maji v obecné roviné malou uzitnou hodnotu.

Co se tyce praci v nasledujicim roce méa skupina naplanovany 2 zasedani, kterd se budou konat v rdmci
zasedani cela TC 204. Konkrétni mista a terminy nejsou zatim znami, problém je zejména prostorovy
pozadavek celkové obrovské TC 204, kde i samotna WG 14 tvofi znanou ¢ast. Kromé téchto hlavnich
zasedani se planuji i dalsi, monotématicka bud’to formou telekonferenci nebo mesSich pracovnich skupin. To
bude napf. v inoru v némeckém Ingolstadtu k tématu standardii zaméfenych na automatizované parkovani.

Ziskané dokumenty:

Veskeré dokumenty, véetné zapist, rezoluci a podkladovych materidlti a normativnich dokumentii v rizném
stavu rozpracovanosti, jsou k dispozici na serveru LIVELINK v§em ¢leniim pracovni skupiny, a to do doby,
kdy dojde k vydani pfislusného oficialniho dokumentu / standardu.

Zpracoval: doc. Ing. Petr Bouchner, Ph.D.
gestor TNK136/WG8,WG14




Piiloha 1: Prostorové poZadavky TC pii zasedani v Singapuru (plus 2x konferencni mistnost pro plendrni
prezentace mimo tento aredl)




