Cestovni zprdva z 50. zasedani pracovni skupiny 14 ISO/TC 204
v Budapesti

Informace k cesté:
Gestor: doc. Ing. Petr Bouchner, Ph.D.
Organizace: Dopravni fakulta CVUT v Praze

Cesta probéhla dle pland, do Budapesti jsem pfiletél v noci pred prvnim jednacim dnem, ubytoval se
v hotelu v misté a tésné po skonceni posledniho jednaciho dne jsem se pfesunul na budapestské
letisté a odtamtud letél zpét do Prahy (tedy 9. 9. - 12. 9. 2018).

Pracovni jedndni probihalo v Budapesti v budoveé spole¢nosti NNG, ktera hostovala ve svych
prostorach vsechny pracovni skupiny TC 204. Pracovni jednani skupiny probihala béhem 3 dnt 10. -
12.9.2018. Vidy od 9 do 17 az 18 hodin.

Podrobné udaje o jednani:

Naplni prace skupiny je predevsim tvorba standardu v oblasti asistenénich systému automobild a
vysoce automatizovanych systému jizdy s vyhledem k moznému autonomnimu provozu. V oblasti
autonomniho provozu je aktivni spoleéna skupina JWG ISO / SAE, ktera se zabyva prozatim pfedevsim
systémovymi pozadavky na autonomni vozidla obecné a v soucasné dobé nefresi Zadné standardy pro
jejich konkrétni funkce.

Spole¢nych jednani skupiny WG 14 se zt¢astnilo dohromady 48 expert( a to z Japonska, Francie, CR,
Ciny, Spojenych statd, Indie, Velké Britanie, Korejské republiky, Némecka, Australie, Nizozemi a
Malajsie. Skupiné predseda gestor Masanori Misumi ze spole¢nosti Mazda. Jednani obvykle vede a
materialy, podklady pfipravuje tajemnik sekce Kenji Okamura z organizace JSAE.

Prvni den odpoledne zasedala kromé jednotlivych paralelnich podskupin pro dil¢i normy rlznych
asistencnich systéma vozidel také spolecna pracovni skupina ISO a SAE, kterd ma za ukol vytvoreni
harmonizované normy (jak SAE, tak I1SO) pro specifikaci zakladniho déleni a funkci autonomnich
vozidel, pfi¢emz se bude z pohledu SAE jednat o novelizaci zndmé normy j3016. Podrobny program
jednani pracovni skupiny je pfilohou této zpravy (Priloha A).

Podrobné k jednotlivym polozkam, kterym byla vénovana vétsinou jedna, v nékterych pripadech dvé
sekce, a detaily k jednotlivym sekcim vénovanym jednotlivym polozkam pfiklddam ve formé
poznamek (Pfiloha A).

Ukoly plynouci z jednani:

Vzhledem k aktivitdm v CR v ndvaznosti na védeckovyzkumnou ¢innost FD CVUT a pfidruzenym
aktivitam v oblasti primyslu, zejména se Skoda Auto a. s. jsem se ptihlasil jako podporovatel k tvorbé
nékolika poloZek (viz Pfiloha A).

Zhodnoceni jednani:

Pracovni skupina WG 14 patfi tradi¢né k jedném z nejproduktivnéjsich Gtvard pro tvorby norem
v oblasti ITS a silnicnich vozidel (stejné jako cela TC204). Tomu odpovida i pocet nové predkladanych
polozZek k dalSimu procesnimu fizeni. Skupina fesi zejména systémy, které jsou soucasti vozidel, ale i



inteligentni systémy vyZaduji propojeni s infrastrukturou. Z evropskych ¢lenl patfi k nejaktivnéjsim
tym némeckych partnerd, kde se podili fada velkych primyslovych firem (Valeo, BMW atd.). Tyto
aktivity probihaji zejména v soucinnosti s japonskymi partnery. V oblasti navrhu novych polozek,
nejvice rdznych typl asistent automobilQ, jsou aktivni zejména Némci (tradi¢ni vyrobce BOSH,
Valeo) a Japonci. Polozky pro systémy vyuzivajici komunikaci vozidlo — infrastruktura predkladaji
Korejci a Ciflané. Bohuzel, polozky predklddané zejména Japonskou delegaci byvaji ¢asto predmétem
dlouhych diskuzi a nékteré byly schvalovany a ptijimany v nékolika iteracich, protoZe jejich autofi
Casto nedokazi plénu spravné funkci systému interpretovat a uspokojivé reagovat na dotazy. Na
druhou stranu o standardizaci poloZek maji velky zajem, coz ospravedIfuji zejména tim, Ze jsou tyto
systémy jiz nasazovany v sériovych vozidlech japonskych vyrobcu.

Ziskané dokumenty:
Veskeré projedndvané dokumenty jsou ve formé, kterd neni obecné zverejnitelného charakteru.

Jsou k dispozici k nahlédnuti u cestovatele, veskeré pracovni dokumenty projedndvanych polozek
jsou téz ulozeny na,,livelink” 1ISO a DIN, podklady k pracovni skupiné JWG ISO-SAE jsou ulozeny pouze
v pracovnich uUloZistich SAE.

V ptiloze podavam téz program 50. jednani WG14 v anglickém jazyce, ktery byl aZ na drobné ¢asové
presuny dodrzen.

Zapsal 23.9. 2018

doc. Ing. Petr Bouchner, Ph.D.



