Vyroéni zprava gestora 1ISO TC204/WG14 (Vehicle/roadway
warning and control systems), ISO TC22/SC39/WG8 (Road vehicles/
Ergonomics/TICS on-board-MMI/), ISO TC22/SC39/WG7 (Road
vehicles/ Ergonomics/Symbols) za rok 2019

Gestor: Petr Bouchner

1. Gestorska ¢innost

Gestorska ¢innost v ramci TNK 136 probiha ve tiech zakladnich liniich. V prvni fad¢ se jedna zejména o
aktivity v ramci skupiny, coz pokryva - kromé tcasti na pravidelnych zasedanich TNK — ¢innosti spojené
s adaptaci standardii do narodniho ramce, tedy gestorské korektury piejimanych standardl, dale pak
ptipominkovéani vznikajicich norem a dalsich dokumenti ISO za CR. Dali smér aktivit je piimo spojen
s tvorbou norem v ramci pracovnich skupin 1SO v roli zastupce Ceské republiky, kde jsem aktivnim
prezenénim ¢lenem (,,P“). Tyto skupiny se zabyvaji tvorbou standardi a technickych zprav ISO
s hlavnimi tématy jako jsou ergonomie a asisten¢ni systémy silni¢nich vozidel. Aktivity obou WG jsou
navzajem velmi propojené a prace v obou ma pro me¢ synergicky efekt. Skupina WGS se zabyva zejména
oblasti lidského faktoru a HMI, zatimco WG 14 fesi témata principd fungovani vlastnich systému vozidel
a ovéfovani jejich spravné/piedepsané funkce. V roce 2018 jsem se na podnét Agentury CAS stal jesté P-
¢lenem pracovni skupiny ISO TC22/SC39/WG7 (Road vehicels/Ergonomy/Symbols), ktera zaseda
spole¢n¢ s hlavni skupinou této komise, WGS. Jako obzvlast’ vyznamnou hodnotim svou osobni Gcast ve
spole¢né pracovni skupiné¢ ISO a SAE (ISO/SAE NP PAS 22736), ktera méla za tkol vytvofit
unifikovanou verzi mezinarodniho standardu pro autonomni vozidla (dosud jen jako dokument SAE).
Tteti linii tvofi praktické aplikace poznatkli a rozSifovani potfebnych znalosti pravé v ramci feSeni
realnych ukold védy a vyzkumu i komeréniho vyzkumu, v ramci mého profesniho zaméreni na Fakulté
dopravni CVUT v Praze, i v ramci vedeni vyzkumné laboratoie na CIIRC CVUT. Tyto se promitaji jak do
vyuky studentu, tak i zpétné jako praktické vstupy uzité pti tvorbé novych norem v pracovnich skupinach.

2. Ucast na mezinarodnich pracovnich jednani

Obé WG jsou velmi aktivni jak pfi tvorbé norem, tak v pravidelnosti pracovnich zasedani. Ob¢ skupiny
zasedaji 2x ro¢né (na jafe a na podzim). Jednani jsou obvykle 4-6 denni (véetné plenarnich sekci).
Skupina ISO TC204/WG14 zaseda v ramci celého TC204, skupina ISO TC22/SC39/WG8 samostatné,
obvykle doprovazena malymi WG 3,5a 7.

V roce 2019 probé¢hla vSechna zasedani v zamofi, osobné jsem se vzhledem Casové a finan¢ni naro¢nosti
ucastnil pouze jednoho. Byly to:
e Duben 2019 - ISO TC204 (Cape Canaveral, USA)
o Kvéten 2019- WG14TC22/SC39/WG8 +WG7 (Kyoto, Japonsko)
e Rijen 2019 - TC22/SC39/WG8 + WG7, Montreal, Kanada
e Rijen 2019 - ISO TC204/WG14 (Singapur) (detaily viz cestovni zprava pro TNK136, obrazek
nize)
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Mimo osobni ucasti na pravidelnych jednanich jsem se ucastnil nékolika telekonferenci
pracovnich skupin z obou WG.

3. Spoluprdce na tvorbé dokumentii v ramci skupin ISO

V ramci prace v obou skupinach se aktivné ti¢astnim praci na tvorbé norem a novych dokumentd. Tyto
jsou piedevsim:

ISO DRT 23049 - Road Vehicles — Ergonomic aspects of external visual communication from
automated vehicles to other road users

ISO/AWI TR 23720 - Road Vehicles — Methods for evaluating other road user behavior in the
presence of automated vehicle external communication

ISO/NP TR 23735 - Road vehicles — Ergonomic design guidance for external visual
communication from automated vehicles to other road users

ISO/SAE NP PAS 22736 - Taxonomy and Definitions for Terms related to

driving Automation Systems for On-road Motor Vehicles

FDIS: ISO 15007 - Road vehicles — Measurement of driver visual behavior with respect to
transport information and control systems

Ptipraveno k publikaci: ISO/DTR 21959-(1+2): - Road Vehicles: Human Performance and State
in the Context of Automated Driving: Part 1 + Part 2

PWI 23374-1 - Automated Valet Parking System Part 1- System overview

NP 23374 - Intelligent Transport Systems Part 2 — Automated Valet Parking Systems (AVPS) —
Performance requirements and test procedures

4. Hlasovani/piipominkovdni norem ISO

V roce 2019 byly hlasovany/pfipominkovany nasledujici normy/projekty 1SO:

ISO 23376 Vehicle-to-vehicle intersection collision warning systems (VVICW) -- Performance
requirements and test procedures



ISO/NP 23375 Intelligent transport systems -- Collision evasive lateral manoeuvre systems
(CELM) -- Performance requirements and test procedures

TC22 SC39 Resolution C001: Revision Project for TR 21959-1

ISO/DIS 21956 Road vehicles -- Ergonomics aspects of transport information and control systems
-- Human machine interface specifications for keyless ignition systems

DIS 20901 ITS — Emergency electronic brake light systems (EEBL) -- Performance requirements
and test procedures

FDIS 20900 ITS - Partially automated parking systems (PAPS) -- Performance requirements and
test procedures

ISO/NP 23375 Intelligent transport systems -- Collision evasive lateral manoeuvre systems
(CELM) -- Performance requirements and test procedures

ISO DIS 15007 Road vehicles -- Measurement and analysis of driver visual behaviour with
respect to transport information and control systems

ISO/NP 23374 Intelligent transport systems -- Automated valet parking systems (AVPS) --
System framework, communication interface, and vehicle operation

DIS 22078 Intelligent transport systems — Bicyclist detection and collision mitigation systems
(BDCMS) — Performance requirements and test procedures

DIS 21202 ITS — Partially Automated Lane Change Systems (PALS) — Functional/operational
requirements and test procedures

DTR 21959-1.2 Intelligent transport systems — Bicyclist detection and collision mitigation
systems (BDCMS) — Performance requirements and test procedures

DTR 21959-2 Road vehicles -- Human performance and state in the context of automated driving
-- Part 2: Experimental guidance to investigate transition processes

ISO 11270:2014 Intelligent transport systems -- Lane keeping assistance systems (LKAS) --
Performance requirements and test procedures

5. Korektury a pifipominkovini a pievzeti norem do CSN

V roce 2019 byly v ramci gestorské ¢innosti provedeny gestorské korektury nasledujicich piejimanych

norem:

ISO 20900:2019 - Intelligent transport systems — Partially automated parking systems (PAPS) —
Performance requirements and test procedures

ISO 20035:2019 - Intelligent transport systems — Cooperative adaptive cruise control systems
(CACC) — Performance requirements and test procedures

ISO 15622:2018 - Intelligent transport systems — Adaptive cruise control systems —
Performance requirements and test procedures

6. ITS-pedie

Pro ucely ITS-Pedie (dfive Kyklopedie) byly provedeny revize v minulém roce zpracovavanych hesel.
Byla vytvotrena mapa hesel integrujici témata obou pracovnich skupin (viz nasledujici obrazek).
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Byla zpracovéna 3 nova hesla:
e Adaptivni tempomat,
e Asistenéni systémy vozidel,
e Komunikace fidi¢-vozidlo (HMI).

7. Extrakty z norem, Standard Land

Byl zpracovan extrakt normy ISO 20900 - INTELIGENTNI DOPRAVNI SYSTEMY — CASTECNE
AUTOMATIZOVANE PARKOVACI SYSTEMY (PAPS) — FUNKCNI POZADAVKY A ZKUSEBNI
POSTUPY.

Pivodné planované extrakty spadajici pod gesci WG10 (v ISO WGS8) a WGI14 byly pro letosni rok
redukovany, protoze ptivodni dokumenty nejsou k dispozici (nemam bohuzel ani FDIS verze, protoZe
normy byly zpracovavany v dobé&, kdy jsem nebyl ¢lenem piislusné WG, nebo jsou jiz vSechny aktualni
do extrakti zpracovany). PokraCovaly prace na korekturach stavajicich extraktd v nové vzniklém
webovém portalu www.standardland.cz.

8. Dalsi ¢innosti v souvislosti s gestorstvim WG8 a WG14

Gestorska &innost se piimo promita v mé praci na CVUT v Praze. Jak na Ustavu dopravnich
prostiedki Fakulty dopravni (vedouci ustavu), tak v ramci vyzkumného institutu CIIRC (vedouci
laboratoie ,,Automotive R&D 4.0%) jsou rozvijeny laboratore HMI s vozidlovymi simulatory, a
vybavenim pro psychofyziologickd méfeni, jako jsou eyetracking, biosensoricka fidice,
vySetfovani zatéze a distrakce pii ovladani systému vozidel, vné&jsi HMI pro budouci autonomni
vozidla (coZ jsou hlavni témata aktivit skupiny TC22/SC39/WG8). Stejné tak probihaji na obou
pracovistich studie, ovéfovaci €innosti v oblastech funkcionalit 1 uZivatelskych poZadavkl ¢i
uzivatelské akceptace funkci téchto systému. Jsou to ziva témata zpracovavana v ramci skupin
ISO TC204/WG14. Neméné¢ dilezita je i vyuka a samostatna prace bakalarskych, magisterskych a
doktorskych studentt a jejich zapojeni do VaV ¢innosti v téchto oblastech. Pracovisté v CIIRC je



spoleénou VaV aktivitou se Skoda-Auto a pracuje se zde na projektech, které jsou realizovany
s dalsimi c¢leny koncernu VW. Tyto aktivity davaji nejen moznost aplikaci a ovéfeni ve
standardech zavadénych postupl a metodik, ale jsou cennym zdrojem poznatka a podklada pro
tvorbu i1 oponenturu tvofenych a revidovanych standardu.

V letech 2018/2019 jsem se podilel (jako vedouci skupiny za jednoho z partnerti - FD CVUT) na
projektu pro definovani pozadavkl na testovaci méstskou zénu pro autonomni mobilitu. V roce
2019 byly téz zapocaty prace na EIT KIC - Urban Mobility a pokracujici prace na realizaci grantu
strategického rozvoje platformy pro bezpecnou silni¢ni dopravu (TPSD), kde zastupuji FD
CVUT. V ramci obou jsou a budou rozvijena témata z oblasti bezpeénosti, lidského faktoru a
HMI v dopravnich aplikacich, interaktivnich simulaci, stejn¢ jako problematika pokrocilych
asistencnich systému a systémt budoucich automatizovanych a autonomnich vozidel (a
souvisejici velmi aktudlni téma vnéjsiho HMI).

Za vyznamny vysledek, ktery je pfimo spojen s gestorskou ¢innosti v TNK 136, povazuji ziskani
postu predsedy oborové rady pro doktorské studium na FD CVUT, pro obor ,InZenyrska
informatika v dopravé a spojich®, ktery byl v roce 2019 pod mym vedenim transformovan a
pfedan k akreditaci nové jako ,,Inteligentni dopravni systémy*.

9. Predpoklad praci v roce 2020

Prace v ramci TNK budou pokracovat ve stejném duchu, jako v roce 2019. To zahrnuje ucast na
jednanich ISO, tvorbu extraktli z norem a novych hesel do ITS-pedie. V roce 2020 se budu nadale
aktivné ucastnit tvorby dokumentti ISO v obou skupinach nejen aktivni ucasti na zasedanich ale i
pfi telekonferencich.

Prace gestora obou WG je ve vzdjemné interakci a symbidze s VaV cinnosti provadéné na
Fakulté dopravni a CIIRC CVUT, pracich na grantech a komerénich VaV projektech. Ogekavam
dalsi prohloubeni spoluprace s automobilovym prumyslem, zejména pak v souvislosti
s problematikou vysoce automatizovanych asistencnich systémt (az po funkce a systémy
autonomnich vozidel na rtznych stupnich automatizace jizdy). Toto bude téz pifedmétem
zamySleného pokracovani projektu U-Smart sméfujicimu k vytvofeni testovaci zény pro
autonomni mobilitu. V podobném duchu budou realizovany nékteré aktivity v ramci EIT KIC -
Urban Mobility ¢i prace platformy pro bezpecnou silni¢ni dopravu (TPSD).

V Praze dne 30. 11. 2019

doc. Ing. Petr Bouchner, Ph.D.



