= ROAD TRANSPORT and TRANSPORT TELEMATIC

Zprava ze zasedani pracovni skupiny ISO/TC204 WG3
jez prejala ¢innost pracovni skupiny CEN/TC278 WG7
a pracovni skupiny ISO/TC204 WG14 — Concord 2016

Misto konani: Hilton Concord, 1970 Diamond Blvd, California 94520-5718, USA
Termin konani: 25 — 29.04.2016

Piitomni: Young Suk Lee / Korea, Xiangbo Song / Korea, Hiroki Sakai /Japonsko, Royta Shirato /Japonsko,
Bert Jakubs /USA, Koichi Fujita /Japonsko, Corinne Lafont /Francie, Masanori
Misumi/Japonsko, Simon Gilling/GB, Takeshi Doihara /Japonsko, Petr C. Burns /Kanada, Martin
Fischer /Némecko, Dirk Schmid /Némecko, Yu-Kyung PARK /Korea, Masahiko Nakamura
/Japonsko, Soo Young Lee /Korea....

Zapis z jednani:

V tydnu od 25 — 29.04 probé&hlo v Concordu jednani skupin: ISO TC204 WG3 a WG14. Program jednani piilozen.
ZN&astnili jsme se pracovnich schiizek v uvedeném terminu, v¢etné plenarnich schtizek. Jednani za¢inala v 9.00 a byla
zakoncena v 18.00. VSechna jednani probihala v zasedacich prostorach hotelu Hilton.

ISO/TC204 WG3

Predmétem pracovni schizky bylo odsouhlaseni zapist z ptedchazejici schizky v Pafizi, projednani stavu fesenych
uloh tohoto jednani, aktualni stav navrhu normy C-ITS pro kooperativni ITS aplikace, navrh nové pracovni polozky
PWI 20542 Geografické datové soubory GDF 5.1, diskuse k potfebé novych norem a plan nasledujicich schiizek.

Jednotliva jednani vedli vedouci piislusné fesitelské skupiny /Task Group/ - Prof. Park, Dr. Obora, Dr. Nakajo, Prof.
Hatayama

Mezi dal$i body jednani patfily:

- Komentat k vysledkim hlasovani NP/CD 17572-2. Polozka byla pfijata bez obecnych/technickych pfipominek.
Japonskou delegaci byla navrZzena nova pracovni polozka pro odkazovani na urovné jizdniho pruhu. Cilem
japonskeé delegace je ptedlozit tuto polozku k hlasovani na podzim 2016.

- novy navrh NP 19297 Sdilené geoprostorové databaze pro ITS aplikace. Tento navrh je feSen v ramci pracovni
podskupiny SWG3.5. Zakladem pro tento navrh je rozvoj telekomunika¢nich a databazovych technologii a s tim
souvisejicich novych sluzeb v oblasti navigovani uvnitf objekti a multimodalni navigace na platformé mobilnich
zafizeni a smart telefontl. Tyto nové vznikajici sluzby vyzaduji geoprostorové databaze, které obsahuji rozmanity a
podrobny obsah nad ramec stavajicich mapovych databazi.



- predbéZzna pracovni polozka PWI 20524 Geografické datové sobory — GDF5.1. Tato polozka je feSena v ramci
pracovni podskupiny SWG3.1. Jiz od fijna 2013 je snaha rozsitit dokument GDF 5.0 o kooperativni sluzby C-ITS
sohledem na finalizaci dokumentu WD14296. Nasledné bylo rozsifeni GDF o multimodalni rozhrani schvaleno
francouzskou stranou. Béhem nésledujiciho jednani WG3 v kvétnu 2014 v Oslo bylo multimedidlni rozsiteni GDF
schvaleno a zatazeno do pracovni podskupiny SWG3.1 v ¢ele s konvenorem Prof. Hatayamou. Poté co WG3 oficialné
predlozila navrh, bylo této poloZce pfifazeno oznaceni PWI 20524. Norska strana ptredlozila v ramci této polozky své
navrhy ohledné pokrocilych asisten¢nich systémil fidi¢e. BEéhem jednani v Patizi v lednu 2016 byl pfedstaven japonsky
navrh na sdilené geoprvky, ve snaze nevnaSet do GDF5.1 externé vyvinuté mapové geoprvky vetejné dopravy. Tyto
sdilené geoprvky umoznuji vytvofit relaéni vztahy mezi mapovymi geoprvky definovanymi v ramci GDF5.1 a externimi
geoprvky s vyuzitim spole¢nych bodu ¢i fetézct boda.

- dale se projednavaly rozdily mezi vyznamem nékterych geoprvkl, napt. mezi ,,PasemPozemniKomunikace* a
»PrvkemPasuVozovky*. V ptipadé obousmeérmné vozovky jsou oba sméry fyzicky oddéleny. To miize byt interpretovano
jako dva jednosmémé ,,PrvkyPasuVozovky®. Zatimco obé vozovky by mély byt povazovany jako jeden jednosmérny
,,PasPozemniKomunikace®.

- Byla upfesnéna definice geoprvku ,PasKruhovéKtizovatky (RoundaboutBelt): slozeny geoprvek =z prvki
»PrvekPasuVozovky* (CarriagewayBeltElements) a ,PasuKiizovatky“ (IntersectionBelts). V GDF 5.1 ¢&ast 1, je
kruhova kiizovatka popsana jako slozeny geoprvek z,PrvkuPozemniKomunikace® a ,,Propojeni®, které patii mezi
jednoduché geoprvky.

- Navrh na vytvoreni nové polozky — ITS stanoveni polohy pro geografické databaze -Cast 4 Hybridni profil “pro ktery
jizdni pruh/kde na jizdnim pruhu”. Tento projekt vytvoii novy profil pro ISO 17572 publikovany v roce 2015. Timto
profilem je mysleno stanoveni polohy pro C-ITS systémy a autonomni fizeni, které umozni vymeénu informaci o poloze
v obou piipadech “pro ktery jizdni pruh/kde na jizdnim pruhu”. Pfesnost metody, kterd umozni vyménu informaci o
poloze, je pozadovana vyssi nez 25 cm.

GDF 5.1 podporuje zejména dva nové aspekty:

1. Detailni popis pozemni komunikace v souladu s novymi pozadavky jako jsou napf. asistencni
systémy fidice. Pozemni komunikace musi byt popsana nejen jako stfedova délici ¢ara, ale jako
souhrn mapovych dat pro fizeni vozidla.

2. Silni¢ni data pro navigaci a data vztazend k prepravé by méla byt odd€lena pro potieby
prizptisobeni datovych sluzeb. Poskytovatelé mapovych podkladii poskytuji mapové databaze bez
dat o vefejné doprave, které poskytuje integrator dat o vetejné doprave. Aktualni dopravni data a
data o vefejné dopravé by meéla byt slouCena multimodalnim datovym integratorem nebo
embedded systémem ve vozidla (v budoucnu?). GDF 5.1 by tedy mél slouc€it rozmanita nezavisla
prostorova data véetné mapovych dat.

V GDF 5.1 ¢&ast 2 je specifikovan popis mapovych databazi pro potieby podrobného popisu topologie pozemni komunikace
a sdileni dat o bodech pro uéely propojeni databazi:
1. Pasovy popisny model je navrzen k popisu pozemni komunikace a dopravnich geoprvkil

2. Sdilené body jsou navrzeny k propojeni objektii mezi databazemi

Pro zavedeni C-ITS hovoii n¢kolik scénéit, které vyzaduji vymeénu informaci pro ucely stanoveni polohy jizdniho pruhu.
Scénat 1. ziskani dynamickych informaci od jinych poskytovatelli — uzavieny jizdni pruh, dopravni situace v konkrétnim
jizdnim pruhu, provozni stav brany pro vybér mytného aj.

Scénaf 2. vyména informaci o neobvyklych situacich s centry a/nebo ostatnimi vozidly



Stavajici/ptipravované tlohy:

1) ISO/CD 17572-2 — Stanoveni polohy pro geografické databaze -- ¢ast 2: Pfedem kodované stanoveni polohy
2) ISO/PDTS 21219 &ast 21: Geografické stanoveni polohy (TPEG-GLR) (2013-04-11)

3) ISO/PDTS 21219 ¢ast 22: OpenLR™ location reference (TPEG2-OLR)- (2013-04-15)

4) ISO NP TS21176 -- kooperativni ITS (C-ITS) -- poloha, rychlost a ¢asové parametry v ITS systémech

Plenarni jednani ISO/TC204 WG3

1. schvéleni bodu jednani

2. revize zapisu z jednani v Potsdamu

3. revize pracovnich polozek z jednani v Potsdamu

4. stav navrhu normy ISO 17572-2, vysledek hlasovani NP/CD
5

navrh nové pracovni polozky PWI — stanoveni polohy pro C-ITS a automatizované tizeni (ISO 17572, ¢ast 4
hybridni profil pro ,.ktery jizdni pruh/kde na jizdnim pruhu®) ISO TC211 (Mr. Jakubs)

6. nasledujici pracovni schiizky WG3 jsou planovany na: cervenec 4-6, 2016: Oslo, Norsko, fijen 3-5, 2016:
Auckland, Novy Zéland (spolecné s TC204)

ISO/TC204 WG14

Ucastnili jsme se uterniho a stfede¢niho jednani, kde byla feSena nasledujici témata:

pokracovani ve specifikaci funkénich pozadavki vozidlovych asisten¢nich systému a diskuse k otevienym tlohdm

zména nazvu GACC (Generic Adaptive Cruise Control) Obecny adaptivni tempomat na ACC Adaptivni
tempomat

nesoulad stavajici terminologie (napf. silnice pro motorova vozidla) a videniské konvence z roku 1968
prezentace infrastrukturnich systémi (Dr. Moon/Korea)
hlasovani k navrhiim norem CD: GACC NP: CACC, RBDPS, SR: ERBA, MALSO, ACC, TIWS

Traffic Impediment Warning Systems (TIWS) Varovny systém dopravnich piekazek, Road Boundary Departure
Prevention Systems (RBDPS) Prevencni systém pted vyjetim vozidla mimo hranice pozemni komunikace

diskuse k navrhu normy autonomni parkovaci systémy, podélné a pti¢né parkovani aj.
Zprava o normalizaci vozidlovych autonomnich tidicich systémt (RoVAS):

ACC Adaptivni tempomat

PAPS Casteéné automatizovany parkovaci systém

Cooperative Forward Vehicle Emergency Brake Warning (C-FVBWS) Kooperativni varovny systém pied
nouzovym brzdénim vpiedu jedouciho vozidla

Pedestrian Detection and Collision Mitigation Systems (PDCMS) Systém pro detekci chodct a zmirnéni kolize s
chodci

potencialné pifedbézné pracovni polozky

odsouhlaseni rezoluce WG14



- dalsi polozky/administrativni Ulohy WG14
- spojené jednani pracovnich skupin TC22/WG16 - TC204/WG14

Plan ptredlozeni novych pracovnich polozek
- PWI 21200 Traffic Congestion Assist systems (TCA) Asistencni systém podpory jizdy v dopravni koloné

- PWI 21201 Divided Highway Assist Systems (DHAS) Pokrocily asistencni systém podpory jizdy na smérove
oddélené rychlostni komunikaci

Mezi dal$i body jednéni patiily:

- Schvaleni nové pracovni polozky: ISO 15622:2010 (Ed2) Inteligentni dopravni systémy, Adaptivni tempomat —
Funk¢ni pozadavky a zkuSebni postupy

Workshop k tématu mobilita

Tento workshop se konal dne 28.04.2015. Pfedmétem bylo ptedstaveni aktualniho stavu legislativy, ptedpisd,
technickych norem a produktti na trhu v oblasti ITS v méstském prostiedi v Evropé€, Japonsku, Jizni Koreji a USA.

Zpracoval: Ing. Jifi Plihal
gestor TNK136/WG7, WG14
Praha, 3.05.2016

Ptiloha: Plan ¢innosti pracovni skupiny WG14

ISO TC204 WG14 Meeting Schedule, Concord, USA
2nd draft, 2016

Apr. 25 | No. ISO Description Lead
Mon. No. (Titles dispensed)
9:00| 1 WG14 Meeting Opening K. Okamura
9:10| 2 Convener’s report M. Misumi
9:25| 3 Voting Results, etc. K. Okamura

CD 22179: GACC DIS 16787:APS DIS 18682: HNS

SR: 17361 LDWS

10:15| 4 TS15624 | Traffic Impediment Warning Systems (TIWS) A. Hosaka

11:00| 5 AWI19638 | Road Boundary Departure Prevention Systems (RBDPS) S. Ishida

12:30 Lunch

14:.00| 6 CD22179 | Generic Adaptive Cruise Control (GACC) M. Fischer




15:00 Break
15:30 | 7 AWI20035 | Cooperative Adaptive Cruise Control (CACC) F. Ibrahim
17:30 Adjourn
Apr. 26 | No. ISO Description Lead
Tue. No. (Titles dispensed)
9:00 | 8 | CDtr20545 | Report on standardization for Vehicle Automated driving A. Hosaka
Systems (RoVAS)
10:00 | 9 PWI120901 | Cooperative Forward Vehicle Emergency Brake Warning | S. Yu
(C-FVBWS)
11:30 | 10 | CD 19237 | Pedestrian Detection and Collision Mitigation Systems | K. Fujita
(PDCMS)
12:30 Lunch
14:00 | 11 | PWI21202 | Partially Automated Lane Change Systems (PALS). Y. Akatsu
15:30 | 12 | PWI21200 | Traffic Congestion Assist Systems (TCA) t.b.d.
16:30 | 13 | PWI21201 | Divided Highway Assist Systems (DHAS) t.b.d.
17:30 Adjourn
Apr. 27 | No. ISO Description Lead
Wed. No. (Titles dispensed)
9:00 14 | PWI20900 | Partially Automated Parking Systems (PAPS) M. Nakamura
10:00 | 15 Discussions on WG 14 working areas with TC204 | M. Misumi
Chairman
11:30| 16 Discussions on future work items M. Misumi
12:30 Lunch
14:00 | 17 Any other Business/WG14 Administrative issues K. Okamura
14:30 | 18 Agreement on WG14 resolutions M. Misumi
15:30 Adjourn




