= ROAD TRANSPORT and TRANSPORT TELEMATIC

Zprava ze zasedani pracovni skupiny ISO/TC204 WG3
jez prejala ¢innost pracovni skupiny CEN/TC278 WG7
a pracovni skupiny ISO/TC204 WG14 — Potsdam 2015

Misto konani: Kongresshotel Potsdam, Am Luftschiffhafen 1, 14471 Potsdam, Germany
Termin konani: 12— 16.10.2015

Piitomni: Bert Jakubs /USA, Koichi Fujita /Japonsko, Corinne Lafont /Francie, Kasia Bureau /Francie,
Masanori Misumi/Japonsko, Simon Gilling/GB, Takeshi Doihara /Japonsko, Petr C. Burns
/Kanada, Martin Fischer /Némecko, Dirk Schmid /Némecko, Yu-Kyung PARK /Korea, Masahiko
Nakamura /Japonsko”, Soo Young Lee /Korea....

Zapis z jednani:

V tydnu od 12 — 16.10 probéhlo v Potsdamu jednani skupin: ISO TC204 WG3 a WG14. Program jednani ptilozen.
Z1&astnili jsme se pracovnich schiizek v uvedeném terminu, v¢etné plenarnich schtizek. Jednani za¢inala v 9.00 a byla
zakonc¢ena v 18.00. Vsechna jednani probihala v zasedacich prostorach hotelu Kongresshotel.

ISO/TC204 WG3

Predmétem pracovni schlizky bylo odsouhlaseni zapisii z ptedchazejici schiizky v Hangzhou, projednani stavu
feSenych uloh tohoto jednani, aktualni stav ndvrhu normy FDIS 14296 Specifikace roz§ifenych mapovych databazi pro
kooperativni ITS aplikace SWG3:2, navrh nové pracovni polozky PWI 20542 Geografické datové soubory GDF 5.1,
diskuse k potfebé novych norem a plan nasledujicich schiizek.

Jednotliva jednani vedli vedouci piislusné fesitelské skupiny /Task Group/ - Prof. Park, Dr. Obora, Dr. Nakajo, Prof.
Hatayama

Francouzska delegace ptredstavila navrh zmény pro GDF 5.0 UML model. Navrh se tyka zmén v kapitole 6 Katalog
geoprvk, kapitoly 7 Katalog atributti, kapitoly 8 Katalog rela¢nich vztahti a dalSich rozsifeni tdmat geoprvkt v oblasti
vetejné dopravy veetné datového modelu a metadat.

Mezi dal$i body jednani patfily:

- prezentace Dr. Kakamoto - ,belt concept™ véetné piipadll uZziti: bezpecny prijezd mytnymi branami, bezpecné
zastaveni na hranici kiizovatky, bezpecnad jizda predchéazejici nehodam

- predstaveni riznych charakteristik jednotlivych geoprvki ,,belt“ modelu ve srovnani s planarnim topologickym
modelem jednoduchych geoprvki (GDF 5.0)



- prezentace experta z Norska popisujici geometrii 3D objektidi v méstském prostiedi, napiiklad bezbariérové
prijezdy kiizovatkou v ptipad€¢ kombinované dopravy

Plenarni jednani ISO/TC204 WG3
1. Schvéleni bodu jednéani
2. Piehled predchazejicich fesenych tiloh
3. Zapis z SWG/TFT
4. PWI 20524 (Geografické datové soubory — GDF5.1)...SWG3.1 (Mr. Hatayama)
5

FDIS 14296 (Specifikace rozsifenych mapovych databazi pro kooperativni ITS aplikace)...SWG3.2 (Mr.
Obara)

6. PWI 17572-2 (Oznaceni poloh — ¢ast 2)...SWG3.3 (Mr. Nakajo)

7. NP 19297-1 (Sdilené geoprostorové databaze pro ITS aplikace- ¢ast 1)...SWG3.5 (Mr. Park)
8. Zprava o spole¢nych jednani s dals$imi pracovnimi skupinami

9. 1SO TC211 (Mr. Jakubs)

10. Dalsi aktualizace

11. Nasledujici pracovni schizky WG3 jsou planovany na: leden 12-14, 2016: Patiz, Francie (SWG3.1 so6lo
jednani), duben 2016: Concord, CA, USA (spole¢n¢ s TC204)...datum bude uptesnéno, 1éto, 2016: Norsko?,
podzim, 2016: Novy Zéland (spole¢né s TC204)...misto a datum budou upiesnény

ISO/TC204 WG14

Ugastnili jsme se pondé&lniho a uterniho jednani, kde byla feena nasledujici témata:

- pokracovani ve specifikaci funkcnich pozadavkli vozidlovych asisten¢nich systémti a diskuse k otevienym
ulohdm

- SAE zalozila novy vybor pro standardizaci ORAV On road Automated Vehicle

- ISO/TC22/SC39 Ergonomics — byla vytvofena nova polozka Autonomni vozidla - Terminy a definice

- nové ulohy v ramci UN/ECE/WP29/GRRF Breaking and Running Gear — ACSF Automatically Command
Steering Functions

- diskuse k ndvrhu normy ERBA/MALSO, naptiklad detekce zpozdéni aj.
- diskuse k navrhu normy LKAS, upfesnéni nazvoslovi Driving Safety Support System, Temporary conditions aj.
-k navrhu dokumentu GACC Generic Adaptive Cruise Control nebyl komentat, nepfisly pfipominky

- diskuse k navrhu ptedbéznych pracovnich polozek: CACC, PWI 20035. Némecko se navrhu netcastni s ohledem
na neexistenci realného produktu na trhu. Problematicka je aktudlni pfesnost systému a chybéjici realné testy
systému

- zprava ke standardizaci vozidel s autonomnim fizenim RoVAS, CD 20545

Plan piedlozeni novych pracovnich polozek
- Traffic jam assist sytem — podpora jizdy v dopravni koloné pfi jizdé do 60 km/h



- Pokrocily asisten¢ni systém zmény jizdniho pruhu
Mezi dalsi body jednéni pattily:

- UNECE/WP29/R79 harmonizacni pfedpis omezujici automatické funkce fizeni na max. 10 km/h

- vytvofeni vyboru pro kooperaci vozidel v ramci SAE J3018 feSici bezpecnost, HMI, vychovu/vzdélavani ridic¢t
- vytvofeni vyboru pro koordinaci standardd v ramci IEEE

- regula¢ni dokumenty vytvorené na narodni urovni v ramci NHTSA — vybaveni motorovych vozidel

- prezentace autonomnich fidicich systémua v Japonsku — 18 hlavnich soucasnych projektti v oblasti V2V a V2I;
novy model Toyoty vybaven systémem ,,ITS Connect*, a.j.

Workshop k tématu autonomni vozidlové systémy

Tento workshop se konal dne 15.10.2015. Predmétem bylo ptfedstaveni aktualniho stavu legislativy, ptedpisi,
technickych norem a produktti na trhu v oblasti automotive systémi v Evropé, Japonsku, Jizni Koreji a USA.

Zpracoval: Ing. Jifi Plihal
gestor TNK136/WG7, WG14
Praha, 19.10.2015

Ptiloha: Plan ¢innosti pracovni skupiny WG14



ISO TC204 WG14 Meeting Schedule, Potsdam, Germany
2tnd draft, August 5, 2015

9:00 1 WG14 Meeting Opening E. Kosaka
9:10 2 Convener’s report M. Misumi
9:25 3 Voting Results, etc. E. Kosaka
CD: GACC NP: CACC, RBDPS
SR: ERBA, MALSO, ACC, TIWS
10:15 4 | TS15624 Traffic Impediment Warning Systems (TIWS) A. Hosaka
11:00 5 HNP19638 Road Boundary Departure Prevention Systems (RBDPS) S. Ishida
14:00 6 CD20545 Report on standardization for Vehicle Automated driving A. Hosaka
Systems(RoVAS)
15:30 7 | CD22179 Generic Adaptive Cruise Control (GACC) M. Fischer
16:30 8 | NP19638 Cooperative Adaptive Cruise Control (CACC) F. Ibrahim
18:00 Adjourn

9:00 9 | PWI2090 Partially Automated Parking Systems (PAPS) M.
0 Nakamura
10:45 10 PWI2090 Cooperative Forward Vehicle Emergency Brake Warning S.Yu
1 (C-FVBWS)
11:45 11 CcD Pedestrian Detection and Collision Mitigation Systems K. Fujita
19237  (PDCMS)
14.00 11 CcD Pedestrian Detection and Collision Mitigation Systems K. Fujita
19237 | (PDCMS) cont.
15:00 12 Potential Preliminary Work Items t.b.d.

9:00 13 Agreement on WG14 resolutions M. Misumi

10:15 14 Any other Business/WG14 Administrative issues E. Kosaka

10:50 15 Closing of WG14 meeting

11:00 Adjourn / (optional) Transfer to VDA Room 3&4 in Berlin

13:00 16 Joint TC22/WG16-TC204/WG14 meeting (voluntary P. Claeson
basis)

17:00 Adjourn




