Zprava o vécném plnéni tikolu gestora - CEN/TC 136 - WG 7 (1SO
TC204/WG3) a ISO TC204/WG14

1. Uskutecnéna zasedani CEN/TC, CEN/WG, ISO'WG

Vzhledem k utlumeni prace pracovni skupiny CEN / TC 278 WG7 jsou nadale pfesmérovany veskeré
aktivity na oblast pracovni skupiny ISO / TC 204 WG 3, kde se t¢astnime fady jednani konanych v ramci
Evropského kontinentu i mimo né&j. V tomto roce se konalo pracovni jednani v Concordu ve dnech 25 —
29.04.2016/USA. Tohoto jednani jsme se zGcastnili. Dal§i samostatné jednani WG3 probéhlo ve dnech
4-6.07.2016 v Oslo/Norsko. Tohoto jednani jsme se netcastnili. Posledni jednani bez nasi Gcasti prob&hlo
ve dnech 3 —7.10.2016 v Aucklandu /Novy Zéland.

2. Uskutecnéna zasedani subkomisi TNK 51 a NAT/TC, NAT/ WG

Naérodni aplikaéni tym se sklada ze 7 &lentl. Vedouci Ing. Dr. Jiti Plihal — UTIA AV CR, v.v.i. a ¢lenové
narodniho aplikaéniho tymu: Dr. Bure§ /FD CVUT Praha, Doc. Tichy/ELTODO,

Dr. Nedoma/Technicky vyvoj Skoda Auto a.s, Ing. Jan Mrazek/PLANstudio, Doc. Vémola /Ustav
soudniho inzenyrstvi VUT Brno, Ing. Tomas Ondracek/Roboauto a Doc. Bouchner /FD CVUT Praha.
Dalsi zajemci o vyvoj normalizace v oblasti digitalnich map a databaze silnicni sité se zii¢astiuji
pravidelnych schtizek pracovni skupiny SDT Digitalni mapy a cestovni informace, na kterych jsou
ucastnici informovani co se déje v oboru. Koordinatorem skupiny Digitalni mapy a cestovni informace a
tvlircem programu je Dr.Jifi Plihal. V roce 2016 se uskutecnily 2 schiizky. Schlizek se pravidelné
zucastiuje cca 10 — 15 zastupct ze statniho ¢i soukromého sektoru.

Naplit schiizky konané dne 15.3.2016 v sidle SDT

1.  Vizualiza¢ni systémy v telematickych aplikacich (Ing. Jifi Stefan)
2. Predstaveni platformy dSpace jako néstroje pro verifikace navrhu regulatori a fidicich jednotek
(Dr. Jaroslav Jirkovsky)

Naplii schiizky konané dne 20.9.2016 v sidle SDT

1. HW pro palubni mapové jednotky (Ing. Otto Havle, CSc., MBA)

2. Poskytovani informaci o provozu PID v realném &ase (Ing. Jan Simtinek)

3. Soucasny stav NDIC a jeho rozvojové aktivity s ohledem na Akéni plan rozvoje ITS v CR,
(Ing. Ctirad Weissmann)

3. Pokrok ve schvdlenych a zpracovanych EN

V roce 2016 byly aktivity v ramci pracovni skupiny WG14 vénovany rovnéZ piipravé novych poloZek,
jako naptiklad 1ISO NP 20900 Inteligentni dopravni systémy (ITS) — Casteéné automatizované parkovaci
systémy (PAPS) — Funkéni poZadavky a zkuSebni postupy, ISO/AWI 19638 ITS — Prevenéni systém
pfed vyjetim vozidla mimo hranice pozemni komunikace (RBDPS)— Funk¢ni pozadavky a zkuSebni
postupy ¢i 1ISO NP TS21176 -- Kooperativni ITS (C-ITS) -- Poloha, rychlost a ¢asové parametry v ITS
systémech.



Dalsi prace probihaly na normach:

1SO pripominkovano ISO pripominkovano
ISO 14296 23.2.2016 ISO 17361 11.8.2016

ISO 17387 12.05.2016 ISO DIS 19237 24.10.2016

ISO 14825 12.05.2016 ISO NP20900 11.8.2016

ISO 24099 12.05.2016 ISO 17572-4 10.8.2016

ISO TS 17931 12.05.2016 ISO 20545 10.8.2016

ISO DIS 19237 24.10.2016 ISO 17931 Vv prosinci

ISO 19297 Vv prosinci ISO 14296 25.11.2016

4. Informace o uskutecnéném piipominkovini a pievzeti EN do CSN

Ptipominkovani dokumentt:

V ramci pracovni skupiny WG3 se jednalo o navrhy: ISO 17572-2 Oznaceni poloh pro geografické
databaze — Cést 2: Pfedem kédované oznaéeni poloh, NP 19297 Sdilené geoprostorové databaze pro ITS
aplikace a PWI 20542 Geografické datové soubory GDF 5.1, ISO DTR 20545 — Zprava o standardizaci
vozidlovych automatizovanych fidicich systému - mimo vozidlové asisten¢ni systémy. Odpovéd’ k dotazu
na souhlas s publikovanim

5. Predpoklad praci v roce 2017

Zucastiovat se pracovnich jednani, pfipominkovat zpracované pracovni dokumenty, podilet se na tvorbé
vybranych ¢asti standardt, aktivn€ pracovat na projektu prejimani evropskych a svétovych norem ¢i na
projektu Standard, rozsifeni narodniho aplikacniho tymu.

Mezi dalsi aktivity patii pfiprava pracovni schiizky ISO/WG3, ptipadné¢ WG14 v Praze v 2018/2019.

V ramci pracovni skupiny WG 3 — ITS databazové technologie jsou aktivity smérovany na:

e Geografické datové soubory (GDF)

e Definice aplikace nezavislych standardii pro vyménu dat z databaze TICS.

e Fyzické zpracovani databaze TICS.

e Normy pro modelovani dat v databazi pouzivané pro navigaci vozidel a poskytovani dopravnich a
cestovnich informaci sestavajici z geografickych datovych soubort.

e Postupy zjistovani polohy pro geografické databaze.

e Specifikace formatt a postupl pro uvetejiovani aktualizaci geografickych databazi uzivanych v
aplikacich TICS.

Trendy v ramci pracovni skupiny ISO/TC204/WG14 pro nasledujici obdobi jsou ovlivnény snahou o
vytvoreni jednotnych norem v oblasti autonomnich vozidlovych systémtl.

Do této oblasti patii naptiklad nasledujici normy:

(a) 1SO 17387 Inteligentni dopravni systémy (ITS) — Varovné systémy podpory sledovani bo¢nich
prekazek — Funkéni pozadavky a zkusebni postupy;

(b) 1SO 17386 Maneuvering Aid forLow Speed Operations (pomoc pii manévrovani pii nizkych
rychlostech);

(c) ISO 17361 Lane DepartureWarning (varovné systémy pied neumyslnym vyjezdem z jizdniho pruhu).



6. Piredpoklad praci v plinu normalizace (pievod CSN EN a tvorba dalSich piedpisit)

Je planovéna revize GDF 5.0 (ISO 14825) jako reakce na novou specifikaci mapove vztazenych
funkénich pozadavki, datového modelu (datovy model / logické uspotfédani dat) pro kooperativni ITS
aplikace obsazené¢ v CD 14296.

Je zamér rozsitit specifikaci GDF o moznosti multi-modalni navigace i s ohledem na novy navrh
NP14296, aktivity TC211 a TPEG.

Snaha vytvofit novy ramec pro zpfistupnéni riznych geoprostorovych databazi za ucelem podpory ITS
aplikaci - PWI 19297 Sdilené geoprostorové databaze pro ITS aplikace.

7. Celkové zhodnoceni innosti za rok 2016, doporuceni, upozornéni, riizné

Aktivity pracovni skupiny WG?3 jsou stéale vice realizovany v souladu s aktivitami:
* WG10, WG14, WG17
+ WG18 (CEN TC278 WG16)
« ETSI TC ITS WG1 (STF448)
«ISO TC211
* TISA
* TN-ITS (Transport Network ITS Spatial Data Deployment Platform)

V ramci pracovni skupiny SDT Digitdlni mapy a cestovni informace jsou ucastnici seznamovani

s aplikacemi v oblasti dopravni telematiky, ve kterych jsou vyuzivany digitalni mapy. Dalsi schizka je

planovana na 1Q.2017.

Publikaéni ¢innost 2016

Piispévek ROZSIRENE ASISTENCNI SYSTEMY, POLO-AUTONOMNI/AUTONOMNI
SYSTEMY RIZENI Z POHLEDU TECHNICKYCH STANDARDU, Ideové odpoledne SDT
vénované automatizovanému, autonomnimu, robotizovanému fizeni vozidel, 21.04.2016
Praha

Silniéni obzor — Polo-autonomni a autonomni vozidlové systémy z pohledu technickych
norem (6/2016);

Ve spolupraci s FD CVUT byla na pielomu roku 2016 zpracovana reserse technickych norem
ISO/TC204/WG14 pro zadavatele Skodu Auto a.s.

Kapitola v knize ,,Automated driving from the view of technical standards® vydané v fijnu
2016 ve spolupraci se Skodou Auto a VIRTUAL VEHICLE Research Center v Rakousku.
Prispévek v elektronickém casopise PERNER’'S CONTACTS 11/2016 Kooperativni
adaptivni systémy pro udrzeni rychlosti jizdy vozidla, Jiti Plihal/lUTIA Praha, Matas
Sucha/UP Olomouc

V ramci ISO WG3/WG14 je snaha zaclenit do procesu tvorby a ptipominkovani norem jak pracovniky
Technického vyvoje Skody Auto a.s., soudni znalce, tak i odborniky z vysokych $kol.

V Praze dne 27.11.2016 Ing.Dr. Jiti Plihal



Piiloha. Zapis z jednani v Concordu 2016

4 ROAD TRANSPORT and TRANSPORT TELEMATIC

Zprava ze zasedani pracovni skupiny ISO/TC204 WG3
jeZ piejala ¢innost pracovni skupiny CEN/TC278 WG7
a pracovni skupiny ISO/TC204 WG14 — Concord 2016

Misto konani: Hilton Concord, 1970 Diamond Blvd, California 94520-5718, USA
Termin konani: 25 — 29.04.2016

Piitomni: Young Suk Lee / Korea, Xiangbo Song / Korea, Hiroki Sakai /Japonsko, Royta Shirato /Japonsko, Bert
Jakubs /USA, Kaoichi Fujita /Japonsko, Corinne Lafont /Francie, Masanori Misumi/Japonsko, Simon
Gilling/GB, Takeshi Doihara /Japonsko, Petr C. Burns /Kanada, Martin Fischer /Némecko, Dirk
Schmid /Némecko, Yu-Kyung PARK /Korea, Masahiko Nakamura /Japonsko, Soo Young Lee
/Korea....

Ukast na jednani byla finanéné podpoiena z interniho projektu UTIA AV CR, v.v.i.

Zapis z jednani:

V tydnu od 25 — 29.04 probéhlo v Concordu jednani skupin: ISO TC204 WG3 a WG14. Program jednani
priloZen. Zucastnili jsme se pracovnich schiizek v uvedeném terminu, véetné plenarnich schiizek. Jednani
zacinala v 9.00 a byla zakoncena v 18.00. VSechna jednani probihala v zasedacich prostorach hotelu Hilton.

ISO/TC204 WG3

Pfedmétem pracovni schiizky bylo odsouhlaseni zapist z ptedchazejici schiizky v Pafizi, projednani stavu
teSenych uloh tohoto jednani, aktualni stav navrhu normy C-ITS pro kooperativni ITS aplikace, ndvrh nové
pracovni polozky PWI 20542 Geografické datové soubory GDF 5.1, diskuse k potfebé novych norem a plan

nasledujicich schtzek.
Jednotliva jednani vedli vedouci ptislu$né fesitelské skupiny /Task Group/ - Prof. Park, Dr. Obora, Dr. Nakajo,
Prof. Hatayama

Mezi dalsi body jednani patfily:

1.

komentat k vysledkim hlasovani NP/CD 17572-2. Polozka byla pfijata bez obecnych/technickych
ptipominek. Japonskou delegaci byla navrzena nova pracovni polozka pro odkazovani na urovné jizdniho
pruhu. Cilem japonské delegace je piedlozit tuto polozku k hlasovani na podzim 2016.

novy navrh NP 19297 Sdilené geoprostorové databaze pro ITS aplikace. Tento navrh je feSen v ramci
pracovni podskupiny SWG3.5. Zakladem pro tento navrh je rozvoj telekomunikacnich a databazovych
technologii a stim souvisejicich novych sluzeb v oblasti navigovani uvnitf objektii a multimodalni
navigace na platformé mobilnich zafizeni a smart telefond. Tyto noveé vznikajici sluzby vyzaduji
geoprostorové databaze, které obsahuji rozmanity a podrobny obsah nad rdmec stavajicich mapovych
databazi.

predbézna pracovni polozka PWI 20524 Geografické datové sobory — GDF5.1. Tato polozka je feSena
vramei pracovni podskupiny SWG3.1. Jiz od fijna 2013 je snaha rozsifit dokument GDF 5.0 o
kooperativni sluzby C-ITS s ohledem na finalizaci dokumentu WD14296. Nasledné bylo rozsifeni GDF o
multimodalni rozhrani schvaleno francouzskou stranou. Béhem nasledujiciho jednani WG3 v kvétnu 2014



v Oslo bylo multimedialni rozsifeni GDF schvéaleno a zafazeno do pracovni podskupiny SWG3.1 v éele
s konvenorem Prof. Hatayamou. Poté co WG3 oficidlné ptedlozila navrh, bylo této polozce pfifazeno
oznaceni PWI 20524. Norska strana predlozila v ramci této polozky své navrhy ohledné pokrocilych
asistencnich systému fidie. Béhem jednani v Pafizi v lednu 2016 byl piedstaven japonsky navrh na
sdilené geoprvky, ve snaze nevnaset do GDF5.1 externé vyvinuté mapové geoprvky vetejné dopravy. Tyto
sdilené geoprvky umoznuji vytvofit relatni vztahy mezi mapovymi geoprvky definovanymi v ramci
GDF5.1 a externimi geoprvky s vyuzitim spole¢nych bodu ¢i fetézcti bodu.

4. dale se projednavaly rozdily mezi vyznamem  n&kterych  geoprvkl, napf. mezi
»PasemPozemniKomunikace® a ,,PrvkemPasuVozovky®. V piipadé obousmérné vozovky jsou oba sméry
fyzicky oddéleny. To miZze byt interpretovano jako dva jednosmérné ,,PrvkyPasuVozovky®. Zatimco obé
vozovky by mély byt povazovany jako jeden jednosmérny ,,PasPozemniKomunikace®.

5. Byla upiesnéna definice geoprvku ,,PasKruhovéKiizovatky“ (RoundaboutBelt): slozeny geoprvek z prvki
»PrvekPasuVozovky“ (CarriagewayBeltElements) a ,,PastiKiizovatky“ (IntersectionBelts). V GDF 5.1
cast 1, je kruhova kiiZzovatka popsana jako slozeny geoprvek z,PrvkiPozemniKomunikace® a
»Propojeni“, které patii mezi jednoduché geoprvky.

6. Navrh na vytvofeni nové polozky — ITS stanoveni polohy pro geografické databaze -Cast 4 Hybridni profil
“pro ktery jizdni pruh/kde na jizdnim pruhu”. Tento projekt vytvoii novy profil pro ISO 17572
publikovany v roce 2015. Timto profilem je mysleno stanoveni polohy pro C-ITS systémy a autonomni
fizeni, které umozni vyménu informaci o poloze v obou ptipadech “pro ktery jizdni pruh/kde na jizdnim
pruhu”. Pfesnost metody, kterda umozni vyménu informaci o poloze, je pozadovana vyssi nez 25 cm.

GDF 5.1 podporuje zejména dva nové aspekty:

1. Detailni popis pozemni komunikace v souladu s novymi poZadavky jako jsou napf. asisten¢ni systémy
fidi¢e. Pozemni komunikace musi byt popsana nejen jako stfedova délici ¢ara, ale jako souhrn
mapovych dat pro fizeni vozidla.

2. Silni¢ni data pro navigaci a data vztazena k prepravé by méla byt odd€lena pro potieby prizptisobeni
datovych sluzeb. Poskytovatelé mapovych podkladi poskytuji mapové databaze bez dat o vefejné
dopravée, které poskytuje integrator dat o vetejné dopravé. Aktudlni dopravni data a data o vefejné
dopravé by méla byt sloucena multimodalnim datovym integratorem nebo embedded systémem ve
vozidla (v budoucnu?). GDF 5.1 by tedy mél sloucit rozmanita nezavisla prostorova data véetné
mapovych dat.

V GDF 5.1 ¢&ast 2 je specifikovan popis mapovych databazi pro potieby podrobného popisu topologie pozemni
komunikace a sdileni dat 0 bodech pro ucely propojeni databazi:

1. Pasovy popisny model je navrzen k popisu pozemni komunikace a dopravnich geoprvki

2. Sdilené body jsou navrzeny k propojeni objektii mezi databazemi

Pro zavedeni C-ITS hovoii n€kolik scénaiti, které vyzaduji vymeénu informaci pro ucely stanoveni polohy
jizdniho pruhu.

Scénar 1. ziskani dynamickych informaci 0d jinych poskytovatelll — uzavieny jizdni pruh, dopravni situace v
konkrétnim jizdnim pruhu, provozni stav brany pro vybér mytného aj.

Scénat 2. vymeéna informaci o neobvyklych situacich s centry a/nebo ostatnimi vozidly

Stavajici/pfipravované ulohy:
1) ISO/CD 17572-2 — Stanoveni polohy pro geografické databaze -- ¢ast 2: Pfedem kodované
stanoveni polohy
2) ISO/PDTS 21219 c&ast 21: Geografické stanoveni polohy (TPEG-GLR) (2013-04-11)
3) ISO/PDTS 21219 ¢ast 22: OpenLR™ [ocation reference (TPEG2-OLR)- (2013-04-15)
4) 1ISO NP TS21176 -- kooperativni ITS (C-ITS) -- poloha, rychlost a casové parametry v ITS
systémech




Plenéarni jednani ISO/TC204 WG3

e revize zapisu z jednani v Potsdamu
e revize pracovnich polozek z jednani v Potsdamu
e stav navrhu normy ISO 17572-2, vysledek hlasovani NP/CD

e navrh nové pracovni polozky PWI — stanoveni polohy pro C-ITS a automatizované fizeni (ISO
17572, ¢ast 4 hybridni profil pro ,ktery jizdni pruh/kde na jizdnim pruhu®) ISO TC211 (Mr.
Jakubs)

e nasledujici pracovni schiizky WG3 jsou planovany na: ¢ervenec 4-6, 2016: Oslo, Norsko, fijen 3-
5, 2016: Auckland, Novy Z¢land (spolecné s TC204)

ISO/TC204 WG14

Ucastnili jsme se tterniho a stfede¢niho jednani, kde byla feSena nésledujici témata:

1.

7.
8.
9.

10.
11.

12.

13.
14.
15.
16.

pokra¢ovani ve specifikaci funkénich pozadavkd vozidlovych asisten¢nich systémt a diskuse k
otevienym tloham

zména nazvu GACC (Generic Adaptive Cruise Control) Obecny adaptivni tempomat na ACC
Adaptivni tempomat

nesoulad stavajici terminologie (napf. silnice pro motorova vozidla) a videfiské konvence z roku
1968

prezentace infrastrukturnich systémut (Dr. Moon/Korea)
hlasovani k navrhim norem CD: GACC NP: CACC, RBDPS, SR: ERBA, MALSO, ACC, TIWS

Traffic Impediment Warning Systems (TIWS) Varovny systém dopravnich piekazek, Road Boundary
Departure Prevention Systems (RBDPS) Preven¢ni systém pfed vyjetim vozidla mimo hranice
pozemni komunikace

diskuse k navrhu normy autonomni parkovaci systémy, podélné a pricné parkovani aj.
zprava o normalizaci vozidlovych autonomnich fidicich systéma (RoVAS):

ACC Adaptivni tempomat

PAPS Casteéné automatizovany parkovaci systém

Cooperative Forward Vehicle Emergency Brake Warning (C-FVBWS) Kooperativni varovny systém
pred nouzovym brzdénim vptedu jedouciho vozidla

Pedestrian Detection and Collision Mitigation Systems (PDCMS) Systém pro detekci chodct a
zmirnéni kolize s chodci

potencialné predbézné pracovni polozky

odsouhlaseni rezoluce WG14

dalsi polozky/administrativni Glohy WG14

spojené jednani pracovnich skupin TC22/WG16 - TC204/WG14

Plan piedloZeni novych pracovnich polozek

PWI 21200 Traffic Congestion Assist systems (TCA) Asisten¢ni systém podpory jizdy v dopravni
koloné

PWI 21201 Divided Highway Assist Systems (DHAS) Pokrocily asistencni systém podpory jizdy na
sméroveé oddélené rychlostni komunikaci



Mezi dalsi body jednani patiily:

e Schvaleni nové pracovni polozky: ISO 15622:2010 (Ed2) Inteligentni dopravni systémy, Adaptivni
tempomat — Funk¢ni pozadavky a zkuSebni postupy

Workshop k tématu mobilita

Tento workshop se konal dne 28.04.2015. Pfedmétem bylo predstaveni aktualniho stavu legislativy,
predpist, technickych norem a produktii na trhu v oblasti ITS v méstském prostiedi v Evropé, Japonsku,
Jizni Koreji a USA.

Zpracoval: Ing. Jiti Plihal
gestor TNK136/WG7, WG14
Praha, 3.05.2016



Ptiloha: Plan ¢innosti pracovni skupiny WG14

ISO TC204 WG14 Meeting Schedule, Concord, USA

2nd draft, 2016

Apr. 25 No. ISO Description Lead
Mon. No. (Titles dispensed)
9:00 1 WG14 Meeting Opening K. Okamura
9:10 2 Convener’s report M. Misumi
9:25 3 Voting Results, etc. K. Okamura
CD 22179: GACC DIS 16787:APS  DIS 18682: HNS
SR: 17361 LDWS
10:15 4 TS15624 Traffic Impediment Warning Systems (TIWS) A. Hosaka
11:00 5 AWI19638 | Road Boundary Departure Prevention Systems (RBDPS) S. Ishida
12:30 Lunch
14:00 6 CD22179 | Generic Adaptive Cruise Control (GACC) M. Fischer
15:00 Break
15:30 7 AWI20035 | Cooperative Adaptive Cruise Control (CACC) F. Ibrahim
17:30 Adjourn
Apr. 26 No. ISO Description Lead
Tue. No. (Titles dispensed)
9:00 | 8 CDtr20545 | Report on standardization for Vehicle Automated driving Systems A. Hosaka
(RoVAS)
10:00 9 PWI20901 | Cooperative Forward Vehicle Emergency Brake Warning (C- S.Yu
FVBWS)
11:30 | 10 CD 19237 | Pedestrian Detection and Collision Mitigation Systems K. Fujita
(PDCMS)
12:30 Lunch
14:00 | 11 PWI21202 | Partially Automated Lane Change Systems (PALS). Y. Akatsu
15:30 | 12 PWI21200 | Traffic Congestion Assist Systems (TCA) t.b.d.
16:30 | 13 PWI21201 | Divided Highway Assist Systems (DHAS) t.b.d.
17:30 Adjourn
Apr. 27 No. ISO Description Lead
Wed. No. (Titles dispensed)
9:00 14 PWI20900 | Partially Automated Parking Systems (PAPS) M. Nakamura
10:00 | 15 Discussions on WG 14 working areas with TC204 Chairman M. Misumi
11:30 | 16 Discussions on future work items M. Misumi
12:30 Lunch
14:00 | 17 Any other Business/WG14 Administrative issues K. Okamura
14:30 | 18 Agreement on WG14 resolutions M. Misumi
15:30 Adjourn




