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Uvod

Technicka zprava ISO/TR 16786 definuje obecné minimalni pozadavky na stanoveni podminek a parametr(l, na
jejichz zakladé se hodnoti systémy Fizeni dopravy. PFi pfipravé na realizaci systému svételnych signalizacnich
zafizeni (SSZ) jsou v mnoha zemich vyuzivany simulacni nastroje, které planované nasazeni Ffizeni dopravy
pomoci Fidicich algoritm@ provéfi a zhodnoti. Vzhledem k tomu, Ze se vSak chovani dopravy, Fidic¢l a variabilita
dopravnich podminek v riznych zemich li§i, nelze jednoznac¢né nastavit pozadavky na vstupni podminky pro
provedeni simulaci. Z toho diivodu uvadi popisovana technicka zprava nezbytné minimum zakladnich podmi-
nek simulace.

Uziti
Technicka zprava slouzi zadavatellim a investoriim implementace fidicich systému stanovit jednotné parametry

pro jejich posouzeni a vybér nejvhodnéjsiho fidiciho systému v pfipadé vice uchazedu.

1 Predmét normy

Popisovany dokument si klade za cil poskytnout navod na vytvoreni simulaénich podminek a vysledky pro hod-
noceni a srovnani riznych systémi SSZ, se zaméfenim na fidici algoritmus, ktery fidi faze SSZ na zakladé
dopravni situace. Jsou uvedeny Ctyfi zakladni cile evaluace systému fizeni dopravy:

— hodnoceni kvality algoritmu v riznych dopravnich podminkéach;

— hodnoceni vhodnosti algoritmu pro riizné dopravni aplikace (typy uzl();

— umoznéni objektivniho porovnani riznych typl algoritmd mezi sebou nebo s jinymi systémy fizeni;

— objektivni vyhodnoceni vysledkl po implementaci a nasazeni fidiciho systému.

Popisovany dokument definuje minimalni poZadavky na stanoveni podminek kladenych na hodnoceni Fidicich

algoritm(, maximalni mozny rozsah zde neni definovan.

2 Terminy a definice
Kapitola definuje 14 termind, z nichz nejdllezit&jSi jsou nasledujici:
pridavny jizdni pruh (additional lane) — dalSi jizdni pruh, ktery se vétvi z plvodniho jizdniho pruhu

Cas vyklizeni kfizovatky (clearance time) — doba mezi fazemi svételné signalizace, béhem které neprobiha
Zadny pohyb v kfiZzovatce

cyklus (cycle) — kompletni posloupnost fazi svételné signalizace

Terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsahem slovniku ITS (www.itsterminology.org).

3 Kategorie zpusob fizeni dopravy

Za ucelem hodnoceni algoritmu Fizeni dopravy jsou kategorizovany nasledujici podminky podle hlavniho ucelu
zvolené metody fizeni dopravy:

a) fizeni na izolované kfizovatce,

b) fizeni oblasti.


http://www.itsterminology.org/

4 Rizeni izolované kiizovatky

Kapitola 4 definuje minimalni poZzadavky na podminky, pfi nichZ je provadéna simulace pro hodnoceni zvole-
nych systému fizeni izolované kfizovatky.

Kapitola je ¢lenéna do dvou nasledujicich ¢lanki:

4.1 Podminky simulace

Tento ¢lanek v Sesti pod¢lancich (4.1.1. - 4.1.6) definuje podminky, pfi nichz je provadéna simulace:
4.1.1 Simulator (definovat vyrobce, jméno produktu, verzi)

4.1.2 Silniéni sit (pocet Usekl, pocet pruht, délka usekl, smér kazdého Useku, geometrie)

4.1.3 Detektor vozidla (umisténi, detekéni oblast, parametry sbiranych dat, pouziti na jaké pruhy, mira vyuziti
jinych metod pro fizeni)

4.1.4 Dopravni podminky a délka simulace (skladba dopravy, MHD, pési, mira saturace, délka simulace)
4.1.5 Rizeni SSZ (pevné &i dynamické fizeni, sekvenéni, omezené podminky)

4.1.6 Konfigurace simulacniho systému

4.2 ZpUsoby prezentace vysledkd simulace

Tento ¢lanek definuje ve tfech podélancich (4.2.1. — 4.2.3) pozadavky na vystupy, kterymi maji byt prezentova-
ny vysledky simulace Fidicich algoritmu. Jedna se o nasledujici parametry, které musi vysledky obsahovat:

4.2.1 Parametry Fizeni dopravy (sled fazi, délka cyklu, délka zelenych, ostatni parametry)

4.2.2 Index hodnoceni (jedna se o celou mnozinu parametr(, které Ize hodnotit a urcit tak index, ktery definu-
je pfinosy systému Fizeni do dopravy, uzivatelim a okoli, jako je Uspora cestovni doby, snizeni emis-
nich hodnot, apod.)

4.2.3 Srovnavaci cil

5 Rizeni oblasti

Kapitola 5 obsahuje stejnou strukturu jako kapitola 4, ale veSkeré parametry jsou nastaveny na fizeni dopravy
v oblasti.

Priloha A (informativni) Pfiklad simulaénich podminek pro hodnoceni efektivity fizeni SSZ (v
pfipadé Fizeni oblasti)

PFiloha obsahuje pfiklad podminek a pozadavk( na provedeni simulace Ffidiciho algoritmu pro pfipad fizeni
oblasti. Obrazek niZze znazorriuje konfiguraci simulaéniho systému.

Signal control system

Control command ™ ~
)eleclq’l info \ ~ .

.
Traffic Traffic Traffic Traffic
signal signal signal signal
controller controller controller controller

_ \"—Nele\d%uutpu(
Signal light otml —

Interface converter

Traffic flow simulator

Obrazek 1 — Konfigurace simulaéniho systému (obr. A.4 normy)



