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Uvod
Popisovany dokument ISO/TS 15638-9 navazuje na zakladni normu, ISO 15638-1, ze sady norem pro jednotny
ramec pro regulaci/dohled v nakladni dopravé.

Soubor norem ISO 15638 umozni spolupraci povinnych aplikaci (napf. tachograf, mytné) ITS (inteligentnich
dopravnich systémi), pfipadné i ostatnich aplikaci nepovinnych (komercnich). Cilem sady norem je zavést pro
riizné aplikace jedinou palubni jednotku v nakladnim vozidle, ktera pouziva kooperativni systém ITS pro regulo-
vana nakladni vozidla.

Pro seznam ostatnich ¢asti ISO 15638 a jejich celkové zaméfeni odkazujeme &tenafe na popisovany dokument.

ISO/TS 15638-9 (dale jako “popisovany dokument”) obsahuje specifikace pro vzdalené sledovani digitalnich
tachografti a uvadi nékolik definovanych komunikaénich profill pro tuto funké&nost. Souvisi Uzce s normou ISO
15638-11, zaméfenou na zaznam d¢innosti Fidi¢e. Pro seznam ostatnich ¢asti normy ISO 15638 a jejich celko-
vého zaméreni je &tenar odkazan na popisovany dokument.

Soubor norem ISO 15638, zamyslena plivodné pro potfeby australské vliady, je vhodna i pro staty v Evropé,
Severni Americe, Asii a Novém Zélandu, protoZze mimo jiné zvaZuje vyuZiti ITS pro ucely regulace a statniho
dohledu v nakladni dopravé.

Sluzby statni regulace a dohledu v oboru nakladni dopravy jsou cilem v mnoha zemich. Zajisténi provozu jedné
normalizované palubni platformy nabizi velky rozsah sluzeb pro vefejny i soukromy sektor, protoze umoznuje
vytvoFeni regulovanych i komerénich sluzeb.

Statni organy v jednotlivych zemich rozhoduji, co je a co neni soucasti dohledu (vybérem z norem této sady
nebo pfipadnym vytvofenim nové normy pro dalSi ucel). Popisovany dokument, ani ostatni ¢asti normy, ne-
vznasi zadné pozadavky na jednotlivé staty, jak maji definovat povinnosti pro provoz regulovanych vozidel ve
svych podminkach. Sada norem tedy nabizi pouze technické podminky, usnadfiujici provoz a interoperabilitu
TARV.

Poznamka: Extrakt prejima plvodni ¢islovani kapitol.

Uziti
Pouzitelnost sady norem pro Ceské prostifedi je aktualni v pfipadé, ze vznikne poptavka vefejného sektoru po

vyS$S8i regulaci nakladni dopravy. TARV nabizi jednotnou formu telematickych aplikaci zalozenych na koopera-
tivnim systému s komunikaci mezi vozidlem, zafizenimi na strané infrastruktury, poskytovateli sluzeb a urady.

Popisovany dokument umozni nastavit pravidla a zprovoznit aplikaci vzdaleného sledovani elektronického ta-
chografu jako sou¢ast komplexniho systému kooperativnich sluZeb pro regulovana vozidla v nakladni dopravé.

ISO/TS 15638-9 je pro CR dulezita vzhledem k povinnému pouzivani tachografti v EU. Popisuje rozsifeni indi-
vidualnich tachografu na Uroven vzdalené centralni spravy a pfes TARV moznost propojeni s dalSimi aplikacemi
pro regulaci provozu nakladnich vozidel. TARV RTM je nastrojem pro poskytovani datovych konceptl s daty
z digitalniho tachografu poskytovateli aplikacni sluzby. Vyuziva palubniho systému (TARV IVS) a rozhrani bez-
dratové komunikace mezi IVS a centralnim systémem poskytovatele aplikaéni sluzby.

Norma rovnéz definuje role jednotlivych Ucastnikl v procesu pfenosu dat. Povinny obsah dat z tachografu neni
dan touto normou, ale pozadavkem jurisdikce v dané zemi (v CR v souladu s predpisy EU).



Popisovany dokument je uréen pro tvurce narodnich pravidel TARV, statni spravu a poskytovatele aplikaci.

Souvisici normy (vybeér)
Dalsi ¢asti (normy a technické specifikace) ze sady norem ISO 15638. V normé je pfimo uvedeno jinych 11 a

v pouzité literatufe dalSich 22 souvisicich norem. Dalezitymi jsou normy EN pro komunikaci DSRC obecné a
zvlast pro jeji vyuzivani v dopravé, dale pak nasledujici norma ETSI:

CSN ETSI EN 300 674-1 V1.2.1:2006 Elektromagneticka kompatibilita a radiové spektrum (ERM) — Telematika
v silniéni dopravé a provozu (RTTT) — Pfenosova zafizeni pro vyhrazené komunikace kratkého dosahu (DSRC)
(500 kbit/s / 250 kbit/s) pracujici v primyslovém, védeckém a Iékarském (ISM) pasmu 5,8 GHz — Cast 1: V&eo-
becné charakteristiky a zkuSebni metody silni¢nich (RSU) a palubnich jednotek (OBU)

1 Piredmét normy

Popisovany dokument specifikuje formu a obsah pfenosu dat poZzadovanych pro podporu systém( vzdaleného
sledovani tachografli a metody pfistupu k témto datlim. Poskytuje specifikaci pro spoleéné komunikaéni a dato-
vé aspekty aplikacni sluzby, které regulator mize poZadovat jako povinné nebo podporovat jako volitelné. 1ISO
15638-9 uvadi nasledujici:

e definici sluzby na vysoké urovni, kterou musi poskytovatel sluzby poskytnout

e prostifedky k realizaci sluzby

e pojmenovani, obsah a kvalitu aplikacénich dat, které musi IVS dodavat, véetné datovych profild (k vybéru
v zavislosti na potifebach jurisdikce)

e definované komunikacni profily umozhujici vzdalenou kontrolu tachografu

Popisovany dokument je vhodny pro vzdalené sledovani digitalniho tachografu a nevhodny pro analogovy ta-
chograf. Nabizi tfi zakladni komunikacni profily (viz nize 6.2-6.4).

Jadro normy spociva v pfilohach, pfestoze jsou oznaceny jako informativni, protoze obsahuji tabulkové formaty
vyuzivanych dat.

2 Shoda

Pozadavky na prokazani shody spadaji pod jurisdikci zemé, kde se dana aplikacni sluzba vyskytuje. Tedy Ces-
ké ufady si nastavi regulaci pro itzemi CR podle svych potfeb; podle toho potom plati i pozadavky na prokazo-
vani shody.

Tam, kde je to vhodné, maji byt pfi zkouSeni systému pro zajisténi shody vyuzity vysledky zkouseni jako sou-
¢ast stanoveni shody s normou. Norma neuvadi pfiklady protokoll ze zkouSeni funk&nosti nezavislou organiza-
Ci.

4a5 Terminy adefinice, zkratky

Zakladni sada terminu je uvedena v ¢asti 1 normy, terminy k regulovanym sluzbam v ¢astech 5 a 6. Data ze
sluzeb regulovanych se pouzivaji i pro sluzby neregulované.

Popisovany dokument, ¢ast 9, obsahuje 37 termind a definic a 40 zkratek. Nejdllezit&jSimi jsou nasledujici:

¢étecka (reader) — zafizeni komunikujici s OBE za uc€elem ¢&teni nebo zapisu informaci; ¢tecka mize pfipo-
jit Cas a polohu nebo jina data a pfedat je spravci aplikace, ktery muze sidlit jinde, napfiklad ve stfedisku za-
chrannych sluzeb

interogator DSRC (DSRC interrogator) — zafizeni, které vykonava funkce Cteciho zafizeni (viz ¢tecka), ale
navic ma schopnost poslat nova data do OBE nebo zménit stavajici data v paméti OBE pfes bezdratové roz-
hrani

poskytovatel aplikaéni sluzby RTM (RTM application service provider) — poskytuje aplikaéni sluzbu vzdalené-
ho sledovani tachografu

systém IVS; systém ve vozidle; palubni systém (in vehicle system, on board system) — stanice ITS a pfipo-
jené zafizeni zabudované do vozidla, které poskytuje dané telematické funkce systému ve vozidle; to-
to zafizeni muze byt tvofeno jedinou fyzickou palubni jednotkou nebo miZze obsahovat telematické funkce v
jednom nebo vice zafizenich ve vozidle

tachograf (tachograph) — zaznamové zafizeni namontované do prevodovky vozidla, jednotka tachografu a
digitalni karta Fidi¢e, které mohou zaznamendvat rychlost regulovaného vozidla, €¢asy jizdy a aspekty &innosti
fidiCe podle zvoleného médu (napf. nafizena prestavka na odpocinek)

telematické aplikace pro regulaci komerénich nakladnich vozidel; TARV (telematic applications for regula-
ted commercial freight vehicles)



vzdalené sledovani tachografu; RTM (remote tachograph monitoring) — sbér, zaznam a pfenos dat ze systé-
mu palubniho elektronického tachografu poskytovateli aplikacéni sluzby

zakladni data o vozidle (basic vehicle data) — TARV data, ktera viechny systémy IVS musi uchovavat a po-
skytovat nezavisle na jurisdikci

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS (www.ITSterminology.org).

6 Obecny prehled a ramcové pozadavky

Tato kapitola popisuje moznosti vzajemné komunikace mezi kontrolujicim a kontrolovanym subjektem (napfi-
klad Policii CR a konkrétnim nakladnim vozidlem).

6.1 Tento ¢lanek uvadi obecny piehled.

6.2 Prehled komunikaéniho profilu C1: Vzdalena silniéni inspekce pomoci bezdratového interogatoru kratkého
dosahu, kterou nasleduje fyzickd silni¢ni kontrola

6.3 Prehled komunikacniho profilu C2: Kontrola na silnici pomoci bezdratového interogatoru kratkého dosahu,
ktery iniciuje stahovani dat poskytovateli aplikacnich sluzeb

6.4 Prehled komunikacniho profilu C3: Vzdalena inspekce adresovana prostfednictvim ITS stanice, ktera inici-
uje stahovani dat poskytovateli aplikaCnich sluzeb pfes bezdratové komunikacni rozhrani (dle ISO 15638-2)

6.5 Komunikaéni pozadavky — ¢lanek uvadi obecné komunikacni pozadavky a dale pozadavky na komunika¢-
ni profil C1, C2 a C3.

7 Pozadavky na sluzby vyuzivajici genericka data o vozidle

Kapitola neuvadi konkrétni pozadavky, ale odkazuje se na pfilohy tohoto popisovaného dokumentu a na ISO
15638-6.

8 Aplikaéni sluzby vyzadujici dalSi data kromé zakladnich dat o vozidle

Kapitola se ve Ctyfech ¢lancich zabyva pozadavky na kvalitu sluzby, pozadavky na zkou$eni a oznaGovanim a
balenim.

9 Spoleéné rysy regulovanych aplikaénich sluzeb TARV

V kapitole jsou zopakovany zakladni rysy uvedené v jinych ¢astech normy ISO 15638. Jednotlivé se rozebiraji
dveé skupiny: komunikaéni profily C1 a C2 spole¢né, a samostatné komunikacni profil C3. Dale jsou zde popsa-
ny audity, politika kontroly pfistupu k datiim, schvalovani IVS a poskytovatelu sluzeb apod.

10 Vzdalené sledovani tachografu (RTM)

Tato kapitola obsahuje 9 ¢lank( a jsou zde popsany sluzby RTM a rozdil mezi regulovanymi a neregulovanymi
aplika¢nimi sluzbami RTM. Uvadi se tu dale napfiklad koncept operaci pro TARV RTM.

TARV RTM je aplikacni sluzba, ktera pfenasi data z tachografu vozidla poskytovateli aplikacnich sluzeb (muze
byt poskytovatelem komerénich sluzeb nebo mulze byt inspektorem/kontrolorem) pfes IVS. Data se prenaseji
pfes WiFi komunikaéni rozhrani (komunikaéni profil C3) nebo v pfipadé komunikace DSRC mezi inspektorem
(pouziva interogator) a vozidlem pfes bezdratovou komunikaci kratkého dosahu (komunika&ni profily C1 a C2).

Sluzby v komunikaénich profilech C1 a C2 zajiStuje staticky pozemni systém (napf. s vyuzitim bran silniéni sité)
nebo mobilni kontrolni bod (pfes interogator v kontrolnim vozidle). Palubni aplikace kontrolovaného vozidla je
prostfedkem k podavani dat tomuto pozemnimu systému nebo interogatoru a pfipadnému pfijimani dat. Sluzby
v C3 pres internetovy protokol se poskytuji tam, kde staticka pozemni komunikace DSRC neni dostupna.

V ¢lanku 10.2.5 je uvedeno prohlaseni o odpovédnosti a pravomocich delegovanych pro TARV RTM: Tabulka 2
normy pro komplexni pfehled uvadi pro vSechny aktéry vyCet jejich aktivit/zodpovédnosti. Viz nize vypis
z tabulky 2 jako pfiklad.

Tabulka 1 — Dotéené subjekty TARV RTM, jejich aktivity a interakce (vypis z tab. 2 normy)

Aktér

Role

Aktivity

Interakce

schvalovaci organ

zavadi politiku
jurisdikce na urovni
schvalovani zafizeni a
sluzeb

certifikuje VS,
tachografy, aplikaéni
sluzby

s PSP (primarnim poskytovatelem sluzby):
certifikace IVS

s ASP (poskytovatelem aplikagni sluzby):
certifikace aplika¢ni sluzby

s Op (provozovatelem nakladni dopravy):
certifikace tachografu



http://www.itsterminology.org/

V popisovaném dokumentu jsou v této kapitole podrobné specifikovany: vybaveni potfebné pro aplika¢ni sluzbu
TARV RTM (TARV IVS, aplikace TARV RTM, tachograf), sekvence operaci a 11 elementt (SE1-SE11). Obra-
zek popisuje procesy probihajici v ramci aplikace vzdaleného sledovani tachografu.
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Obrazek 1 — Procesni diagram TARV RTM (obr. 9 normy)



Zvlastni ustanoveni aplikacni sluzby TARV RTM je pro poZadavky na zkouseni.

11 Patentova prava a dusevni vlastnictvi
Kapitola uvadi informace ohledné patentovych prav a dusevniho vlastnictvi.

Pfiloha A (informativni) Komunikaéni a transakéni profily RTM

Priloha A obsahuje komunikaéni profily C1-C3. V kazdém z krok( je detailni popis aktivit a aktér(. Zde jako
priklad uvadime kroky pro zadost o data pomoci profilu C3:

A.3.1 Zadost interogatoru o data tachografu pres ITS stanici
Zde je uveden popis, jak ve vozidle pracovat s aplikaci pomoci ITS stanice.

#A.3.1.1 Jak je uvedeno v bodu 10.4.7 (TARV RTM SE7), je-li v chodu motor vozidla, musi byt v datové knihov-
né IVS zahajen provoz aplikace TARV RTM.

Aplikace nejprve vytvofi soubor RTMdata a pojmenuje soubor:
<YYMMDD> <hhmmss> <registracni ¢islo vozidla> <’RTMdata‘>

a zaznamena ID IVS, jak je specifikovano v ISO 15638-5, jako prvni datovy prvek v souboru, za kterym nasle-
duje Carka:

<jedinec¢na identita IVS> <,>

A.3.1.2 Jak je uvedeno v 10.4.8 (TARV RTM SES8), pokud to vyZaduji predpisy prislusné jurisdikce, aplikace v

Casovych intervalech uréenych aplikacni sluzbou stahuje data z digitalniho tachografu ("pull”) nebo tachograf
odeSle data ("push”) do RTM IVS.

IVS aktualizuje soubor 'RTMdata' pridanim novych dat na konec souboru ve formatu

<'start'> <data tachografu> <'"END">

Délka datového souboru '‘RTMdata' se zaznamena jako Ciselna hodnota predstavujici pocet oktetd.”

Pokracuji dalSi kroky, celkem 13 krokl pro tento typ ziskavani dat. Obdobné jsou kroky popsany i pro dal$i typy:

A.3.2 Ziskani dat tachografu vzdalenym adresovanim IPv6/IPv4 adresy ITS stanice vozidla nebo jejiho tacho-
grafu, bezdratové pfipojenych jednim nebo vice bezdratovymi médii uvedenymi a v souladu s normou ISO
15638-2.

A.3.3 Ziskani dat tachografu dotazovanim prostfednictvim pevného portalu nebo silni€éniho majaku bezdratové
pfipojenych jednim nebo vice bezdratovymi médii uvedenymi a v souladu s ISO 15638-2.

A.3.4 Ziskani dat tachografu dotazovanim prostfednictvim mobilniho interogatoru (ve vozidle), bezdratové pfi-
pojeného jednim nebo vice bezdratovymi médii uvedenymi a v souladu s ISO 15638-2 (profil C3).

Dale pfiloha popisuje pfedprogramované stahovani/odesilani dat tachografu pomoci komunikaéniho profilu C3
poskytovateli aplikaCnich sluZeb. Nasleduje popis ukon&eni relace.

Priloha B (informativni) Komunikaé€ni profil pro komunikaci DSRC v siti 5.8 GHz
B.1 Prehled a kontext

Rozsahla pfiloha B popisuje:
o fyzické systémy: komunikaci mezi ITS stanici/interogatorem na silni¢ni infrastruktufe a vozidlem, které
pouziva rozhrani 5.8 GHz DSRC (pro vSechny funkce a informacéni toky souvisejici s t&émito ¢astmi)

e pozadavky na DSRC link
e rozhrani DSRC pro zadosti o data z interogatoru a pfenos pozadovanych dat z tachografu
Datové prvky jsou uvedeny v pfiloze C. Bezpenostni ustanoveni jsou uvedena v odstavcich 9.6 a B.1.6.5.

Jsou popsany mechanismy IVS a interogatoru/dotazovaci jednotky zde pouzivané.

Obrazek B.2 normy zobrazuje vzajemné relace v komunikaci DSRC. Obrazek B.3 normy specifikuje vztah a
odkazy mezi normami ISO 15638-9, komunikaci CALM a zakladnimi normami DSRC.

Dale jsou popsany fyzické vrstvy a transakce jednotlivych komunikaénich profilll v souvislosti s pouzivanymi
technickymi normami, v€etné parametrd pro downlink a uplink evropského DSRC (oboje v tabulkovéem formatu),
a definice modulu ASN.1 pro udaje DSRC v aplikaci RTM, v&etné pfikladu. Kontext provozu je rovnéz detailné
popsan tabulkami s relevantnimi daty.



Protokol pro stahovani dat uvadi postupnych 9 krok( (B.1.7) komunikace.

Pro komunikacni profil C1 zobrazuje obrazek B.5 normy procesni diagram pro aplikaci RTM na frekvenci 5,8
GHz (DSRC) a obrazek B.6 procesni diagram pro nasobné dotazovani/interogaci na frekvenci 5,8 GHz (DSRC).

Jsou specifikovany datové struktury a postup vzajemnych interakci v komunikaénim procesu.
B.2 Funkénosti pro RTM na 5.8 GHz DSRC

B.2.1.6 Podrobny popis transakce DSRC se odkazuje na kapitolu B.1 a navic poskytuje tabulky s praktickym
pfikladem relace s interogatorem (tabulky B.9-B.21 normy).

B.3 Popis zkouseni DSRC

Uplné zkousky véetné Sifrovani a desifrovani dat se provadéji podle definic v pravidlech pfisludné jurisdikce.
Nicméné zakladni komunikace DSRC muze byt zkouSena pomoci pfikazu ECHO. Takové zkousky mohou byt
vyZadovany pfi uvedeni do provozu, pfi pravidelné kontrole nebo jiném pozZadavku jurisdikce (popsano 7 kroki
zkouSeni a pfisludné tabulky B.22-B.23 normy).

B.4 Zachazeni s chybami: Data jsou poskytovana IVS jiz jako kdédovana. Zpracovavani chyb komunikace je
definovano v souvisejicich normach DSRC (odkazy uvedeny v popisovaném dokumentu).

Priloha C (informativni) Datové profily pro vzdalené sledovani tachografu

Pro jednotlivé datové profily 1-10 je uveden v textové podobé popis a v tabulkové podobé specifikace pouziva-
nych dat.



