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Uvod

Norma 17438 stanovi pozadavky na telematicky navigaéni systém uvnitf budov.

Tato ¢ast normy definuje pozadavky na datovy format map vnitfniho prostfedi budov, polohova referenéni data
a rozhrani mezi osobni/vozidlovou ITS stanici a centralni ITS stanici podporujici navigaci uvnitf budov.

Poznamka: Extrakt prejima plvodni ¢islovani kapitol.

Uziti
Tato ¢ast technické normy popisuje pfipady uziti a celkovou architekturu navigace uvnitf budov. Je zakladnim
dokumentem celého souboru norem a je vhodna pro celkové seznameni se s problematikou.

Souvisici normy (vybér)
Tato ¢ast normy 17438 vychazi z jiz existujicich norem pro vyuzivani pfenosnych zafizeni (ISO/TR 10922), GIS
(ISO 14825), modelovani pro navigaci uvniti budov (OGC 10-191r1), jazyk pro popis méstského prosttedi (City
GML, OGC 12-019), identifikaci pevnych objektd ve vefejné dopravé (CEN TS 28701) a strukturu navigac¢nich
dat a protokoly (ISO 24099).

1 Predmét normy

Tato norma definuje architekturu navigacniho systému uvnitf budov véetné dodatenych komponent, které jsou
pridany ke stavajicim ITS systém(im (viz nize), a pfipady uziti, ve kterych rdzni uzivatelé (fidici, cestujici, chod-
ci) vyuzivaji pro navigaci osobni ¢&i vozidlové stanice ITS (tj. mobilni telefony, navigacni pfistroje zabudované ve
vozidlech atp.). Norma definuje:

e Osobni a vozidlovou stanici v roli termindlu koncového uZivatele, ktery obsluhuje funkci navigace uvnitf
budov

e Mapu vnitfniho prostfedi budov v€etné geometrie, topologie a dat bodu zajmu (POI)

e Polohova referenéni data obsahujici informace o polohové infrastruktufe: pfistupovych bod WiFi, ¢tec-
ky RFID, pfistupovych bodu Bluetooth atp.

e Poskytovatele dat pro poskytnuti mapy ¢i dat referen¢nich poloh

e Server s datovym registrem vnitfniho prostfedi budovy pro poskytovani informaci z datového serveru
budovy.

e Funkcionalitu polohovych sluzeb uvnitf budov v osobni a vozidlové ITS stanici vyuzivajici polohova re-
ferenéni data.

e Funkcionalitu polohovych sluzeb v centraini ITS stanici vyuZivajici polohové referenéni data.

e Rozhrani mezi osobni/vozidlovou ITS stanici a centralni ITS stanici pro sdileni mapovych podkladd bu-
dovy a polohova referen¢ni data budovy.



3 Terminy a definice
Tato technicka norma definuje 6 termin(, z nichz nejdulezitéjSi jsou nasleduijici:

navigace uvnitf budovy (indoor navigation) — polohova sluzba pro vedeni uzivatele k cili vyuzitim mapovych
dat budovy a aktualni polohy uzivatele v prostoru uvnitf budovy

prostor uvniti budovy (indoor space) — oblast omezena na jednu umélou strukturu (budovu, tunel apod.) a
nedostupna konvenénim satelitnim polohovym sluzbam, jakou je GPS

mapova data budovy (indoor map data) — data pro prezentaci informace o prostoru uvnitf budovy);

referenéni polohova data budovy (indoor positioning reference data) — skupina informaci, které Ize pouzit pro
stanoveni polohy osobni/vozidlové ITS stanice nebo uzivatele; podrobna kompozice se li§i v zavislosti na polo-
hovych technologiich jako jsou WiFi, RFID apod.

3.2 Zkratky
Tato kapitola obsahuje 9 zkratek

POI bod zajmu (point of interest)
OGC otevfené standardy pro globalni geoprostorova data (Open Geospatial Consortium)

4 Vseobecné informace

Tato kapitola uvadi prehled a strukturu ¢asti normy ISO 17438 a popis Ucelu této prvni ¢asti. Dale uvadi celko-
vou architekturu navigace uvniti budov, viz obrazek 1 nize.
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Obrazek 1 — Architektura navigace uvniti budov (obr. 2 normy)



5 Prehled a zasady pripadu uziti

Popisuje 25 definic pfipadl uziti a principy popisu. Celkové schéma pripadl uziti ukazuje obrazek 2 nize.
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Obrazek 2 - Prehled pripad uziti a vzajemnych vztaht (obr. 3 normy)

6 Definice pripada uziti

Uvadi popis vSech 26 pfipadu uziti v tabelarni formé.

7 Pozadavky

Uvadi popis jednotlivych pozadavku, které schematicky znazorriuje obrazek 3 nize.
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‘ Requirements ‘
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Indoor map data cluster Indoor positoning reference Frovisioning indoor data Indoor navigation services
data cluster cluster cluster

R-1. shall represent 2D
or 3D shape of indoor
space

R-2. shall display
semantic information of
indoor space

R-3.shall include
network data

R-4. shall include POIL
data

B-5. shall manage the
entrance point

R-6. shall have a
reference point to
convert coordinates

R-7. shall support
various kind of
positioning methods

R-8. shall support
estimation of the
location

R-9. shall convert
relative coordinates to
absolute coordinates

R-10. Provisioning
server shall manage
indoor data regionally

R-11. Provisioning
server shall support real
time transmission

R-1Z. Provisioning
server shall support
complete or partial
downloading

R-15. shall support five
application categories:
indoor positioning,
indoor map display,
indoor route planning,
indoor route guidance,
indoar POl search

R-16. Indoor route
planning and guidance
for disabled persons

R-13. Provisioening
server shall support
frequent updating
periods

R-17. Indoor route
planning and guidance
for special circumstance

R-14. Provisioning
server should support
methods for notifying
users of available areas

Obrazek 3 — Piehled pfipada uziti a vzajemnych vztaht (obr. 4 normy)

Priloha A (informativni)

Uvadi pfiklady pfinos( vyuziti navigace uvnitf budov.




