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Uvod

Tato technicka zprava poskytuje informativni ramcovy pfehled o kooperativnich inteligentnich dopravnich systé-
mech. Méla by byt chapana spole¢né se souvisejicimi normami ISO 17427-1, ISO TR 17456-1 a dal$§imi ¢astmi
této technické zpravy a ISO 21217. Text popisuje zakladni ramec a komponenty kooperativnich systému (C-ITS)
véetné popisu jednotlivych sluzeb. Cilem technické zpravy je zvysit povédomi o problematice kooperativnich sys-
tému. Technicka zprava definuje provazanost jednotlivych ITS véetné vyctu uplatnitelnosti v provozu.

Technicka zprava explicitné nepopisuje konkrétni feSeni ani datovou strukturu, kterou by bylo mozné dale vyuzi-
vat. Popisovana technicka zprava ale napomaha zpfesnit funkce a provazanosti kooperativnich inteligentnich
dopravnich systému.

Poznamka: Extrakt prejima plvodni ¢islovani kapitol.

Popisovana druha ¢ast ISO/TR 17427 Uzce souvisi s prvni ¢asti ISO 17427 — Role a odpovédnosti z hlediska
architektury kooperativnich ITS. Dale na tuto normu navazuji dal$i ¢asti oznacené 3-10, které zpresfiuji poza-
davky, odpovédnosti a dalsi aspekty tykajici se kooperativnich systém(. Norma nabizi ramcovy pfehled C-ITS
z hlediska poskytovani sluzeb, vzajemné komunikace, senzoru silniénich systému apod.

Pro organy statni spravy je tato zprava uziteéna z hlediska definovani zakladniho nazvoslovi, stanoveni rdmce
pouzitelnosti kooperativnich systému v ITS a dale jsou zde popsany pfiklady konkrétnich feSeni kooperativnich
ITS a jejich navaznost v ramci dalSich subsystému inteligentnich dopravnich systém.

Pro vyrobce zarizeni a dodavatele telematickych systémi tato TZ specifikuje zejména nazvoslovi souc€asti
kooperativnich ITS a jejich vyuziti.

Souvisici normy

Tato norma navazuje na normu ISO 17427-1 a souvisi s ostatnimi ¢astmi ISO/TR 17427, které dale zpravu vice
rozpracovavaji a zpresfiuji. Na tuto ¢ast TR navazuji dal$i normy ISO 21214, ISO 21215, CSN I1SO 24102 a dalsi,
které dale zpreshuji a definuji inteligentni dopravni systémy, a to z hlediska komunikacni architektury, vozidlo-
vych komponent, rozhrani a dalSich systéma tykajicich se kooperativnich systéma.

1 Predmét normy

ISO/TR 17427-2 ramcové popisuje a uvadi zakladni informace o architektufe a poskytovani sluzeb v ramci koo-
perativnich systému. Jejim cilem je zvysit povédomi o moznostech a rozvoji kooperativnich systému véetné uve-
deni vazeb na dal$i normy a pfedpisy. TZ na druhé strané neposkytuje konkrétni FeSeni danych problém ¢&i
uvedeni konkrétnich kédd. Norma systémové C-ITS popisuje v€etné vyuziti komunikacni sité v intravilanu a ex-
travilanu.

3 Terminy, definice
Norma uvadi zakladni pojmy, definice a symboly. NiZe jsou uveden pouze vybrané pojmy z celkovych 17.

systém ve vozidle (in-vehicle system) - hardware, firmware a software ve vozidle, které poskytuje platformu pro
podporu poskytovani sluZzeb na bazi C-ITS, v€etné ITS stanic (ISO 21217)



4 Zkratky
Technicka specifikace obsahuje 26 zkratek. Mezi nejdulezitéjsi patfi:

CVIS Kooperativni systémy vozidlo-infrastruktura (Cooperative vehicle infrastructure systems)
HMI  rozhrani ¢lovék stroj (Human-Machine Interface)
CALM komunikaéni infrastruktura pro pozemni mobilni zafizeni (Communications Access for Land Mobiles)

Terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsahem slovniku terminologie ITS terminology (www.ITSterminology.org).

5 Prehled komponent C-ITS systému
5.1 Specifikace sluzeb dostupnych v C-ITS

Rozdil mezi obecnym ,ITS* systétmem a ,C-ITS" je, Ze C-ITS systémy jsou zavislé na interakci s jinymi vozidly
nebo s infrastrukturou, jez umozni poskytnutim dat aktivovat funkci kooperativniho systému, nebo naopak poskyt-
nutim dat ostatnim vozidlim ¢&i infrastruktufe umozni vyuziti jejich C-ITS komponent.

Kooperace z hlediska C-ITS znamena spolupraci na dvou urovnich:
a) pfima komunikace a vyména pfislusnych informaci mezi subjekty;

b) dynamicka interakce mezi ucastniky silni€niho provozu nebo mezi uéastniky silni€niho provozu a do-
pravni infrastrukturou ve prospéch uc¢astnikl silniéniho provozu;

a muze také znamenat sbér (anonymnich) dat za ucelem jejich vyuziti ve prospéch ucastnikd silni€éniho pro-
vozu.

C-ITS jako celek ma funkci, ktera umozriuje takovou "kooperativni" a ,kolaborativni“ vymeénu dat &i kolaborativni
fizeni nebo podfizené rozhodovani, s cilem poskytovat aplikaéni sluzby jednomu nebo vice aktériim silni¢niho
provozu.

C-ITS muze fungovat nejméné v péti zakladnich reZimech komunikace:
a) PFimy vozidlo-vozidlo
b) ITS stanice na jiné ITS stanice
¢) Vozidla pro aplikacni sluzby na poskytovatele aplikaCnich sluzeb
d) Prostfednictvim centra (back office)

e) Mezi "jadrem" systému nebo "aplikacemi"

5.2 Subjekty zapojené do C-ITS poskytovani sluzeb

Kapitolu je mozné pfedstavit pomoci obrazku €. 1, ktery ukazuje pohled na poskytovani sluzeb C-ITS. Schéma-
ticky obrazek ukazuje ITS stanice, které leZi nejen v centralnim systému, ale i u ostatnich ITS sluZeb. Poskyto-
vani ITS stanice mlze byt pfipojeno pfes celou fadu bezdratovych médii nebo pfimo pfFes internet. Ze schématu
je zfejmé, ze kazda stanice mize komunikovat a sdilet data s dalSimi stanicemi v okoli na zakladé sdilenych
informaci. Velmi ¢asto bude dochazet i k paralelnim strukturam s nékolika centralnimi, které na sebe budou pU-
sobit a vzajemné se ovliviiovat a kooperovat. Toto je v obrazku naznaeno Cerchovanou Sedivou ¢arou a jednot-
livé systémy je mozné i nékolikanasobné duplikovat.


http://www.itsterminology.org/
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Obrazek 1 — Funkce subjektd v ITS sluzbé pouzité v definovaném pripadé.

Pro lepsi pfedstavu je systém C-ITS komplexné zobrazen na obrazku ¢. 2: Jedna se o aktualizace pouzité v CVIS,
ktery je vyuzit v 1ISO 21217.
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Obrazek 2 — Vysoky stupen C-ITS konektivity paradigmatu

Hlavnimi komponenty systému jsou tedy:

e Aplikace - které poskytuji funkce zvySeni bezpec€nosti, mobility a pfinosu pro zivotni prostredi

Vybavena vozidla - vozidla vybavena komunikaci a sbérem dat pro zpracovani kapacity v C-ITS

e Vybavené osoby - osoby s mobilnimi telefony, tablety nebo se zafizenim s podobnym typem komunikace a
sbérem dat.



e Komunikace - umoznuje vyménu dat, véetné komunikace ITS-stanice
Zakladni systémy - poskytuji potfebné funkce, aby mohla probéhnout vyména dat mezi stacionarnimi a
mobilnimi u€astniky dopravy

e Podpurné systémy - obsahuji bezpecnostni povéreni certifikacnich a registracnich autorit, které umozni
zafizenim a systémum navazat zabezpecené spojeni

6 Ramcovy prehled C-ITS systému

Kapitola obsahuje prehled a popis jednotlivych systéma, které pouzivaji kooperativni inteligentni dopravni sys-
témy. Pfikladem jsou nasledujici feSeni:

e Komunikace

e Systémy ve vozidle

e Silni¢ni systémy

e Ukladani dat

e Jadro systému C-ITS atd.

7 Shrnuti ramcového prehledu

Kapitola predklada sumarni prehled k pfistupim kooperativnich systém ITS. Zakladni technologicka platforma
s fidicim jadrem systému musi mit velmi dobfe definované vlastni technologie systému, rozhrani procesu, které
zajisti bezpecény, stabilni a interoperabilni spolehlivy systém, ktery bude minimalizovat riziko a maximalizovat
pfilezitosti v nasledujicich oblastech:

e  Kooperativni vozidla a technologie dalni¢niho systému
e  Kooperativni vozidla a aplikace dalni¢niho systému
Uspé&sna platforma C-ITS se bude rozvijet, pokud bude splfiovat Fadu prisnych kritérii naptiklad:
e Platforma bude muset pocitat s narGstem, rozsifitelnosti a za¢lenénim nové se vyvijejicich technologii.

e Inovativni firmy soukromého sektoru budou moci vyvijet nové aplikace, které nejsou dosud znamy, ale v
budoucnu pujdou efektivné uplatnit.

Priloha A (informativni) — ISO 14813-1 Domény sluzeb a sluzby ITS

Tato pfiloha uvadi soupis sluzeb v ramci C-ITS, které vychazi z normy ISO 14813-1 a pro pfehlednost dokres-
luje obsah normy. Tabulka uvedena v pfiloze popisuje strukturu pfifazeni sluZby ke kazdé vybrané skupiné.



