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Uvod

Jedenacta a posledni ¢ast technické specifikace je soucasti technickych specifikaci zaméfenych na
inteligentni dopravni systémy a poskytovani dopravnich informaci. ISO/TS 18234 se sklada
z nasledujicich dil€ich ¢&asti, pod obecnym nazvem Inteligentni Dopravni Systémy - Dopravni a

cestovni informace (TTI) — Zpravy TTI pfedavané oznacovacim jazykem s moznosti rozSifeni Expertni
skupiny protokol(l pro dopravu (TPEG)

— Cast 1: Uvod, gislovani a verze (TPEG-INV)

— Cast 2: Syntax, sémantika a ramovani struktura (TPEG-SSF)

- Cast 3: Aplikace sluzeb a informaéni sit& (TPEG-SNI)

— Cast 4: Pouziti zprav silniéni dopravy (TPEG-RTM)

— Cast 5: Informace o vefejné dopravé(TPEG-PTI)

— Cast 6: Odkazovani na polohu, pouZivané v souvislosti s ostatnimi zpGsoby vyuZiti
(TPEG-LOC)

— Cast 7: Informace o parkovani (TPEG-PKI)

- Cast 9: Aplikace pokryvajici dopravni udalosti (TPEG-TEC)

—  Cast 10: Podminény pfistup k informacim(TPEG-CAI)

— Cast 11: Zasobnik odkazovani na polohu (TPEG-LRC)

Duavod standardizace

Hlavnimi ddvody pro vyvoj norem v této oblasti je zvySeni interoperability koncovych zafizeni
uzivatell, jimiz jsou U€astnici silniniho provozu. Protokolova standardizace, kterou je popisovany
dokument, je zakladem pro samotnou technologickou standardizaci vybaveni pro pfijem a poskytovani
informaci.

Uziti
Technicka specifikace pfedkladd mozZnost zasilani informaci o dopravnich udalost na pozemnich

komunikacich a je jednou z nejstéZejnéjSich aplikaci TPEG. Jedna se o aplikaci, ktera sniZzuje riziko
nehodovosti na pozemnich komunikacich a dokaZe zarover eliminovat vznik dopravnich kongesci.

Pro vyrobce vozidlovych systémii a palubnich jednotek je norma nepostradatelnd, protoze
definuje strukturu zasilanych zprav do vozidlovych jednotek a definuje podminény pfistup ke zpravam.

Pro poskytovatele dopravnich dat je norma nepostradatelna, protoZze definuje strukturu zasilanych
dat tak, aby byla data pfedavana ve standardizovaném formatu.

Technicka specifikace je uréena spravcim a provozovatelim telematickych systémi na pozemnich
komunikacich. Tato aplikace je také priorithé ur€ena pro dopravné informacni centra a pro spravni
organy jako je PCR, ktefi mohou pfi véasném zadani mimoradné udalosti & dopravni nehody a predani
dalSim ucastnikim provozu snizit miru nebezpeci béhem nastalych udalosti.



Hlavnim predpokladem je nahrazeni systém( na bazi RDS-TMC vyuzivajici ALERT-C kod. TPEG
naproti RDS-TMC lépe popisuje vzniklé nebezpecéné situace na pozemnich komunikacich.

1 Predmét technické specifikace

Tato technicka specifikace stanovuje metodu signalizace odkazovani na konkrétni misto, které
pouzivaji vSechny TPEG1 aplikace vyzadujici detailni informace o poloze, které maji byt dodany do
klientskych zafizeni, jako jsou TPEG1-RTM, TPEG1-PTI, TPEG1-TEC nebo TPEG1-PKI.

2 Souvisici normy
Nasledujici dokumenty jsou nepostradatelné pro pouzivani této technické specifikace:

— IS0 639-1:2002, Part 1: Alpha-2 code

— IS0 3166-1:2006, Part 1: Country codes

— 1SO 17572-2:2008, Part 2: Pre-codedlocationreferences (pre-coded profile)

— 1S0O 17572-3:2008, Part 3: Dynamiclocationreferences (dynamic profile)

— ISOITS 18234-2:2006, Part 2: Syntax, Semantics and FramingStructure (SSF)

— ISO/TS 18234-3:2006, Part 3: Service and Network Information (SNI) application
— ISOITS 18234-6:2006, Part 6: Locationreferencingapplications

— |EC 60559:1989

— 1S0O 4217:2008

3 Terminy a definice
Kapitola obsahuje 6 terminl a definic souvisejicich s touto normou.
3.1 dynamicky oznaéena pozice (dynamic location reference) DLR

oznagena pozice vygenerovana ,za pohybu® v zavislosti na geografickych vlastnostech digitalnich
mapovych databazi, také znama jako DLR1, nebot se jedna o prvni LRM metodu s dynamickym
profilem

3.2 oznaceni pozic (location referencing)
metoda oznacovani pozic za u€elem snadné vymény informaci o pozicich mezi rGznymi systémy

3.3 schranka oznacovani pozic (location referencing container)
seskupeni viech umisténi odkazujici na prvky TPEG zpravy v jednom misté

3.4 zprava (message)
datovy prvek, jehoZ format je vhodny pro pfenos a vysilani prostiednictvim Sifeni elektromagnetického
pole

3.5 predem kddovana oznacena poloha (pre-coded location reference)
oznacena poloha pouzivajici jednoznacny identifikator, ktery je sjednocen jak na strané vysilaciho, tak
i pfijimaciho systému k vybéru poloh z mnoziny pfedem kédovanych poloh

4 Zkratky

Kapitola obsahuje 12 zkratek. Nasledujici jsou nad rdmec zakladni terminologie TPEG.

EBU EuropeanBroadcasting Union Evropska vysilaci unie

RTM RoadTrafficMessage Zprava silni¢ni dopravy

SSF Syntax, Semantics and FramingStructures Syntaktické, sémantické a ramcové struktury
VICS  Vehiclelnformation and CommunicationSystem Vozidlovy informacni a komunikaéni systém



5 Schranka oznacovani pozic
51  Uvod

Technicka specifikace popisuje zakladni principy technologie TPEG vyzadujici pfenos dat, které
umozni klientovi pfedlozit takové podrobnosti, aby Clovék, pfimo z textu, fedi, grafiky nebo kombinaci
téchto, docilil srozumitelnosti reprezentovaného mista.

Jsou zavedeny tfi rizné typy odkazovani na polohu:

— pre-kédovani, kde jsou mista, stanovené v seznamu a stejny seznam musi mit poskytovatel
sluzeb, tak i dekodér klientského zafizeni;

— dynamicky, kde jsou definovana umisténi v realném Case a dekdduji se pomoci klientského
zarizeni bez nutnosti dalSich pfedchozich znalosti;

— hybrid, kombinace predchozich typU.

Technicka specifikace generuje 7 moznych metod specifikace umisténi, které jsou vyuzivany po
celém svété.
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Obrazek 2 — Location Referencing Container construct

52 TPEG-LRC metody

Zde je popsano vdech sedm metod pro ur€ovani pozice (odkazovani na polohu). Jsou popsany jak
statické tak dynamické metody popisu mista udalosti, které mohou byt pouZity nad ramec specifikace
TPEG a jsou vyuzivany i napf. ve specifikaci DATEX Il. Doporucuje se pouZiti kombinace statické a
dynamické lokalizace pro rGizné typy udalosti a zafizeni

5.2.1 DLR1 Location
Jedna se o dynamickou metodu odkazovani na polohu, ktera je dale popsana v ISO 17572-3
5.2.2 Korean Node Link Location

Referenéni (staticka) metoda odkazovani na polohu, definovana pro jihokorejskou silni¢ni sit™.



5.2.3 TMC Location

Jedna se o zavedeny protokol vyuzivajici ALERT-C tabulky, ktery je vyvinuty pro pfenos pomoci
radioveho FM signalu v RDS sub-kanalu. Lokacni tabulky TMC dostatecné pokryvaji silnicni sit
v Ceské republice. Tato metoda je popsana v normé 1ISO 17572-2.

5.2.4 TPEG Location

Nativni dynamicky zpusob odkazovani na polohu TPEG-LOC je popsan v technické specifikaci
ISO/TC18234-6. Metoda TPEC1-LOC poskytuje strojové Citelné udaje, které mohou byt pfevedeny
jednodus$e do srozumitelného jazyka metodou text-to-speech.

5.2.5 VICS Link Location
Referenéni (statickd) metoda odkazovani na polohu definovana pro japonskou silni¢ni sit”.
5.2.6 ETL Location

Jedna se o rozSifenou metodu TMC Location. Definuje narozdil od TMC Location také zacatek a
konec silnice.

5.2.7 GLR Location

Jedna se o nejjednodussi dynamickou metodu odkazovani na polohu pomoci geografickych funkci.

6 Komponenty zprav

Zde jsou uvedeny zakladni komponenty zprav pro vSech sedm metod odkazovani na polohu.

<LocationReferencingContainer(x)<Component(x)>>:=

<IntUnTi>(x), : Identifier, is defined by the instance

<IntUnLoMB>(lengthComp), : Length of component in bytes, excluding the id and length

indicator

<IntUnLoMB>(lengthAttr), . Length of attributes, always 0 since this component has

no attributes

unordered {

t * <TPEGLocationReference>(tpeglLoc)[0..1],

d * <DLR1LocationReference>(dIr1Loc)[0..1],

m * <TMCLocationReference>(tmcLoc)[0..1],

v * <VICSLinkReference>(vicsLoc)[0..1],

k * <KoreanNodeLinkLocationReference>(kirLoc)[0..1],
e * <ETLLocationReference>(tetLoc)[0..1],

g * <GLRLocationReference>(vicsLoc)[0..1],

I8

: t represents the number of occurrences between 0 and 1

: d represents the number of occurrences between 0 and 1
. m represents the number of occurrences between 0 and 1
: v represents the number of occurrences between 0 and 1
: k represents the number of occurrences between 0 and 1
: e represents the number of occurrences between 0 and 1

: g represents the number of occurrences between 0 and 1

Normativni priloha A

Zde je popsana obecna struktura datové zpravy, ktera neni v soucasné technické specifikaci pfesné
identifikovana. Normativni pfiloha obsahuje ke kazdé komponenté datové zpravy i struény pfiklad.
Definuje, jak maji vypadat zasilané zpravy v protokolu TPEG a detailné popisuje jednotlivé polozZky,
obsahujici informace o parkovani v€etné hexadecimalniho kddovani zpravy a zpétné CRC kontroly.

Pfiloha A dale nabizi uziti Sablon pro pouzivani protokolu TPEG, kterd napomaha k implementaci
protokolu aplikace CAL.



Pfiloha obsahuje nasledujici popis protokolu.

Konvence a symboly

Tato kapitola vymezuje bytové uspofadani, zplsob popisu byte-orienfovaného protokolu,
implicitni a variabilni symboly pouZité v protokolu

Reprezentace syntaxe

Toto ustanoveni zavadi terminologii a syntaxi, ktera se pouziva k definovani TPEG datové
prvky a struktury.

TPEG popis datového toku

Zde jsou popsany dle hierarchie vdechny komponenty datového proudu dle
obrézku.

nasledujiciho
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Figure A.3 — TPEG Frame Structure, Frame Type = 1 (i.e. conventional data)
Obecné binarni datové typy

Tato kapitola popisuje primitivni prvky a sloZené prvky, které jsou pouZivany TPEG aplikaci

CAl. PouzZivané datové prvky jsou representovany a definovany pomoci stanoveného
protokolu s hodnotami, které mohou nabyvat.



