EXTRAKT z mezinarodni technické normy

Extrakt nenahrazuje samotnou technickou normu, je p ouze informativnim materidlem o norm  é.

Inteligentni dopravni systémy — Ramec pro ISO 15638-2
spolupracujici telematické aplikace pro regulaci
komer €nich nakladnich vozidel (TARV) — 01 8318
Cast 2: Parametry spole €né platformy
pouzivajici CALM
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Obecna charakteristika

Mezinarodni norma ISO 15638-2 navazuje na zékladni normu, ISO 15638-1, ze souboru norem pro jednotny
ramec pro regulaci/dohled v nakladni dopravé.

Soubor norem umozni spolupraci povinnych aplikaci ITS (napf. tachograf, mytné), pfipadné i aplikaci
nepovinnych (komerénich). Soubor norem ma za cil jedinou palubni jednotku v nakladnim vozidle. Pouziva
kooperativni systém ITS pro regulovana nakladni vozidla. Tento soubor norem poskytuje ramec pro
certifikaci a audit poskytovatell sluzeb.

Statni organy v jednotlivych zemich rozhoduji, co je a co neni soucasti dohledu. Tato ¢ast normy, ani ostatni

¢asti, nevznasi zadné pozadavky na jednotlivé staty, jak definovat regulované vozidlo.

Tato Cast 2 je v souboru norem ISO 15638-1 az 7. Norma ISO 15638-2 se vénuje komunikaci CALM pro
kooperativni systémy. Ostatni ¢asti normy ISO 15638 se zabyvaiji:

« |SO 15638-1 — TARV — Ramec a architektura

* 1SO 15638-3 — TARV — Pozadavky, postupy certifikace a opatfeni dohledu nad poskytovateli
regulovanych sluzeb

e |SO 15638-4 — TARV — Pozadavky na zabezpeceni systému
» ISO 15638-5 — TARV — Generické informace o vozidle

* 1SO 15638-6 — TARV — Regulované aplikace

e IS0 15638-7 — TARV - Ostatni aplikace

* |SO 15638-8 — TARV — Monitorovani pfistupu vozidel

* 1SO 15638-9 — TARV — Dalkové monitorovani tachografu

e |SO 15638-10 — TARV — Zachranny systém eCall

e IS0 15638-11 — TARV — Zaznam pracovniho reZimu fidi¢e

* IS0 15638-12 — TARV — Monitorovani hmotnosti vozidla

* IS0 15638-13 — TARV — Postihy a poplatky za hmotnost vozidla
« IS0 15638-14 — TARV — Rizeni pFistupu vozidla

e |SO 15638-15 — TARV — Monitorovani pozice vozidla

* SO 15638-16 — TARV — Monitorovani rychlosti vozidla

* IS0 15638-17 — TARV — Monitorovani zasilky a pozice

e |SO 15638-18 — TARV — Monitorovani pfepravy ADR

* IS0 15638-19 — TARV — Inteligentni parkovisté



Né&které &asti normy mohou byt sougasti dusevniho vlastnictvi. Cislovani kapitol tohoto extraktu je v souladu
s origindlem, proto nejsou Cisla kapitol posloupna.

Uvod

Tato norma popisuje bezdratovou komunikaci a dalSi aspekty, které podporuji TARV za pomaoci stanice ITS
ve standardizovaném prostfedi CALM dle souvisejicich mezinarodnich norem. Tim je zajiSténa stabilni a
interoperabilni komunikaéni architektura mezi vozidlem a poskytovatelem aplikacni sluzby, kterd umoznuje i
komunikaci mezi vozidly navzajem a/nebo podporu komunikace stejného vozidlového systému (IVS)
s dalSimi kooperativnimi systémy ITS vyuzivajicimi ke komunikaci shodné CALM.

1 Pfedmét normy

Norma definuje platformu kooperativnich sluzeb ITS pro TARV pfi vyuzivani CALM, véetné protokold
kédovani, ¢asovych udaju a provozniho a podparného rozhrani (pro identifikaéni kartu nebo USB fidice
apod.).

2 Shoda s normou

Tato 2. ¢ast normy ISO 15638 definuje pozadavky na bezdratovou komunikaci a nedefinuje testovani shody
aplikace s normou. Pro nékteré aspekty Ize nicméné najit specifikaci pro testovani shody v jinych ¢astech
normy. Obecné je komunikace CALM popsana normami, na které se ISO 15638 odkazuje.

3 Odkazy na normy

Odkazy jsou pfedevsim na normy ze skupin DSRC a CALM a na ostatni normy ze skupiny TARV. Jsou zde i
odkazy na normy tykajici se rozhlasového a televizniho pfenosu, stacionarnich a mobilnich zafizeni.

4 Terminy a definice

Vzhledem k rozsahu normy jsou v kapitole 4 uvedeny pfedevSim terminy souvisejici s tématem této normy,
tj. s bezdratovou komunikaci pro TARV, protoZe obecné pojmy a definice jsou uvedeny v ISO 15638-1.

4.1 trvala relace (continuous session) zahajuje relaci, jakmile je systém ve vozidle zapnut, a udrzuje relaci
tak dlouho, jak je mozné, dokud je vozidlo v provozu

4.2 heterogenni p fedavani (heterogeneous handover) proces, kterym je fyzické komunika¢ni spojeni
pfepnuto v rdmci rozhrani virtualni komunikace na odliSny typ média

4.3 sluzba ITS (ITS service) stanici ITS nabizena komunika¢ni funkénost aplikaci stanice ITS

4.4 stanice ITS; ITS-s (ITS-station) entita v komunika¢ni siti, skladajici se z aplikace, technickych
prostfedk(l, networkingu a komponent pfistupové vrstvy specifikovanych normou ISO 21217, ktera pracuje
v ohrani¢ené doméné zabezpecené spravy

4.6 primarni hybatel (prime mover) jednotka tahace/nakladniho vozidla, ktera slouzi pro prepravu
pfivésu/navésl vzajemnym spojenim za pouziti néjakého druhu mechanického zamkového systému;
jednotka tahace se mGze spojovat s rliznymi typy pFivést/naveésu

4.7 €asem fFizena relace (time controlled session) aktivni komunikaéni relace, vytvofena, kdyz zafizeni ve
vozidle ve zvoleném ¢ase inicializuje ¢asem Fizenou relaci, aby poslalo zpravu/vymeénilo si data, nebo obdrzi
prichozi volani, napf. pfijem bezpeénostni zpravy z infrastruktury; relace konéi, jakmile je tlohy dosazeno

4.8 uzivatelem fFizend relace (user controlled session) uzivatel vozidla si z jakéhokoliv ddvodu zvoli spojit
se podle svych instrukci, a zrovna tak se odpojit ihned po své pfikazu

5 Symboly a zkratky

Zde jsou uvedeny pouze symboly a zkratky uvedené v tomto extraktu.

ASP (application service provider) poskytovatel aplikaéni sluzby

CALM (Communications access for land mobiles) komunikaéni infrastruktura pro pozemni mobilni zafizeni
DSRC (dedicated short-range communication) vyhrazené spojeni kratkého dosahu

ITS (intelligent transport systems) inteligentni dopravni systémy

IVS (in-vehicle system) vozidlovy systém

OSI (open systems interconnection) propojené oteviené systémy



RSU (road side unit) jednotka na strané infrastruktury

SAP (service access point) pfistupovy bod sluzby; bod rozhrani mezi vrstvami CALM v referenénim modelu
oSl

TARV (Telematics Applications for Regulated commercial freight Vehicles) telematické aplikace pro regulaci
komer¢nich nakladnich vozidel

6 Obecny p fehled a ramec TARV

Pro Uplné porozuméni principu TARV je ¢tenafi doporué¢eno prostudovat si zakladni normu skupiny, ISO TS
15638-1, ktera popisuje ramec a architekturu, vcetné roli aktord a jejich vzajemnych vztaht. Zakladnim
schématem TARV je obrazek 1, uvedeny v normé i extraktu ISO TS 15638-1.

Komunikace CALM popsana v této druhé ¢asti normy Gzce navazuje na prvni ¢ast.

7 Pozadavky

Tato ¢ast normy definuje standardni platformu kooperativni sluzby ITS (4.3) pro TARV vyuZzivajici CALM.
7.2 Architektura CALM dle ISO 21217

Komunikaéni prostfedi vcetné architektury CALM je definovano v ISO 21217. Komunikace CALM se méa
vzdy orientovat na otevien& rozhrani pro pozadované funkcionality relevantnich vrstev referenéniho modelu
OSl. DalSi odstavce specifikuji nékteré aspekty souvisejici s TARV blize.

Obrazek 2 (ISO 21217) popisuje zvazovany rozsah ITS v mezinarodnich norméach s vyuzitim CALM. Nabizi
nékolik typl pfedpokladanych technologii pro bezdratovou komunikaci mezi stanicemi ITS navzajem a pro
komunikaci stanic ITS se stanicemi stavajicich zafizeni mimo CALM. Koncept CALM vSak témito
technologiemi uvedenymi na obrazku neni omezen.
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Obréazek 2: P fiklady bezdratového spojeni s r  Gznymi technologiemi p Fistupu (Zdroj: ISO 21217)
Dale kapitola popisuje nasledujici aspekty 1SO 21217 pro CALM:

* Komunika¢ni rozhrani a typy kanall — vSechny pfistupové body CALM jsou nazirany jako
rovnocenné a nazyvaji se stanice ITS; v TARV jimi mohou byt komunikaéni bod infrastruktury,
pfistupovy bod GSM/UMTS, WLAN nebo WiFi, nebo i jakykoliv jiny bod podporujici CALM, dale



vozidlo a pfipadné privés/navés prfipojeny k primarnimu hybateli (4.6) pomoci CALM nebo jinak
(v€etné kabelaze)

Pfedavani relace — predavani homogenni a heterogenni; jsou ocekavany kratké relace

s prepokladanym jednim bezdratovym médiem (viz kapitolu 7.11 Management CALM pro volbu
spojeni iniciovanou bud vozidlem nebo infrastrukturou)

Subsystém ITS ve vozidle — mozné fyzické déleni na routery, hostitelské stanice ITS a brany stanice
ITS (viz obrazek 3)

Subsystém ITS na infrastruktufe — stanice ITS na infrastruktufe se maze fyzicky délit na ITS routery,
hostitelské stanice ITS, brany stanice ITS a oddélovaci routery stanice ITS; oddélovaci router je
v tomto kontextu nazyvan pfistupovym routerem (viz obrazek 4)

Komunikacni scénére a tfidy - ¢tyfi zakladni komunikaéni scénafe s dvéma kritérii:
a) jestli je stanice ITS pro CALM spojena s koncovou rovnocennou stanici

o single-hop linkem

o pres (blize nespecifikovanou) sit
b) jestli je koncova rovnocenna stanice

o také stanici ITS pro CALM

O nebo stavajicim zafizenim mimo CALM
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Obrazek 3: Subsystém ITS ve vozidle (detail — Zdroj: ISO 21217)
7.3 Architektura stanice dle ITS I1ISO 21217

Obrazek 9 v této normé predstavuje obecnou referen¢ni architekturu stanice ITS (ITS-s) vCetné rozhrani
mezi jednotlivymi internimi bloky. Kromé pozorovatelnych rozhrani schopnych testovani (SAPs) byvaji nékdy
i typy rozhrani ¢aste¢né nepozorovatelnych, a proto netestovatelnych.

Kapitola popisuje rozhrani (pfes vrstvy OSI):

pro entitu managementu

pro entitu zabezpeceni

mezi pfistupovou vrstvou a vrstvou sitovou a transportni

mezi sitovou a transportni vrstvou a vrstvou technickych prostfedku

mezi vrstvou technickych zafizeni a aplikacemi ITS
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Obréazek 4: Subsystém ITS na infrastruktu  Fe (Zdroj: 1ISO 21217)
7.5 Sluzba dle 1ISO 21217

Kapitola poskytuje definici sluzby, sluzby ITS a sluzby ITS stanice. Jsou specifikovany datové elementy
jednotlivych vrstev: pFistupové, vrstvy technickych zafizeni, a sitové a transportni vrstvy.

7.6 Detaily k aplikacim stanice ITS dle ISO 21217
7.8 Utvareni sité CALM IPv6 dle ISO 21210
7.9 Utvareni sité CALM non-IP pro inteligentni dopravni systémy dle ISO 29281

V kapitole je popséan pfipad vyuziti non-IP siti véetné scénart komunikaci single-hop (obrazek 13) a multi-
hop (obrazek 14), viz nize.

FNTP (Fast networking & transport layer protocol) specifikuje protokol sitové a transportni vrstvy v podpore
komunikace ad-hoc single-hop s umoznénou komunikaci n-hop broadcast. Tento protokol podporuje interni
posilani balick( zprav ve stanicich ITS, napf. mezi routery a hostiteli stanice ITS a naopak. Tento protokol je
také zakladem pro podporu komunikace stanice ITS s plvodnimi zafizenimi (4.4), obzvlasté s témi, které
souviseji s 1ISO 15628 Aplikaéni vrstva DSRC. FNTP byl ovéfen projektem CVIS.
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Obréazek 13: P fiklady komunikace typu single-hop  (Zdroj: 1ISO 29281-1)
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Obrazek 13: Komunikace n-hop (zobrazeno topologicky ) (upraveno pro TARV dle ISO 29281-1)

7.10 Nizsi vrstva SAP pro CALM dle ISO 21218

7.11 Management CALM dle ISO 24102
Zplsob fizeni komunikace je uréen:

a) pfistupovymi body sluzby (SAPSs)

b) tokem zprav a dat mezi entitou managementu a entitou zabezpeceni ITS-s, aplikacni entitou a
riznymi vrstvami komunikacniho protokolu referenéni architektury ITS-s

c) ¢astmi datovych protokold pro Fizeni komunikace mezi adresovanymi instancemi stanic ITS
Obrazek 22 vyjmenovéava rozhrani v referenéni architekture stanice ITS.
7.12 Vrstva rozhrani CALM ur €end pro p fizp sobeni média dle 1ISO 24103

ISO 24103 urcuje vrstvu "Media Adaptation Interface Layer" (MAIL), kterd umoznuje volbu média pro
komunikaci se stavajicimi stanicemi mimo CALM, napf. s DSRC dle ISO 15628 (Aplika¢ni vrstva DSRC).
Obrazek 23 predstavuje architekturu MAIL. MAIL Ize povazovat za specifické rozSifeni adaptacni vrstvy
"CALM Adaptation Layer" (CAL) popsané v normeé I1SO 21218.
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Obrazek 23: CALM-MAIL v architektu e CALM (Zdroj: ISO 24103)

7.13 Média CALM

Kapitola popisuje pozadavky jednotlivych norem CALM: CALM M5 na frekvenci 5 GHz pro TARV (obrazek
25), CALM vyuzivajici infra komunikaci, CALM pro mikrovinné pasmo, CALM GSM, CALM UMTS, CALM
vyuzivajici satelitni pfenosy, CALM vyuZzivajici vefejna vysilaci média a ostatni vefejné pfenosové sité dle
ISO 25111.



ISO 25111 pro vefejné mobilni sité zajiStuje, aby architektura CALM podporovala dva typy médii rozhrani:
navrzené za Ucelem poskytovani sluzeb ITS (4.3), tzn. vyuzivajici nevefejna média anebo uzivajici média
verejné mobilni sité.

Déle jsou charakterizovany uzivatelem fizend relace, trvala relace a ¢asem fizena relace, jejich zahajeni a
ukonc&eni. Obrazek 26 ukazuje priklad architektury CALM MWB pro pfipad vefejnych bezdratovych siti.

7.15 Management aplikaci pro komunikaci CALM

Kapitola popisuje souvislost ochrany osobnich dat a ISO TS 26683-2 ITS - Identifikace obsahu nakladnich
dopravnich prostfedk a komunikaéni architektura - Cast 2: Profily aplikaéniho rozhrani.

7.16 Podp arna rozhrani
11 ProhlaSeni k patent a4m a duSevnimu vlastnictvi
Priloha A (normativni) Pokyny tykajici se iniciace ko  munika €ni relace aplika €éni sluzby
Obecné jsou mozné dva nasledujici scénare poskytovani sluzby:
a) kde vozidlo svym IVS kontaktuje ASP a
b) kde poskytovatel aplikaéni sluzby (ASP) kontaktuje IVS vozidla
Normativni pfiloha A poskytuje navod k nasledujicim procesiim:
 A.2.1 Proces A: IVS iniciuje spojeni
» A.2.2 Proces B: Poskytovatel aplika¢ni sluzby (ASP) iniciuje spojeni
» A.2.3 Proces C: UZivatel oznamuje ASP, Ze vozidlo je v provozu

e A.2.4 Proces D: RSU iniciuje oznameni sluzby



