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Uvod

Tato norma je soucasti souboru norem zaméfenych na automatickou identifikaci vozidla, nakladu di
polozky zafizeni pro U€ely telematickych aplikaci. Jejim ucelem je vytvofit specifikaci systému AVI/AEI a
tim umoznit nominalni interoperabilitu mezi riznymi systémy automatické identifikace nakladu a zafizeni
v multimodalni/intermodalni pfepravé za pouziti bezdratového rozhrani.

Uziti
Norma stanovuje pozadavky na systém AVI/AEI a tfidi podle nich systém do kategorii. To umozriuje
nalézt parametry interoperability dvou riiznych systému. Kategorie systému souvisi i s pozadavky na

jejich testovani, hodnoceni a certifikaci. Diky stanovenym kategoriim je mozné si ,sestavit® vlastni
systém AVI/AEI s vlastni pozadovanou funkcionalitou.

Pro organy statni spravy tato norma stanovuje zplsob, jak se rozhodnout, ve kterych kategoriich

na systém se potom odviji i jeho cena.

Pro vyrobce zarizeni a dodavatele telematickych systém{ tato norma obsahuje dllezité pokyny,
aby mohli vyrabét systémy s rliznymi pozadavky na funkcionalitu. Stanovuje testy, kterymi musi zafizeni
projit, aby spadalo do urcité kategorie, a v neposledni fadé stanovuje podminky certifikace zafizeni.

Souvisici normy

Vzhledem k charakteru této normy je jednoznacné pozadovana znalost nebo alespon pfistup
k normam IEC na elektromagnetickou kompatibilitu a environmentalni zkouseni.

1 Predmét normy

Charakteristicky rys intermodalni/multimodalni pfepravy je, ze &asti nakladu jsou, vice nez jednou,
nakladany ¢i vykladany z/do pfepravni jednotky &i vozidla. Systémy AEIl vtomto prostfedi musi
zabezpedit identifikaci béhem nakladky ¢i vykladky tak, aby o tomto procesu byl proveden zaznam.

Cilem normy je stanovit, popsat a specifikovat parametry pro intermodalni systémy AVI/AEI a umozZznit
tak potencialnimu tvarci systému vybrat zafizeni podle vykonové kategorie a provoznich podminek.
Proto tato norma stanovuje parametry a pozadavky na vlastni systém identifikace, vykonova kritéria
nezbytna pro zajisténi konzistentni a spolehlivé sluzby, umisténi a vykon tagu na zafizeni a umisténi a
vykon &tecich zafizeni podél infrastruktury.

3 Terminy a definice

3.5 intermodalni preprava (intermodal transport) pohyb zbozi v jedné nebo vice pFepravnich
jednotkach nebo vozidle, které postupné pouziva rizné zplsoby dopravy bez samotné manipulace se
zboZim pfi procesu zmény médu pfepravy.

3.6 interoperabilita (interoperability) schopnost systém( nabizet a pfijimat sluzby z/do dalSich
systém( a pouzit pfijimané/poskytované sluzby tak, aby jejich spoluprace byla efektivni.

3.10 stinéni (shadowing) stav, kde vozidlo/zafizeni zakryva signaly mezi ¢teckou a tagem, a tak
zabranuje Uuspésné transakci AVI/AEL



3.12 tag (tag) zarfizeni urcené k identifikaci, zabudované do jednotky, vozidla nebo polozky, které
obsahuje jednoznacny identifikator a v pfipadé potfeby dal$i doplfikova data. Pro zvlastni ucely maze
byt tag nainstalovany na pevném misté a pohybliva bude tecka.

Kapitola 5 Specifikace a architektura systému

V ¢asti obecna specifikace systéma AVI/AEl (€. 5.1) je uvedeno, Ze pokud ma byt zachovana
interoperabilita vybaveni, vozidel a nakladu, musi systém vyhovovat vSem normam souboru 1726x.

Nasledujici Clanek (architektura a datova struktura) pfebira schéma referenéni architektury z normy
14814 a déle s ohledem na architekturu a datovou specifikaci odkazuje na normy 17261 resp. 17262.

Kapitola 6 Pozadavky a parametry

Zde jsou stanoveny kategorie systému ,zachytu“ dat, jehoz hlavnim cilem je zabezpecit jednoznacnou
identifikaci zafizeni, vozidla ¢&i nakladu v riznych mistech pfepravniho fetézce za raznych
environmentalnich a provoznich podminek. Pro rzné ucéely pouziti stanovuje tato norma nasledujici
kategorie systému zachytu dat (dale i SZD). Jsou to:

- Pevné umistény SZD (napf. kontrola pfistupu)

- SZD umistény v jizdnim pruhu (identifikace na dalnici,...)

- SZD pro dohliZzeni a manipulaci ve skladu (vétSinou pohyblivé &tecky)
- Pfenosny SZD (pro &teni na kratké vzdalenosti).

Pro zjednodu$eni provéfovacich procedur jsou parametry v této normé rozdéleny podle snadno
testovatelnych pozadavku. Cilem je stanovit pouze nejdllezitéjSi a nejvice relevantni parametry pro
garanci interoperability a celkové funkénosti systém(. Ze systematického hlediska jsou tyto pozadavky
rozdéleny na pozadavky na systém, tag a ¢tecku.

6.2 Provozni parametry a pozadavky systému

V tomto C&lanku jsou stanoveny zakladni parametry, mezi které patfi automatické precteni tagu
prochazejiciho ¢teci zonou, nominaini poloha ¢&teciho zafizeni, seskupovani pfectenych udaji podle
sounalezitosti s vozidlem (napf. seskupit identifikatory jizdni soupravy tahace s navésem a polozkami
nakladu), rozliSovani mezi jizdnimi pruhy a smérem jizdy atd.

Také jsou zde stanoveny poZadavky na spolehlivost a zabezpec&eni, tj. miru chybovosti v referenénich
bodech alfa a delta (miru pokus, pfi kterych nedoslo k ispéSnému ¢teni i doslo k chybnému ¢teni).

6.3 Specifické parametry a vykonnostni kritéria éteéek

V tomto ¢lanku jsou pro jednotlivé kategorie SZD vyjmenované vySe urCena vykonnostni kritéria.
Témito kritérii jsou ¢teci vzdalenost, separace tagu v ¢teci zoné, povolené natoceni tagu vuci ¢tecce a
rychlost prichodu &teci zénou. Ukazkou je ¢ast tabulky 1.

Tabulka 1 — Uréeni provoznich parametra pro jednotlivé kategorie SZD

Kategorie aplikace

Cteci vzdalenost

Separace tagu
v ¢teci z6né

Povolené natoceni
tygu vuci étecce

Rychlost
prichodu éteci
zénou

Pevné umistény 05m-50m vzdalenost 0,10 m v konické oblasti 0,0 az 36,0 km/h
SZD mezi tagy v Uhlu y do 20° od
v jakémkoliv sméru | stfedu osy &tecky a
od stfedu osy tagu
do uhlu B 20°
SZD umistény 1,0m-10,0m vzdalenost 0,70 m v konické oblasti 0,0 az 160,0 km/h

Vv jizdnim pruhu

mezi tagy
v jakémkoliv sméru

v uhlu y do 20° od
stfedu osy Ctecky a
od stfedu osy tagu
do uhlu B 20°




6.4 Specifické provozni parametry a vykonnostni kritéria tagt

V tomto ¢lanku jsou stanoveny pozadavky na datovy obsah a kapacitu tagd s odkazem na povinny
obsah specifikovany v normé 17262. Dale tato norma predklada pozadavky na umisténi tagu na
standardizovaném kontejneru ITU. Pro ISO kontejnery feSi umisténi tagu norma ISO 10374 a pro
lehké kontejnery EN 13044.
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Obrazek 3 — Oblast umisténi tagu na lehkém kontejneru (swap body)



