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Uvod

Do vozidel se instaluje Siroka Skala komunikacnich zafizeni a pokrocilych asistenénich systému, napf.
navigacni zafizeni, systémy tisfnovych volani, bezdratové komunikace s pfistupem na email a internet.
VSechny tyto systémy/zafizeni odvadéji pozornost fidiCe od vlastniho fizeni vozidla. Pro stanoveni
vhodné miry odvadéni pozornosti bylo nutné navrhnout spolehlivou metodu pro posuzovani zrakové
zatéze fidiCe. Pfimé metody méfeni pfi provozu by byly nadmérné nakladné a obtizné proveditelné.
Proto byla pouzita okluzni metoda odhadujici zrakovou zatéz fidiCe, ktera nevyzaduje velké zdroje a
Ize ji pouzit jako funk&ni prototyp existujiciho rozhrani fidice.

Uziti
Norma je uréena pro vyrobce vozidel, pfedevdim vozidel vefejné dopravy osob, a navrhovatele
ergonomie prostfedi fidi€e. Norma je pfedevSim nastrojem pro posuzovani zatéze fidiCe zkudebnimu.

Souvisici normy

Norma se vaze na specifikaci poZzadavki na méfeni zrakovych aktivit (ISO 15007-1) a normu
uvadéjici pozadavky na umisténi ovladacu na dosah fidice (ISO 3958).

1 Pfedmét normy

Tato norma poskytuje postup pro méfeni zrakové zatéze, kterou Ize méfit odvraceni pozornosti fidi¢e
pfi fizeni vozidla. Lze ji pouzit jak na originalni pfisluSenstvi montovana vyrobcem (OEM), tak na
vozidlové systémy uréené pro dodateCnou montaz do vozidla, a také na stalé i pfenosné systémy.
Tuto normu Ize pouzit na jakoukoliv zrakovou okluzi a metoda neni zavisla na fyzické implementaci.
Metoda se vztahuje pouze na méfeni trvajici déle nez 5 s.

2 Terminy a definice

2.1 dosazitelnost Fidi€i (driver accessible) vybaveni je dosaZzitelné Fidi€i, jestlize ovladaci prvky ke
splnéni ulohy jsou bez obtiZi v dosahu fidie, jak je definovano SAE J287, zobrazovac€ je viditelny
v rozsahu pohybu hlavy, jak je definovano SAE J1050, a systém je ovladatelny Fidi¢em

2.2 odvraceni pozornosti (distraction) vyznamné odpoutani FidiCovy pozornosti informacemi
nesouvisejicimi s fizenim, nebo souvisejicich s fizenim, ale prezentovanymi tak, Ze poutaji vice
pozornosti nez je nutné

2.3 doba letmého pohledu (glance duration) doba od okamziku, kdy se zaméfeni pohledu pfesune
na cil (napf. vnitfni zrcatko), do okamziku, kdy se od néj odvrati; tato doba zahrnuje ¢as prechodu
k tomuto cili, pfipadné akomodaci oka v jeho pribéhu; jednotliva délka letmého pohledu mlze byt
jednodude uvedena jako letmy pohled
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Obrazek 1 — Vztah alokace zraku fFidi¢e na rtizné cile v ¢ase

2.9 navaznost (resumability) obtiznost, s jakou Ize pokracovat v dialogu poté, co byl pferusen

2.11 zpozdéni odezvy systému (system response delay (SRD)) interval, béhem kterého musi fidi¢
Cekat na dané rozhrani, aby odpovédélo nebo aktualizovalo data, aby se mohlo pokraCovat v Uloze

212 uloha (task) sled fFidicich &innosti vedoucich ke splnéni ukolu, které bude fidi€ zpravidla
dodrZovat, dokud nebude dosazeno cile

PRIKLAD 1 Ziskani navigace zadanim adresy ulice pomoci skrolovaciho seznamu aZ do okamziku, nez je
silnicni navigace zahajena (zrakova-manualni uloha).

PRIKLAD 2 Stanoveni, kde odbogit podle obrazovky navigace zaloZené na navigovani krok za krokem (zrakova
uloha).

2.13 celkova doba otevreni clony (total shutter open time (TSOT)) celkova doba, kdy vyhled neni
omezovan, tj. clona okluzniho zafizeni je oteviena

2.14 celkova doba ulohy méfena okluzi (total task time occluded (TTTo.)) celkova doba ulohy
méfena metodou zrakové okluze

2.15 celkova doba ulohy nemérena okluzi (total task time unoccluded (TTTUynecc)) celkova doba
ulohy poZadovana pro splnéni ulohy bez pouZiti metody zrakové okluze a bez nasledné ulohy

2.19 upoutani zraku (visual demand) mira zrakové aktivity poZzadovana pro ziskani informace
z daného objektu k provedeni uréité ulohy

POZNAMKA Obecné& upoutani zraku zavisi na a) kvantit& informaci a b) obtiZnosti, se kterou Ize na informaci
navazat po jejim jakémkoliv pferuseni

2.21 metoda zrakové okluze (visual occlusion procedure) méfici metoda, kterd pouziva fyzickou
pfekazku ve vidéni fidi€e nebo zahaleni zrakové informace, ktera je pfedmétem zkoumani

3 Postupy méreni

Méreni navaznosti pouziva porovnani méfeni metodou zrakové okluze a bez pouziti metody zrakové
okluze. Clanek 3.1 popisuje plan zkou$eni, ktery ma za cil eliminovat efekty piekryvani mezi
podminkami zkousky (méreni) a efekty zkuSebnich pokusl. Plan také zajistuje, Ze jsou ucastnici
instruovani identicky a Ze ulohy maji ekvivalentni obtiznost.

Clanek 6.2 popisuje nastaveni podminek méfeni, kdy je G&astnikovi méfeni zakryvano zafizeni
podavajici informace pomoci clon a nebo je informace pferuSovana vypinanim a zapinanim zafizeni,
objevuji se simulace piekazek ve sméru jizdy atd. Clanek dale uvadi pozadavky na umisténi zafizeni
a osvétleni a standardizaci instrukci.



Clanek 6.3 obsahuje parametry intervalll zraku a okluze a &lanek 6.4 popisuje nacasovani ulohy a
stanovuje celkovou dobu ulohy neméfenou okluzi TTTUyneq @ celkovou dobu ulohy méfenou okluzi
TTToc- Poté definuje celkovou dobu otevieni clony TSOT.

Clanek 6.5 stanovuije pravidla pro vyfazeni pokus(i méeni.
4 Posouzeni zrakového odpoutani pozornosti

Clanek 4.1 popisuje volbu Uloh a &lanek 4.2 uvadi podminky méfeni s ohledem na ugastniky a také
pozadavky na U€astniky, napf. U€astnici musi mit fidi¢sky prikaz, maji byt technicky obeznameni se
zkoumanym rozhranim apod.

Clanek 4.3 obsahuje pravidla pro vycvik Ggastniki méfeni. Clanek 4.4 popisuje zkusebni pokusy
Ucastnikd a uvadi pozadavek, Ze kazdy ucastnik musi provést nejméné 5 zkusebnich pokusu.

Clanek 4.5 popisuje posouzeni méficiho zafizeni vypo&tem celkové doby otevfeni clony TSOT,
vypoctem miry navaznosti R a vypoctem stfedni hodnoty a standardni odchylky TSOT a TTTUynoccl-
Dale jsou uvedeny pravidla pro spravnou interpretaci vysledkd.

Priloha A (normativni) Zpozdéni odezvy systému

Tato pfiloha popisuje dopady zpozdéni odezvy systému, které mlze vyznamné ovlivnit vysledky
méfeni, zplsobené provadénim vypoctll a nebo ve specifickém pfipadé pfi komunikaci s externi
databazi. ZpoZdéni odezvy systémy ve své podstaté zvySuje zatéz fidi¢e, jak se prokazalo pfi
sledovani pouzivani navigacnich systém.

Pfiloha déle uvadi feSeni tohoto problému tzv. zahrnutim zpoZdé&ni odezvy systému do okluzniho
protokolu. ZpoZzdéni odezvy systému zacne bé&hem periody oteviené clony poté, co u€astnik zadal
vstupni data. Po fadé pokusu se stanovi stfedni hodnota trvani zpozdéni odezvy systému, vice viz
obrazek A.1.
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Obrazek A.1 — Nacasovani vazby zpozdéni odezvy systému na intervaly zraku a okluze



