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Uvod

Tato mezinarodni norma je soucéasti skupiny norem, které jsou feSeny v ramci WG16. Pfestoze se
jedna o systémy vozidlovych sond, které nepfimo patfi do problematiky CALM, je rozhrani CALM pro
tento systém velice dulezité. Jedna se o zajiSténi komunikace vozidlo — centréla pro sbér udalostné
orientovanych informaci z vozidlovych sond. Do budoucna maji tyto systémy velkou perspektivu a
predpoklada se jejich postupné rozsifovani a s tim vznikaji i poZzadavky na zajisténi pfenosové trasy.

Tato norma si klade za cil definovat pfenosovou trasu tak, aby bylo mozné z riiznych vozidlovych sond
riznych typl a vyrobcll pfenaSet tato data pres standardizované rozhrani.

Cile projektu standardizace prenosu dat z vozidlovych sond jsou:
a) definovat ramcovou architekturu systému,
b) definovat datovou strukturu pfenosu,
c) definovat jednotlivé zpravy.
Uziti
Tato norma slouzi ke stanoveni jednotné architektury, datové struktury a obsahu jednotlivych dat
vozidlové sondy vyvolanych udalosti.

Pro organy statni spravy pfinasSi norma informace o pozadavcich v ramci zpracovani tendrovych
dokumentaci na dodavku napf. zafizeni pro komunikaci s vozidly, ¢i specifikaci pozadavkd na vozidla
pfi jejich uvadéni na trh.

Pro vyrobce telematickych za Fizeni a jejich provozovatele je norma nepostradatelna, protoze

definuje vyrobcim a provozovatelim pozadavky na strukturu a formu pfenasSenych zprav ze sond
vozidel.

Souvisejici normy
ISO 22837 Data z vozidlovych sond pro Sirokopasmové sité.

1 Pfedmét normy
Samotna norma specifikuje:

- ramcovou architekturu pro systémy vozidlovych sond, strukturu dat a jednotlivé datové prvky
(v souladu s 1ISO 22837);

- obecny datovy ramec pro udalostné orientovana data z vozidlovych sond v souladu s 1SO
22837);

- definice standardné pouzivanych datovych zprav v sektorech doprava, pocasi, atd. (definice
maji dopad na vyrobu zafizeni).



3 Terminy a definice

3.1 systém vozidlové sondy (Probe vehicle system) systém sledovani sond vozidel - systém
sestavajici z vozidel se sondami zasilajicimi data ke zpracovani a zakladnové stanice shirajici a
zpracovavajici senzorova data z mnoha vozidel, aby vytvofily pfesnou predstavu o celkové situaci na
PK a podminkéach Fidice

3.2 vozidlovy senzor (Vehicle sensor) zafizeni ve vozidle, které snima podminky uvnitf a/nebo vné
vozidla nebo detekuje kroky, které fidi¢ provadi

3.3 data sondy (Probe data) informace senzor( vozidla formatovana jako prvky dat sondy zpravy
sondy, ktera je zpracovana, formatovana a pfenesena do zakladnové stanice s cilem ur€it aktualni
stav vozidla a prostfedi, ve kterém se pohybuje

3.4 zprava sondy vyvolana udalosti (Event based probe message) polozka dat zahrnuta ve zpravé
sondy vyvolané udalosti, typicky popisujici udalost, ktera spustila pfenos zpravy

3.5 datovy prvek sondy (Probe data element) datovy prvek obsazeny ve zpravé sondy, vétSinou
ziskany ze senzord vozidla; systémy ve vozidle mohou provést urCité zpracovani téchto dat jejich
konverzi do formatu vhodného pro pfenos

3.6 prvek zpravy sondy vyvolané udalosti  (Event based probe data element) polozka dat zahrnuta
ve zpravé sondy vyvolané udalosti, typicky popisujici udalost, ktera spustila pfenos zpravy

3.7 zakladni datovy prvek (Core data element) datovy prvek vyskytujici se v kazdé datové zpravé

3.8 zprava sondy (Probe message) strukturovana sestava datovych prvkd vhodnych pro dodani do
palubniho komunikaéniho zafizeni pro dalSi pfenos do zakladnové stanice

3.9 zpracovana data sond (Processed probe data) vysledek slouceni a analyzy dat ze zprav sond
vozidel v kombinaci s daty z jinych zdroju

4 Referen €ni architektura

Clanek 4.1 se zabyva architekturou pro systém sledovani sond vozidel. Nasledujici schéma
pfedstavuje referenéni architekturu systému.
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Obrazek 1 — Referen ¢éni architektura systému sledovani sond vozidel
V normé jsou jednotlivé prvky architektury funkéné popsany.

Clanek 4.2 popisuje rozsiteny informaéni balik pro udalostné orientovana data sondy.
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Obrézek 2 — Architektura udalostn & orientovanych dat sond vozidel

5 Prvek zpravy sondy vyvolané udalosti
Kapitola definuje strukturu zprav pfendSenych z vozidel v téchto ¢astech:

Clanek 5.1 uvadi koncept zakladni struktury datového prvku
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Clanek 5.2 uvadi Strukturu zpravy
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Kapitola detailné popisuje jednotlivé ¢asti zpravy tak, jak jsou €lenény na schématech vyse.

6 Typy (objekty) udalosti
Tabulka 1 znazorfiuje typy jednotlivych zprav podle udalosti, které vytvofeni zpravy vyvolaji. Je
uveden pfiklad:



Tabulka 1 — Objekt typ udalosti

Event Type / typ udalosti Fvent ID / Event Description / popis
¢.udalosti | Value /

hodnota

udalosti
DetectedAreaCongestion / 1 1 Tato zprava se zasila pribézné béhem
detekovana kolona celého ¢asového okamziku detekce kolony
DetectedArea.Begginingof.Congestion | 1 2 Tato zprava se odeSle jen v pfipadé, kdy je
/ detekovan zacatek kolony detekovan pfijezd vozidla do kolony
DetectedArea.Endof.Congestion /|1 3 Tato zprava se odeSle jen v pfipadé, kdy je

detekovan konec kolony

detekovano opusténi kolony vozidlem




7 Referen €éni zpravy vozidlové sondy vyvolané udalosti

Tabulka 2 definuje typy zprav zasilanych v pfipadé vzniku definované udalosti z vozidla. Je uveden pfiklad:

Tabulka 2 — Referenéni zpravy vozidlové sondy vyvolané udalosti

Name / nazev Description / popis Data Source / Data Type / datovy typ Format / Unit of Valid Data
zpravy zdroj dat format Measure | Value Rule | Quality
/ mérna / platna / kvalita
jednotka hodnota dat
DetectedArea.Con | Tato zprava se zasila prabézné | Zavisi na DetectedArea.Congestion ::= SEQUENCE | CODE INTEGER n.a.
gestion b&hem celého gasového | implementaci SEQUENCE {
okamziku detekce kolony EventID 1
EventValue 1
}
DetectedArea.Beg | Tato zprava se odesle jen v | Zavisina DetectedArea.BeginingCongestion ::= | SEQUENCE | CODE INTEGER n.a.
giningof.Congestio | pfipadé, kdy je detekovan | implementaci SEQUENCE {
n pfijezd vozidla do kolony EventID 1
EventValue 2
}
DetectedArea.End | Tat0 zprava se odegle jen v | Zavisina DetectedArea.End.Congestion ::= SEQUENCE | CODE INTEGER n.a.
of.Congestion piipadé, kdy je detekovano | implementaci SEQUENCE {
opusténi kolony vozidlem EventID 1
EventValue 3
}




