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Uvod

Tato pfedbézna norma byla zpracovana pro definovani architektury v ramci pokynt CEN/TC 278,
kterou Ize dosahnout urcité urovné interoperability mezi jednotlivymi komponentami pokradezovych
systémul, Operacnimi centry pokradezovych systém (SOC) a Organy c&innymi v trestnim a
prestupkovém Fizeni (LEA), jak na narodni, tak i mezinarodni arovni.

Tato norma stanovuje charakteristiky pozadované pro provoz pokradezového systému pro navraceni
vozidel (ATSVR) s konceptem komunikace na kratkou vzdalenost (pfi vzdalenosti na dohled od
odcizeného vozidla). Tento systém umoznuje organim ¢innym v trestnim Fizeni (LEA) provést nékteré
kroky vU¢&i odcizenému vozidlu — napf. jeho identifikaci nebo ovlivnéni jeho provozu. Na jejim vytvoreni
se pracovné podileli zastupci a odbornici z fad policie, Evropské asociace pojistoven (CEA), vyrobcl
vozidel, asociaci prepravcu, asociaci pUjéoven vozidel a poskytovatell systému a sluzeb ATSVR v
uzké spolupraci s Europolem a Pracovni skupinou pro spolupraci evropskych policejnich sboru
(EPCWG).

Komunikace na kratkou vzdalenost je charakteristicka nedostatkem C€asu na pfenos dat z palubniho
zarizeni OBE na detekéni zafizeni z dlivodu rychlosti projizdéjicich vozidel. Proto tato specifikace
stanovuje délku dat na absolutni minimum. Datové prvky, jako je ¢as, datum nebo soufadnice polohy
vozidla se nemusi pfenaset, protoZze samotny pokradezovy systém (ATSVR) sestava z rlznych prvkd,
které komunikuji a interaguji na mnoha rozhranich podle normalizovanych postupl a protokoll, aby
usnadnily navraceni odcizenych vozidel. Tyto procesy mohou zahrnovat i lidského operatora. Mezi
prvky systému patfi palubni zafizeni OBE instalované ve vozidle, nespecifikovany poc¢et detekénich
zarizeni a jedno nebo vice Operacnich center pokradeZového systému (SOC).

Néktera rozhrani nespadaji do pfedmétu této specifikace, jako napf. rozhrani komunikace do a ze
snimacu, ovladacu a lidskych operator(, a dale zdroje urcujici polohu jakym je napf.GPS nebo interni
rozhrani organu LEA.

Uziti
Tato pfedbézna norma je ur¢ena zejména pro provozovatele a projektanty pokradeZovych systémi

(zejména lokalizacnich, detekCnich a identifikaCnich typu), provozovatelim SOC, ale i pracovnikim
statni spravy (pfedevsim z fad PCR, méstské policie, ale i MV CR event. MDCR).

Souvisici normy

Tato specifikace se technologicky opira o normy vyhrazeného spojeni kratkého dosahu (DSRC) — EN
13372, EN 12253, EN 12795 a EN 12834. Dale souvisi s normou architektury automatické identifikace
vozidel (EN ISO 14814) a s normou aplika¢niho rozhrani elektronického vybéru poplatkl (EN ISO 14906).

1 Pfredmét normy

Tato technicka specifikace popisuje strukturu, pofadi bitd, ¢islovani a kédovani prvkd zprav, které jsou
typicky prenaseny jako data. Daraz je pfedevSim kladen na srozumitelnost a jednoznacénost zprav,
nikoliv jejich stru¢nost. Specifikace se nezabyva pozadavky nebo kroky rlznych lidskych prvku
pokradeZového systému, ale ma za cil identifikovat interakce a rozhrani, ktera existuji mezi zafizenim
a lidskymi operatory v rdmci systému.



3 Terminy a definice
Pro ucely této normy plati terminy a definice uvedené v CEN/TS 15213-1 a tyto:

3.5 struktura datového prvku (data element structure) jedna se o konstrukci obsahujici nékolik
datovych prvkl v pfedepsaném formatu

3.6 identifikaéni funkce (identification function) komunikaéni funkce kratkého dosahu mohou byt také
pouzivany pro jednoznacénou identifikaci vozidel, jestlize zemé plvodu vozidla nebo jeho registrace to
dovoluje

3.9 zakladni identifikator (primitive identifier) identifikace jako samostatna identita nepoZaduje Zadné
kvalifikatory, jakymi jsou datum platnosti atd.; vSechny prvky identifikatord maji byt postaveny z vice
neZ jednoho zakladniho identifikatoru

3.10 funkce dalkové aktivace (remote activation) nastaveni elektronického spinace (nékolika bitl
informace ve vozidle) muze byt pouzito pfi komunikaci do vozidla v pfipadé, ze toto vozidlo je
odcizeno; tato funkce se nazyva funkce dalkové aktivace

3.11 funkce dalkového znehybnéni (remote degradation) tato funkce obstarava moznost dalkového
znehybnéni vozidla vyuzitim funkce dlouhého nebo kratkého dosahu; komunikace kratkého dosahu
muaze byt preferovana z dlvodu pozadavku nékterych zemi na pFfimou viditelnost vozidla
autorizovanou osobou pfi nastavovani této funkce

3.13 pokradezovy systém pro navraceni vozidel se systémem na kratkou vzdalenost (short
range after theft system for vehicle recovery (ATSVR SR)) pokradeZovy systém pro navraceni
odcizenych vozidel se spojenim kratkého dosahu na vzdalenost viditelnosti odcizeného vozidla, nebo
obdobnou, ktery zahrnuje riizné ¢asti komunikujici a vzajemné plsobici ve shodé se standardnimi
postupy a pfenosovymi protokoly za uéelem usnadnéni navraceni odcizeného vozidla

3.14 detekce konzultaci systému kratkého dosahu (SR detection by consulting) detekéni zafizeni
elektronicky konzultuje projizdéjici vozidla; tato funkce se nazyva funkce detekce konzultaci systému
kratkého dosahu

3.15 detekce signalizaci systému kratkého dosahu SR (detection by signalling) odcizené vozidlo
samo signalizuje (po bezdratovém procesu aktivace), ze je odcizeno; tato funkce se nazyva funkce
detekce signalizaci systému kratkého dosahu

4 Znacky a zkratky

Tato kapitola uvadi 31 zkratek, mezi nejvyznamnéjsi patfi:

4.3 ATSVR pokradezovy systém pro navraceni odcizenych vozidel
4.13 DE detekeni zafizeni

4.15 DSRC vyhrazené spojeni kratkého dosahu

4.18 EFC elektronicky vybér poplatkud

4.21 LEA organ Cinny v trestnim Fizeni

4.22 LR systém dlouhého dosahu

4.24 OBE palubni zafizeni

4.29 SOC operacni centrum pokradezového systému

5 Pozadavky na operace kratkého dosahu

5.1 Podrobné diagramy a sekvenéni diagramy architektury

Tento ¢lanek popisuje architekturu systému ATSVR kratkého dosahu (Clanek 5.1), a to dvou druh(
detekce, detekci konzultaci a detekci signalizaci. Kazda je znazornéna ve své statické podobé
diagramem a ve své dynamické podobé sekvencénim diagramem. Pro blizSi predstavu je uveden
staticky diagram detekce konzultaci, jak jej ilustruje obrazek 1 doprovazeny pfislusnymi vysveétlivkami.
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Vysvétlivky:
1. Odcizeni se musi nahlasit organu LEA skrze operacni centrum pokradezového systému SOC
2. Informace ,nahlaSeno jako odcizené® je operanim centrem uloZena.

3. Poté, co bylo nahlaseno odcizeni, je aktivovano detekéni zafizeni (aktualizaci jeho dat), a to
pfimo organem LEA pfed zadanim informace do systému, a nebo pomoci sit dlouhého
dosahu.

Detekéni zafizeni (DE) se dotazuje palubnich zafizeni projizdéjicich vozidel (,konzultace).

OBE odpovida zaslanim identifikacniho Cisla vozidla (VIN) a statusem odcizeni vozidla (nebo
zasifrovanou informaci, ze které Ize odvodit status odcizeni a VIN).

6. DE porovna data ziskana z OBE s datovym souborem odcizenych vozidel a stanovi, zda-li je
vozidlo nahlaseno jako odcizené.

7. Pokud DE stanovilo, Ze status vozidla byl aktualizovan, zasle pfislusna data do OBE.
8. Potvrzeni, Ze OBE bylo aktualizovano, je nahlaSeno a nahrano do DE.
9. Data detekovaného vozidla spolu se statutem jsou zasldna organu LEA.
10. Tato informace je nasledné smérovana operacnimu centru SOC pro aktualizaci jejich dat.
11. Na zakladé téchto ,technickych” pozadavkd mohou organ LEA nebo operacni centrum SOC
provést prisludné kroky.
Obrazek 1 — Diagram architektury systému pfi detekci konzultaci
5.2 Funkce identifikace

Tento c¢lanek popisuje funkci identifikace, ktera umozruje jednoznacnou identifikaci vozidla
registrovaného jako odcizené. To Ize provést Ctenim dat vozidla, napf. VIN, SPZ, status odcizeni,
model a barva vozidla. Tato funkce se typicky vyuZzije autorizovanou osobou pfi pouziti ruéniho
skeneru.

5.3 Funkce aktivace na dalku

Tento ¢lanek popisuje funkci aktivace na dalku. Tato funkce je &asti detekce signalizaci a detekce
konzultaci. Funkce aktivace pfepne status odcizeni vozidla na ON. Pro koncept komunikace na
kratkou vzdalenost je vozidlo detekovano detekci konzultaci — DE porovna pfijatéa data s daty ve své
vlastni databazi registrovanych odcizenych vozidel a stanovi, zda-li je vozidlo nahlaSeno jako
odcizené. Status odcizeni vozidla se mize zménit z OFF na ON poté, co DE zaSle signal do
palubniho zafizeni OBE.



5.4 Funkce deaktivace na dalku

Tento ¢lanek popisuje funkci deaktivace na dalku. Po navraceni vozidla se musi status odcizeni znovu
nastavit na OFF. Tato funkce musi byt zabezpecena Sifrovacim mechanismem a pouze specificky
akreditované osoby tak mohou ucinit.

5.5 Funkce znehybnéni na dalku (nepovinna)

Tento ¢lanek popisuje funkci znehybnéni na dalku, ktera poskytuje moznost na dalku ovlivnit funkéni
charakteristiky vozidla; zde se preferuje koncept komunikace na kratkou vzdalenost, nebot nékteré
zemé& vyZaduji, aby se odcizené vozidlo pohybovalo na dohled od autorizované osoby, ktera tuto
funkci spusti.

5.6 Funkce indikace odcizeni

Tento Clanek popisuje funkci indikace odcizeni, které je pfenosem varovani nebo alarmu z OBE do
DE, Zze dané vozidlo by mohlo byt odcizené. Jednim z bitd statusu odcizeni mlze indikovat, Ze
samotné vozidlo detekovalo mozZnost statusu odcizeni.

5.7 Sekvence interakci

Tento ¢lanek popisuje formy sluzeb pokradezového systému a odvolava se na pfilohu B, ktera uvadi
prislusné priklady.

6 Provozni charakteristiky

Kapitola 6 popisuje provozni charakteristiky detekéniho zafizeni DE a palubniho zafizeni OBE.
V ¢lanku 6.1 uvadi spole€né charakteristiky obou zafizeni, jakymi jsou definice zprav vyménovanych
mezi DE a OBE, schopnost vyhnuti se kolizi pfi komunikaci DE svice OBE nebo naru$eni
komunikace s vice OBE signalizaci jednoho OBE, Ze vozidlo je odcizené, a déle poZadavky na

frekvenci, Sifku pasma, modulaci a jiné charakteristiky radiového vysilani. Pro ilustraci je uvedena ¢ast
tabulky 8.

Tabulka 8 — Priklad pozadované Sifky pasma

Parametry Znacka Rychlost 80 km/h Rychlost 200 km/h Velikost dat

Hodnota Hodnota

Pocet  vozidel v eliptickém
prenosovém oblouku DE o
délce 50 m (dalnice o 2x3
jizdnich pruzich)

PFi rychlosti 80 km/h: nejvyssi
hustota dopravy, vozidla jezdi v
rozestupech 1's

PFi rychlosti 200 km/h: nejvyssi

hustota dopravy, vozidla jezdi v
rozestupech 1's

Odhadnuty pocet prenasenych
byta ve zpravé rychlé
identifikace: Nahodny pocet, ID
pro Sifrovani, VIN, status OBE,
2x autentiza¢ni byty,
aktualizace statusu OBE

B 128 128 byty

V €lanku 6.2 jsou definovany charakteristiky palubniho zafizeni OBE, jakymi jsou pfenosova rychlost,
baterie, ukladani dat, stala a pfepisovatelna kapacita pro uloZeni dat a spojeni do interni sbérnice
vozidla.

Clanek 6.3 popisuje charakteristiky detekéniho zafizeni, jakymi jsou rozhrani s komunikaéni siti,
interni databanka a dale typy detekéniho zafizeni, které mize byt stacionarni nebo mobilni.

Clanek 6.4 definuje komunikaéni vzdalenost mezi OBE a DE ve tfech pfipadech, stacionarni DE
a OBE, mobilni DE a OBE a ru¢ni DE a OBE.




Clanek 6.5 se zabyva omezeni rychlosti vozidel, které je 250km/h.

Clanek 6.6 popisuje minimalni podet aktivaci bez pfipojeni k baterii vozidla a &lanek 6.7 diskriminaci
mezi vozidly, kdy je detekénim zafizenim pozadovano, aby OBE odpovédéla v diskriminacnim maodu.

7 Datové prvky

Kapitola 7 uvadi v Clanku 7.1 poZadavky na datové prvky, Sifrovani, referencni seznamy odcizenych
vozidel a signalizaci. Clanek 7.2 obsahuje pozadavky na datové prvky spole¢né DE a OBE.

Priloha A (informativni) Legislativni otazky
Tato pfiloha uvadi poZadavky na zafizeni, ktera musi mit schvaleni typu a splfovat poZadavky
evropské smérnice EMC atd. Dale uvadi seznam smérnic a predpis(i na radiové pfenosy.

Priloha B (informativni) Priklady stavovych diagramiQ procest pokradezovych
systémia ATSVR

Tato pfiloha uvadi na sedmi stranach pfiklad procest pokradezovych systémi ATSVR pomoci
stavovych diagram(, pro pfedstavu je uvedena prvni ¢ast obrazku B.1.
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Obrazek B.1 - Procesy ATSVR



