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Uvod
Tato norma nebyla doposud zavedena do soustavy CSN.

Tato norma stanovuje zékladni a pocatecni sady prvkl a pfiklad zprav vozidlové sondy, a rdmec pro
definovani téchto prvk( a zprav, nezavislych na pfenosovém médiu.

Normativné zavazné datové prvky jsou uvedeny v kapitolach 7 a 8, ¢lanek 5.3 ktomu uvadi
modelovani informace. Zpravy vozidlové sondy jsou uvedeny v pfiloze D. Informace pro obecné
pochopeni této normy jsou uvedeny v kapitole 5 a 6 a pfiloze A.

Uziti

Tato norma je ur€ena pro usnadnéni prace vyvojafum systému a operatorim, ktefi potfebuji
specifikovat prvky dat a zpravy vozidlové sondy tak, aby mohly byt data sbirana vozidly rGdznych
znacek a modeld od vSech vyrobcu.

Souvisici normy

ISO 14817 definuje pravidla pro mapovani informaénich modelld datovych prvkd a zprav vozidlové
sondy. ISO TR 14813-5 uvadi poZadavky na popis architektury a ISO 15662 strukturu protokolu zprav.

1 Pfedmét normy
Tato norma definuje nasledujici:

Referen éni architekturu pro systémy vozidlové sondy a data sondy, kter4 objasriuje hlavni
stavebni bloky a logické vazby systém( vozidlové sondy a Kklasifikuje data sondy podle
informac¢niho modelu;

Ramec zakladnich dat pro datové prvky sondy a data sondy, ktery stanovuje zpusob, jak
definovat datové prvky a zpravy vozidlové sondy, véetné poZzadavkl a zapisu v XML a pravidel pro
pouzivani zakladni datovych prvk( a zprav;

Definice zakladnich datovych prvk u, které se objevuji v kazdé zpravé sondy; jedn& se o polohu
a Gas, ve kterém byla data ziskana ze snimace;

Pocateéni sada datovych prvk 0 sondy, ktera je spoleénou pro typické aplikaéni domény dat
sondy, jakymi jsou doprava, pocasi a bezpecnost.

Priklad zprav sondy, nebot zpravy definuji zpusob, jakym pfenadSet informace do center
zpracovani dat sondy.



Obrazek 1 vymezuje pfedmét této normy.
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Obrazek 1 — P fedmét normy
2 Shoda

Vyvojafi systému vozidlové sondy mohou definovat datové prvky nad ramec téch, které jsou
definovany v této normé. Nicméné takové datové prvky, definované mimo ramec této normy, nemusi
byt rozpoznany vSemi centry zpracovavajicimi data sondy.

4 Terminy a definice

4.1 systém sledovani sond vozidel (probe vehicle system) — systém obsahujici 1) vozidla se
sondami zasilajicimi data ke zpracovani a 2) zakladnové stanice zpracovavajici senzorova data;
zpracovanim dat sondy se vytvofi pfesna predstava o celkové situaci na PK a podminkéach Fidice
slou¢enim a analyzou dat z vice vozidel a dat z jinych zdroj; takto zpracovana data jsou zasilana
zpét vozidliim pro usnadnéni jizdy Fidi¢i, subjektdim plsobicim v dopravé pro pomaoc s fizenim dopravy
a dalSim uZzivatelim

4.2 vozidlovy senzor (vehicle sensor) — zafizeni ve vozidle, které snimé podminky uvnitf a/nebo vné
vozidla nebo detekuje kroky, které fidi¢ provadi, napf. zapinani/vypinani svétlometu, stéracu, aktivace
brzd apod.

4.3 data sondy (probe data) — informace senzoru vozidla formatovana jako prvky dat sondy zpravy
sondy, kterd je zpracovana, formatovana a pfenesena do zakladnové stanice s cilem urcit aktudlni
stav vozidla a prostfedi, ve kterém se pohybuje



5 Referen éni architektura

Referenéni architektura sestava z architektury pro systémy sledovani sond vozidel (¢l. 5.2) a
architektury pro data sondy (¢l. 5.3).

Architektura pro systémy sledovani sond vozidel obsahuje tyto komponenty: zdroj palubnich dat,
generovani datového prvku sondy, generovani zpravy sondy, archiv odkazovanych dat, sbér dat
sondy, zpracovani dat sondy, aplikace sondy, jiné zdroje dat, uZivatel.

Kazda vazba v této architektufe je reprezentovana jako tok dat nebo tok fizeni a obsahuje tyto
komponenty: pdvodni data, referenéni data, datovy prvek sondy, zprava sondy, sebrana data sondy,
dodate¢né data, zpracovana data sondy, sluzba/ informace (vice obr. E.1).

6 Ramec zakladnich dat
Ramec zakladnich dat stanovuje pozadavky na definovani datovych prvkda sondy a zprav sondy.

Clanek 6.2 uvadi pozadavky na datové prvky sondy véetn& povinnych meta atributl. Mezi povinné
metaatributy patfi: popisny nazev, nazev v ASN.1, identifikator ASN.1, definice, kontext popisného
nazvu, typ datového konceptu, norma, typ dat, format, jednotka méfeni, pravidlo platné hodnoty,
kvalita dat.

Clanek 6.3 uvadi pozadavky na zpravy sondy véetné& povinnych meta atributi. Mezi povinné
metaatributy patfi: popisny nazev, nazev v ASN.1, identifikator ASN.1, definice, kontext popisného
nazvu, typ datového konceptu, odkaz na architekturu ITS, nazev architektury, zdroj metadat, priorita,
maod frekvence zpravy, referencni datové ramce, referenéni datové prvky, typ dat.

Clanek 6.4 uvadi zapis datovych prvk(i sondy a zprav sondy ve formatu XML.

7 Zakladni datové prvky

Zé&kladni datové prvky jsou meta informacemi doplnénymi pro vSechny datové prvky sondy a zpravy
sondy. Mezi zakladni datové prvky patfi ¢as (€l. 7.2), kdy byl prvek sondy snimaem zaznamenan a
poloha vozidla v ¢ase zaznamu (€. 7.3), vice viz obrazek 5.
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Obrazek 5 — Koncept zakladnich datovych prvk

8 Zavazné datoveé prvky

Zavazné datové prvky jsou odvozeny od palubnich snimacl a palubnich aplikaci a jsou dostupné na
sbérnici dat vozidla. Tyto datové prvky maji vazbu na aplikace jako je dopravni provoz, pocasi, stav
vozovky, bezpec€nost a navigaci.

Clanek 8.2 Datové prvky uvadi tabulku 3, ktera obsahuje datové prvky s jejich hlavnimi parametry.



Tabulka 3 — Zakladni datové prvky

Priloha A (normativni) Referen é€ni architektura

dat sondy (informa

zavazné datové prvky

Name Description Data Source Data Type Format Unit of Measure | Valid Value Rule Data Quality
Environment.temp | ambient air temperature sensor QtyDegressCelsiusWithConfidence 2 | air temperature. Format degree Celsius, integer(-49...50, n.a.
erature:gty temperature with =SEQUENCE { of corfidence is degree Celsius. FFFF = unknown],
degrees-Celsius confidence degrees INTEGER, expressed in degrees integer(0...20]
with-confidence confidence INTEGER Celsius.
}
Wiper.status:integ | activation of wipers wiper switch INTEGER 0 = no wiper active, concatenated integer [0...3] .a.
er and operational mode 1 = intermittent, code
(intermitient, slow, 2 = slow,
fast) 3 =fast
Environment.preci | precipitation intensity | rain sensor INTEGER Precipitation intensity code Integer [0...7] n.a.
pitation:integer from0 -7
0 = no precipitation
detected
7 = maximum
precipitation detected

€éni model) pro

Informaéni model uvadi ObjectClassTerms a propertyTerms, jak je popisuje ramec zakladnich dat
(€l. 5.3 a kapitola 6). Je popsan pomoci UML. Informacéni model obsahuje jakykoliv koncept datovych
prvkd, ktery je touto normou pozadovan pro definovani datovych prvka.

Struktura informa¢niho modelu je znazornéna pomoci balickl (package), které predstavuji oblasti
sledované snimaci vozidla. Jsou rozliSeny 4 balicky — ProbeCorePackage definuje koncepty
datovych prvkl pro zakladni datové prvky, a proto na ném zavisi ostatni tfi balicky — VehiclePackage

definuje koncepty datovych prvkd,

které odpovidaji vlastnostem vozidla a jeho soucasti,

SurroundingPackage definuje koncepty datovych prvkd, které odpovidaji stavu vozovky, okolniho
prostfedi, tzn. jakéhokoliv objektu kolem vozidla a RoadNetworkPackage definuje koncepty datovych
prvku, které odpovidaji stavu silni¢ni sité.

Priloha B (normativni) Zakladni datové prvky ve forma

tu XML

Priloha B uvadi zavazné zakladni datové prvky pomoci XML.

Priloha C (normativni) Datové prvky ve formatu XML

PFiloha C uvadi zavazné datové prvky pomoci XML.

Priloha D (informativni) P Fiklady zprav sondy

Pfiloha D uvadi dva pfiklady zprav sondy — zpravy s jednim prvkem (¢l. D.2) a zpravy s vice prvky
(¢l. D.3). Pro nazornost je uvedena ¢ast tabulky D.1 a obrazek D.2.

Tabulka D.1 — Zprava s vice prvky

Application domain

Data elements (excluding core data elements)

Traffic

Yehicle velocity-ri-velocity-with-confidence
Yehicle direction:gty-direciion-with-confidence

Weather

Wiper status:integer
Environment. precipitation:integer
Environment temperature gty-degress-Celsius-with-confidence

ExteriorLights status:code-exterior-light-status
Environment temperature.qty-degrees-Celsius-with-confidence

Sensing timesta
mp:real

Sensing.
latitude:lctn-in-
degree-with-
confidence

Sensing.
longitude:lctn-
in-degres-with-
confidence

Sensing.altitude
letn-in-altitude-
with-confidence

Wehicle velocit
y- r=velocity-
with-
confidence

Wehicle. directio
n: gty-
direction-with-
confidence

I

——
core data elements

Obrazek D.2 — PFiklad zpravy s vice prvky




Priloha E (informativni) Kontextovy model procesniho

zpracovani sond

Neformalni popis aktivit procesniho zpracovani dat ze sond a neformalni popis druhu aktivit, které se
oc¢ekavaji, ze budou probihat paralelné se zpracovavanim téchto dat. Zpracovani dat ze sond tvori
celkovy pohled prostfedi FidiCe zaloZzeného na ¢teni snimacu pochézejici z mnoha vozidel a vyuziti dat
zmnoha jinych zdroju. Clanek E.2 uvadi model procesniho zpracovani dat ze sond, ktery je
znazornén obrazkem E.1, ¢lanek E.3 Kontextovy model procesniho zpracovani dat ze sond uvadi
popis jednotlivych entit (€. E.3.2) a datovych tokd (€l. E.3.3)
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Obrazek E.1 — Model procesniho zpracovani dat ze so
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